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1 Beschreibung Ser[LOG]

Die Ser[LOG] Systemfamilie ist eine universelle, skalierbare Datenerfassungs-, Datenverarbeitungs-
und Kommunikationsplattform fur die professionelle meteorologische Datenerfassung.

Der Ser[LOG] kann uber seine 6 seriellen (isolierte) Schnittstellen sowie die Ethernetschnittstelle Mess-
werte erfassen.

Implementierte Protokolle:

SDI-12
Modbus RTU
Modbus TCP
NMEA
Verschiedene proprietare Telegramme fiir diverse Sensoren, z.B. fir die Messung von

o Luftdruck

o Sichtweite

o Wolkenhéhe

o Niederschlag
Zusatzlich verfugt der Ser[LOG] Uber 2 digitale Status-Eingange und 2 Relais-Ausgange. Eine Service-
Schnittstelle steht in Form einer Mini-USB-Buchse zur Verfigung. An den USB Host (2.0) kdnnen Spei-
chersticks zum Datenexport sowie ausgewahlt Bluetooth-Stick als drahtlose Service-Schnittstelle ge-
nutzt werden. Sowohl tber Bluetooth-Stick als auch Uber den Speicherstick kdnnen auch Konfiguratio-
nen und Firmware-Updates tbertragen werden.

Der Ser[LOG] kann durch zusatzliche Messmodule AnDiMod 1-3 erweitert werden. Jeder AnDiMod
beinhaltet 12 differentiell messende Analogkanale und 3 Digitalkanéale. Die Module AnDiMod 1-3 unter-
scheiden sich in ihrer Adresse auf dem Ser[LOG]-Bus. Bei der Erweiterung ist die Reihenfolge der
AnDiMod 1-3 einzuhalten.

Bis zu 3 AnDiMod kdnnen an einen Ser[LOG] angeschlossen werden. Hierdurch kann der Ser[LOG] auf
bis zu 36 Analogkanale und 11 Digitalkanale erweitert werden. Hinzu kommen weitere Kanale Uber die
seriellen Schnittstellen und virtuellen Kanale. Maximal werden 60 Kanale unterstiitzt, wobei jeweils ein
Kanal einem gemessenen Parameter entspricht. Der Ser[LOG]PIlus beinhaltet bereits ein AnDiMod mit
der Adresse 1 in seinem Gehaduse und kann um 2 weitere AnDiMod (Adresse 2 und 3) auf ebenfalls bis
zu 36 Analogkanale und 11 Digitalkanale erweitert werden.

Ser[LOG] AnDiMod Ser[LOG]
i

address 1 address 2 address 3 address 3

address 1 address 2 address 3 ‘_ address 2 address 3

Ser[LOG] Datenlogger fir serielle Sensoren
AnDiMod Messmodul fiir analoge und digitale Sensoren
Ser[LOG]Plus Kombigerat Ser[LOG] und 1x AnDiMod in einem Gehause

LAMBRECHT meteo GmbH Ser[LOG] Handbuch Seite 10 von 133



Die Konfiguration des Ser[LOG] erfolgt mit dem "Ser[Log] Commander". Diese Anwendung verfligt
Uber eine Sensorbibliothek, aus der die Kanale des Ser[LOG] einfach und schnell per "point and click"
mit Sensoren aus dem LAMBRECHT-Produktprogramm belegt werden kénnen. Dartber hinaus kann
der Anwender eigene Sensoren definieren und damit die Sensorbibliothek erweitern.

Virtuelle Kanale, z.B. Taupunktberechnung oder Luftdruckreduktion, kénnen aus der vorhandenen For-
melsammlung oder den Formelinterpreter definiert werden.

Der Ser[LOG] speichert alle Messwerte, unabhangig von der Konfiguration und dem Speicherintervall,
in einem Ringspeicher, der exakt 1 Jahr Daten fasst. Danach wird jeweils der alteste Wert Uberschrie-
ben.

Die Auswertung der erfassten Daten kann komfortabel mit der MeteoWare CS 4 erfolgen.
(Die MeteoWare CS 4 ist nicht im Lieferumfang enthalten!)

Die Kommunikation des Ser[LOG] mit dem Anwender-PC erfolgt wahlweise per

Kabelverbindung (RS232, RS422, RS485)
Netzwerkverbindung (100 MBit Ethernet) oder

Funk oder Mobilfunk (GPRS, EDGE, UMTS, HSPA+, LTE)
USB und Bluetooth (nur zu Service-Zwecken)

Insgesamt werden bis zu 26 Kommunikationen gleichzeitig unterstitzt.

Im "Push-Betrieb" sendet der Ser[LOG] automatisch die gemessenen Daten per FTP und/oder E-Mail
Uber Ethernet, WLAN oder Mobilfunk(2G/3G/4G).

Der Ser[LOG] kann bis zu 10 "Schaltkandle" ansteuern, die jeweils ein Relais schalten und/oder Email-
oder SMS-Meldungen versenden. Der Ser[LOG] stellt 2 fest eingebaute Relais bereit, zusatzlich kbnnen
bis zu 8 externe Modbus-Relais angesteuert werden.
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1.1 Beschreibung Ser[LOG] fiir serielle Sensorik

LED M - Messtakt

Ser(LOG]

Display

Mini-USB-Service-Schnittstelle

COM-Schnittstellen
Abdeckung
Jumperfeld

Anschluss- Relais-Ausasnae : ll Anschlussklemme
Versorgungsspannung gang 8 ] AnDiMod

Anschluss Klemme ,VIN® Das Gerat kann mit 10-30 VDC versorgt werden. Der Anschluss ist
Versorgungs- gegen Verpolung gesichert. Die eingesetzten DC/DC-Wandler sind nicht isoliert.
Spannung Hinweis: Die angelegte Versorgungsspannung wird tGber den ,Ser[LOG]-Bus* an an-

geschlossene AnDiMod-Messmodule weitergeleitet. Die Module stellen diese Span-
nung auch zur Versorgung von Sensoren zur Verfigung. Dies bedeutet, es steht an
den Sensorversorgungsklemmen immer die gleiche Spannung an, die auch am
Ser[LOG] angelegt wurde.

Dreh-Tast- Der Dreh-Tastknopf erméglicht die Bedienung des Ser[LOG] zum:
knopf ¢ Anzeigen von Momentanwerten,

e Export von Daten und der Ser[LOG] Konfiguration,

e Import einer Ser[LOG]-Konfiguration,

e Update der Gerate-Firmware,

e Aktivieren eines Bluetooth-Sticks und

e Auslesen von Gerate Informationen.

Display Das zweizeilige LCD Display wird aktiviert, wenn der Dreh-Tastknopf betatigt wird.
Nach einer Minute nach der letzten Betatigung schaltet das Display automatisch ab.
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Mini-USB-Ser-
vice-Schnitt-
stelle

USB-Host

Ethernet

COM-Schnitt-
stellen

SDI-12-An-
schluss

Statusein-
gange

Relais-Aus-
gange

Der Mini-USB Anschluss dient ausschlieBlich zum Konfigurieren und Uberpriifen
des Gerates. Zur dauerhaften Anbindung des Gerates an einen PC ist dieser An-
schluss nicht geeignet. (Verschiedene PCs erzwingen ungewollt ein ,Reboot* des
Gerates, wenn sie in den Energiesparmodus umschalten oder ausgeschaltet wer-
den. In diesem Fall geht ein Mittelwertblock verloren.)

Der USB Hostanschluss dient zum Anschluss eines USB Speichersticks oder eines
Bluetooth-Adapters. Der Ser[LOG] liefert tber USB nur maximal 200 mA. Verbrau-
cher mit hdherer Stromaufnahme werden nicht unterstitzt.

Der Netzwerkanschluss des Ser[LOG] unterstitzt 10 Mbit/s / 100 Mbit/s. Das Gerat
unterstiitzt keine DHCP Server, sondern verlangt eine fixe IP-Adresse.

Der Ser[LOG] verfligt Giber 6 serielle Schnittstellen, die teilweise als RS232, RS422
oder RS485 betrieben werden kénnen. Darliberhinaus stehen Modbus und eine
SDI-12-Schnittstelle zur Verfigung.

RS232
::Z:e RS232 RS422 RS485 Modbus SDI-12 AnDiMod
com| >Z | XX | >X<Z
com2 >< | XX | XX | XX
com3 < (< | X< | >
com4 >< | XX | XX | XX
COM5 dibodbodb o<
comeé o B2 > K

% separate Klemme  separate terminal
(><) nicht bei Ser[LOG] Pt « not at Ser[LOG) Pl

Werden SDI-12-Sensoren verwendet, erfolgt der Anschluss Uber die separate
SDI-12 Klemme am Ser[LOG]. Dabei wird durch SDI-12 die COM5-Schnittstelle be-
legt und der COM5-Anschluss wird deaktiviert.

Wird der Ser[LOG] mit einem oder mehreren AnDiMod-Modulen erweitert, erfolgt
der Anschluss Uber die separate 4er-Klemme an der Gehauseunterseite. Dabei be-
legen die AnDiMod-Module die COM6-Schnittstelle und der COM6-Anschluss wird
deaktiviert.

Die Schnittstellen COM1 bis COM4 koénnen mit dem Ser[LOG]-Commander auf
RS232 konfiguriert werden. Eine RS232-Schnittstelle mit Handshake-Leitung steht
nur auf der COM1 zur Verfligung.

COM2 bis COM6 kdnnen per Jumper von RS485 (Werkseinstellung) auf RS422 um-
geschaltet werden. Die COM1 ist nicht umschaltbar auf RS485.

Die Schnittstellen kdnnen mit dem Ser[LOG]-Commander ein- und ausgeschaltet
werden.

Der ,SDI-12-Anschluss verfligt Gber 3 Anschlussklemmen. An der Klemme , IO
wird das Kommunikationssignal (+) aufgelegt, an der Klemme ,GND* wird die Masse
angeschlossen. Fur den Fall, dass das Anschlusskabel des SDI-12 Busses auch die
Busspannung mitfihrt, kann diese auf der Klemme ,(V)* ,geparkt® werden. Die
Klemme (V) ist ab Werk nicht mit der Gerateelektronik verbunden (tot gelegt). Der
Ser[LOG] versorgt den SDI-12-Bus in den Standardversionen nicht mit Energie. Die
Versorgung des SDI-12-Busses muss separat erfolgen.

Die beiden Statuseingédnge ,DA“ und ,DB“ kénnen zur Registrierung von Zustéanden
(Schalterstellung ON / OFF) genutzt werden.

Die Relais ,R1“ und ,R2“ sind bistabile, potentialfreie Wechselschalter. An ,,C* wird
das zu schaltende Signal angelegt. Im Ruhezustand besteht eine Schaltverbindung
zu ,S0% im geschalteten Zustand zu ,S1“. Die Relais dirfen mit bis zu 30 V und
0.5 A belastet werden.
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Abdeckung
Jumperfeld

LED-M -
Messtakt

LED - P - Ver-
arbeitungs-
prozess

AnDiMod-An-
schluss-
klemme

Unter der Abdeckung befindet sich ein Jumperfeld. Uber das Jumperfeld kénnen die
Hardwaretreiber der Schnittstellen COM2 bis COM6 von RS485 auf RS422 umge-
schaltet und 120 Q Abschlusswiderstande hinzugeschaltet werden. Siehe Kapitel
13.

Die LED ,M* blinkt im eingestellten Messtakt. Die Leuchtdauer ist analog zur Dauer
der Messung. Nach Einschalten des Ser[LOG] leuchtet die LED, bis der ,Bootvor-
gang“ abgeschlossen ist.

LED ,P* blinkt wahrend der Messwertverarbeitung. Bei der Bildung von 10 Minuten-
mittelwerten blinkt die LED nur alle 10 Minuten. Die Leuchtdauer ist analog zur
Dauer der Datenverarbeitung.

Wird der Ser[LOG] mit einem oder mehreren AnDiMod-Modulen erweitert, erfolgt
der Anschluss Uber die 4er-Klemme an der Gehauseunterseite.
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1.2 Beschreibung AnDiMod - Messmodaul fiir analoge/digitale Sensoren

Es gibt drei verschiedene Erweiterungsmodule fir den Ser[LOG] bzw. Ser[LOG]Plus. Die Module
AnDiMod 1-3 unterscheiden sich in ihrer Adresse auf dem Ser[LOG]-Bus. Soll ein Ser[LOG]-System um
einen AnDiMod erweitert werden, muss vorher geprift werden, wie viel Module bereits angeschlossen
wurden und das entsprechende Modul mit der richtigen Adresse (der Nummerierung folgend) ausge-
wahlt werden. Das erste Modul mit dem ein Ser[LOG] erweitert werden kann, muss die Adresse 1 tra-
gen. Das erste Modul mit dem eine Ser[LOG]Plus erweitert werden kann, muss die Adresse 2 tragen,
da bereits ein AnDiMod mit der Adresse 1 im Ser[LOG]Plus integriert ist. Die jeweilige Adresse des
AnDiMod ist fix und kann nicht durch den Benutzer angepasst werden.

Digitaleingange Sensor-Versorgung

SENSOR SU-

(Anschlussklemme AnDiMod)

Analogein- Ein AnDiMod besitzt 12 universell konfigurierbare analoge Messeingange. Die Ka-
gange nale kdnnen eingestellt werden fir die Messbereiche:
e 5V bipolar,

e 5V unipolar,
e 50 mV bipolar,

e 20 mMA,
e 500 Ohmund
e 5000 Ohm.

Zur Messung von 20 mA Signalen muss ein Messwiderstand (Shunt) zugeschaltet
werden. Dies erfolgt durch das jeweilige Setzen einer Briicke in den beiden oberen

Klemmen.
Digitalein- Die Eingange ,D1%, ,D2“ und ,D3" sind fur den Anschluss digitaler Sensoren. Sie
gange kénnen genutzt werden zum Erfassen von:
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e Statussignalen (ON/OFF),
e Impulsen (Zahler/ Niederschlag) oder
e Frequenzen (bis 10 kHz)

Sensor-Ver- Fir bis zu 6 Sensoren stehen Anschlussklemmen fiir die Sensorversorgung zur Ver-

sorgung figung. Die Spannung an den Klemmen entspricht der Versorgungsspannung an
der Klemme VIN, mit der der Ser[LOG] versorgt wird. (24 V am Ser[LOG] bedeutet
24 an diesen Klemmen VOUT = VIN). Der maximale Strom zur Sensorversorgung
fur alle Anschlussklemmen zusammen ist auf 0,5 A begrenzt.

1.3 Beschreibung Ser[LOG]Plus - Kombi-Logger fiir serielle, digitale und
analoge Sensoren

Serios)

HIT

NI

®
]
(o5
(@8]
~
=
<

belegt mit
AnDiMod

111
M Anschlussklemme AnDiMod)

Der Ser[LOG]Plus besteht aus einem Ser[LOG] und einem AndiMod-Modul (Adresse 1) in einem Ge-
hause. Bedienelemente, Schnittstellen und Beschriftung sind weitestgehend identisch. Da der
Ser[LOG]Plus bereits Uber ein integriertes AnDiMod-Modul verfiigt, wird die COM6-Schnittstelle durch
das AnDiMod-Modul belegt und die COM6-Klemme (ohne Beschriftung) ist deaktiviert.
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2 Verdrahtung — Gerateanschluss

21 Anschluss Versorgungsspannung

Uber die Klemme ,VIN“ kann der Ser[LOG] mit 10...30 VDC versorgt werden. Der Anschluss ist gegen
Verpolung gesichert. Die eingesetzten DC/DC-Wandler sind nicht isoliert. Ublicherweise wird der
Ser[LOG] mit 12 VDC oder 24 VDC versorgt.

VIN
10..30 V
+ -

OJV)

+ -
12/24 VDC

Spannungsversorgung
Power supply

Hinweis: Die angelegte Versorgungsspannung wird Uber den ,Ser[LOG]-Bus“ an angeschlossene
AnDiMod-Messmodule weitergeleitet. Die Module stellen diese Spannung auch zur Versorgung von
Sensoren zur Verfigung. Dies bedeutet, es steht an den Sensorversorgungsklemmen immer die gleiche
Spannung an, die auch am Ser[LOG] angelegt wurde. VOUT = VIN

2.2 Anschluss - Serielle Geréte

Als Gerate mit einer seriellen Schnittstelle kénnen an den Ser[LOG] angeschlossen werden:

e Sensoren

e Auswerte-PC

e Modem

e Modbus-Relais

e AnDiMod (COM6)
Wichtiger Hinweis: Im Auslieferzustand sind die seriellen Schnittstellen deaktiviert. Der Ser[LOG] kann
bei der Erstinbetriebnahme nur tber die Mini-USB-Service-Schnittstelle oder einen (geeigneten) Blue-
tooth-Stick erreicht werden.

2.2.1 Anschluss - Gerate mit RS485-Schnittstelle und Modbus RTU

Uber die COM-Ports 2-6 kénnen im Auslieferzustand Gerate mit RS485-Schnittstelle (z.B. mit Modbus
RTU Protokoll) angeschlossen werden. Werksseitig sind per Jumperfeld die RS485-Hardwaretreiber fir
COM-Ports 2-6 aktiviert.

RS485 jumper settings for COM2...6

COMS...6
RS485 RS485 T+
Device Device T-
Data+ (4 Data+ (- R+/D+
Data- (9 Data- (S R-/D-

Beispiel fiir unteres Jumperfeld: RS485-Hardwaretreiber fiir COM2 bis COM6 aktiviert.
Hinweis: Damit die belegten COM-Schnittstellen genutzt werden kénnen, missen diese noch mit dem
Ser[LOG]-Commander eingeschaltet und konfiguriert werden.
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2.2.2 Sonderfall Sensoren mit RS485-Schnittstelle im Talker-Modus an RS422

Einige Sensoren Ubertragen ihre Messwerte automatisch in einem festen Zeitintervall, sie werden dann
im sogenannten Talker-Modus betrieben. Sensoren von LAMBRECHT meteo, die lber eine RS485-
Schnittstelle verfligen, die im Talker-Modus betrieben wird, kbnnen am Ser[LOG] auch an die ,R+" und
.R-“ Klemme (Read-Leitungen) einer als RS422 konfigurierten Schnittstelle angeschlossen werden.

com1
(@) RTS
© CTS COM2...4
O TxD TxD
(@) RxD (@) RxD
RS485 O[] cN\o RS485 O[] c\o RS485 COMS...6
Device O T+ Device OLD Device T+
Talker-Mode T- Talker-Mode | |@LD| T- Talker-Mode T-
Data+ (S=r=———tE) R+/D+ Data+ (S+=——+E) R+/D+ Data+ (= R+/D+
Data- (S=—t&) R-/D- Data- (Set=—te) R-/D- Data- (= R-/D-

RS422 jumper settings for COM1...6
"NMTWHLO

EESE=EE=
000000
0CO0OO0OO0OO0O

Beispiel fiir unteres Jumperfeld: RS422-Hardwaretreiber fiir COM2 bis COM®6 aktiviert. (COM1 immer RS422)

Hinweis: Damit die belegten COM-Schnittstellen genutzt werden kénnen, missen diese noch mit dem
Ser[LOG]-Commander eingeschaltet und konfiguriert werden.

223 Anschluss - Gerate mit RS422-Schnittstelle

An den COM-Port 1 kénnen im Auslieferzustand Gerate mit RS422-Schnittstelle angeschlossen wer-
den. Werksseitig sind per Jumperfeld fiir die COM-Ports 2-6 die RS485-Hardwaretreiber aktiviert. Diese
kdnnen durch Ziehen der jeweiligen Jumper auf RS422-Hardwaretreiber umgeschaltet werden (sehe
Bild oben).

com1
(@) RTS
cTS COM2...4
(@) TxD (@) TxD
RS422 (@) RxD RS422 OLD R0 RS422
Device O GND Device GND Device COMS...6
Rx+ (S €) T+ Rx+ (S &) T+ Rx+ (= T+
Rx- (3 &) T- Rx- (3 &) T- Rx- (= T-
™ &) R+/D+ ™ “3) R+/D+ Tx+ (o= R+/D+
™ (3 R-/D- ™ ") R-/D- Tx- (o R-/D-

Hinweis: Damit die belegten COM-Schnittstellen genutzt werden kdnnen, miissen diese noch mit dem
Ser[LOG]-Commander eingeschaltet und konfiguriert werden.
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2.2.4 Sonderfall Sensoren mit RS422-Schnittstelle im Talker-Modus an RS485

Einige Sensoren Ubertragen ihre Messwerte automatisch in einem festen Zeitintervall, sie werden dann
im sogenannten Talker-Modus betrieben. Sensoren von LAMBRECHT meteo, die lber eine RS422-
Schnittstelle verfligen, die im Talker-Modus betrieben wird, kbnnen am Ser[LOG] auch an die ,D+* und
.D-“ Klemme einer als RS485 konfigurierten Schnittstelle angeschlossen werden.

Wichtiger Hinweis: Die ,Rx+“ und ,Rx-“ Leitungen des Sensors dirfen in diesem Fall nicht auf die
entsprechend beschriftete Klemme der COM-Schnittstelle gelegt werden, da der RS485-Hardwaretrei-
ber ,R+“, , T+“und ,R-, ,T-“ jeweils parallelschaltet.

COM2...4

RS422 O TXD RS422

Device RxD Device

Talker-Mode GND Talker-Mode COMS5...6
Rx+ ' (St T+ Rx+ ' (s @ T+
Rx- g (SN T- Rx- o (nel@ T-
™ R+/D+ <+ O+=—O R+/D+
™ R-/D- PG, () R-/D-

RS485 jumper settings for COM2...6
- N®< IIE) g

===
000000
000000

Beispiel fiir unteres Jumperfeld: RS485-Hardwaretreiber fiir COM2 bis COM6 aktiviert.

Hinweis: Damit die belegten COM-Schnittstellen genutzt werden kdnnen, miissen diese noch mit dem
Ser[LOG]-Commander eingeschaltet und konfiguriert werden.

2.25 Anschluss — Sensoren mit SDI-12-Schnittstelle

SDI-12-Sensoren werden im Ser[LOG]-Commander Uber die COM5-Schnittstelle konfiguriert. Der
Ser[LOG] unterstutzt aus der SDI-12-Spezifikation nur eine Untermenge. Es kénnen vom Ser[LOG]
nur Messwerte von Sensoren aufgezeichnet werden, die mit dem CC-Kommando generiert werden.

Eine Versorgung von SDI-12-Sensorem Uber den Ser[LOG] ist standardmafig nicht méglich. Die
Klemme (V) ist ohne Funktion.

SDI-12
Device ' Set COM5 = [v/] Power ON
SDI-12 u
o (=& D 1o
!+12V (=N (V) ! ' Standard (V) = open no function
GND (3 GND n

Hinweis: Damit die SDI-12-Schnittstellen genutzt werden kann, muss die COM5 noch mit dem
Ser[LOG]-Commander eingeschaltet und fiir SDI-12 konfiguriert werden.

LAMBRECHT meteo GmbH Ser[LOG] Handbuch Seite 19 von 133



2.2.6 Anschluss - Modem mit RS232-Schnittstelle

Die meisten Modeme verflgen Uber eine RS232-Schnittstelle. Gemalk dem RS232-Standard erfolgt der
Anschluss eine Modems 1-zu-1. Einige Modeme benétigen fiir die Kommunikation mit dem Datenlogger
die RS232-Hand-Shake-Leitungen. Diese Modeme kdnnen an die COM1-Schnittstelle angeschlossen
werden. COM2 bis COM4 verfligen Uber keine Hand-Shake-Leitungen.

com1
RTS (2 RTS
CTS C CTS COM2...4
™ G—@LD ™D X0 (+—@[D| T*D
RO G+—@L[ RxD RD (+—@) ]| RxD
GND (3 GND GND (S+—+E) GND
RS232 oD RS232 oL
Modem O Modem @) T-
with hand- (®) R+/D+ no hand- OLD| r+D+
shake R-/D- shake OLD| R-/D-

Hinweis: Damit die belegten COM-Schnittstellen genutzt werden kdnnen, missen diese noch mit dem
Ser[LOG]-Commander eingeschaltet und konfiguriert werden.

2.2.7 Anschluss - PC mit RS232-Schnittstelle

Die meisten modernen PCs verfiigen Uber keine RS232-Schnittstelle mehr. Dennoch kann der
Ser[LOG] auch per RS232 an einen PC zur Konfiguration und Auswertung angeschlossen werden.
Gemal dem RS232-Standard missen flir den Anschluss an den PC die Kommunikations-Leitungen
gekreuzt werden. Wird fiir die Kommunikation die RS232-Hand-Shake-Leitung bendétigt, kann der PC
nur Uber die COM1-Schnittstelle angeschlossen werden (die Hand-Shake-Leitungen sind dann auch zu
kreuzen). COM2 bis COM4 verfligen Uber keine Hand-Shake-Leitungen.

com1
RTS (Sh/© RTS
CTS @.X@ CTS COM2..4
TxD @-x TxD ™D AL TxD
RxD (=H RxD RD (3 NG RxD
GND (S+—E) GND GND (S=—iE)) GND
RS232 O RS232 O T
PC T- PC oD -
with hand- @D R+D+ no hand- @LD| R+D+
shake O R-/D- shake (@) R-/D-

Hinweis: Damit die belegten COM-Schnittstellen genutzt werden kénnen, missen diese noch mit dem
Ser[LOG]-Commander eingeschaltet und konfiguriert werden.
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2.3 Anschluss analoge Sensoren

Analoge Sensoren kdnnen an den Ser[LOG]Plus oder die AnDiMod-Module angeschlossen werden. Je
AnDiMod-Modul (Ser[LOG]Plus enthalt bereits eines) kbnnen 12 Analogsignale gemessen werden. Die
Systeme kdnnen maximal auf bis zu 36 Analogsignale erweitert werden.

Mit den analogen Eingédngen kann jeweils gemessen werden:

e 5V bipolar,
e 5V unipolar,
e 50 mV bipolar,

e 0/4...20 mA,
e 500 Ohmund
e 5000 Ohm.

Hinweis: Damit die belegten Analogeingédnge genutzt werden kdnnen, missen diese noch mit dem
Ser[LOG]-Commander konfiguriert werden.

231 Anschluss — Sensoren mit Spannungssignal

Spannungssignale kdnnen vom Ser[LOG]Plus bzw. AnDiMod bis zu maximal 5 V gemessen werden.
Sollen Sensoren mit groBeren Spannungen (z.B. ...10 V) gemessen werden, muss mit geeigneten
Spannungsteilern gearbeitet werden. Fir die Messung von Millivoltsignalen (mV) kénnen die Analogein-
gange mit dem Ser[LOG]-Commander auf den Messbereich £ 50 mV eingestellt werden.

voltage © SHUNT
0..#5V | signal @)L D| SHUNT
-5...+5V O |+
-50...+50mV E() U+
Feral) v
QLD -
2.3.2 Anschluss — Sensoren mit Stromsignalen (0/4...20 mA)

Werden an dem Ser[LOG]Plus bzw. AnDiMod Sensoren mit 0...20 mA bzw. 4...20 mA Signalen ange-
schlossen, erfolgt der Anschluss auch an den ,U+%, ,U-“ Klemmen. Zusatzlich muss fur die Strommes-
sung der interne Shunt-Widerstand hinzugeschaltet werden. Der Shunt-Widerstand wird durch eine Bri-
cke zwischen den oberen beiden Klemmen (mit ,SHUNT" gekennzeichnet) hinzugeschaltet.

current

E SHUNT
signal

SHUNT
[+
U+'
U- | |
|-

0..20mA
4..20mA

[@lu]ula)
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2.3.3 Anschluss — Widerstandsmessung Pt100, Pt1000, Potentiometer

Ser[LOG]Plus bzw. AnDiMod kénnen Widerstande in den Messbereichen 500 Q und 5000 Q messen.
Typische Sensoren mit Widerstandsausgangen sind z.B. Temperatursensoren mit Pt-100 oder Pt-1000
oder Windrichtungssensoren mit 1000 Q Potentiometer. Pt100 (Pt1000) Sensoren werden in der Regel
in 4-Leiterschaltung gemessen, 3-Leiterschaltung und 2-Leiterschaltung sind auch mdglich. Der An-
schluss eines Potentiometers erfolgt auf die gleiche Weise wie bei der 3-Leiterschaltung.

resistor © SHUNT resistor SHUNT
Pt100/Pt1000 © SHUNT Pt100/Pt1000 SHUNT
4-wire ~ 2-wire ~
G, O I+ G, I+
O U+ L U+
O U- r U-
—a - C, I-
resistor SHUNT Potentiometer SHUNT
Pt100/Pt1000 SHUNT 5000/5000Q SHUNT
3-wire c I+ C I+
U+ U+
U- U-
(S r - S r -
—/ —/
24 Anschluss digitale Sensoren

Der Ser[LOG] kommt mit 2 digitalen Eingangen ,DA* und ,DB* fur die Messung von Zusténden. Zusatz-
lich besitzen Ser[LOG]PIlus bzw. AnDiMod jeweils 3 digitale Eingange ,D1%, ,D2“ und ,D3* fiir die Mes-
sung von:

e Zustanden (Status)

e Impulsen

e Frequenzen

241 Anschluss — Sensoren mit Status-Signalen (Zustande)

Statussignale konnen beim Ser[LOG] an den Klemmen ,DA* und ,DB® und beim Ser[LOG]Plus bzw.
AnDiMod jeweils an den Eingangen ,D1% ,D2" und ,D3“ gemessen/registriert werden.

Hinweis: Aktive Zustandssignale mit [log.0] bei <2 V und [log.1] bei>2,5 V...30 V, kdnnen nicht mit den
digitalen Eingangen ,DA* und ,DB“ gemessen werden!

state signal state signal state signal
relay / switch open collector [log.0]<2V;
DA/DB/ DA/DB/ [log.1]>2,5V...30 V D1/D2/D3
D1/D2/D3 D1/D2/D3 —
+ + S ]_+C
el - |4 torfEn ] | ol
Copm.°) i @0 - - — -

Hinweis: Bei Sensoren mit Open-Collector (OC) Ausgang muss die Polaritat der Anschluss-Klemmen
beachtet werden!
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24.2 Anschluss — Sensoren mit Impuls-Signalen (Zahler)

Sensoren mit Impuls-Ausgangen (z.B. Niederschlagsmengen-Messer mit Kippwaage) kénnen beim
Ser[LOG]PIlus bzw. AnDiMod jeweils an den Eingangen ,D1% ,D2“ und ,D3" angeschlossen werden.
Hinweis: Mit den digitalen Eingdngen ,DA* und ,DB® kénnen keine Impulse gemessen werden!

pulse signal pulse signal pulse signal
reed-switch open collector [log.01<2 V;
D1/D2/D3 D1/D2/D3 flog.1>25V... 30Vl n4/p2/D3
o %% . « vor{@m | * e—Em |
C, - =C, D -= (o D -=

Hinweis: Bei Sensoren mit Open-Collector (OC) Ausgang muss die Polaritdt der Anschluss-Klemmen
beachtet werden!

243 Anschluss — Sensoren mit Frequenz-Signalen

Mit Ser[LOG]Plus bzw. AnDiMod kénnen jeweils an den Eingangen ,D1%, ,D2“ und ,D3" Frequenzen bis
zu 10 kHz gemessen werden (Frequenzpegel U = 2,5 V).
Hinweis: Mit den digitalen Eingdngen ,DA“ und ,DB® kénnen keine Frequenzen gemessen werden!

frequency frequency frequency
signal signal signal
reed-switch D1/D2/D3 open collector |  p1/D2/D3 flog.01<2 ¥: D1/D2/D3

[log.1]>2,5 V...30 V
QD - “Cr—@D - ¢ 1 Lot f@m -
@ E- i -G 0‘3-! ™ @ |

Hinweis: Bei Sensoren mit Open-Collector (OC) Ausgang muss die Polaritat der Anschluss-Klemmen
beachtet werden!

PP

25 Anschlussklemmen zur Versorgung von Sensoren

Mit Ser[LOG]Plus bzw. AnDiMod kdénnen and den Klemmen ,SENSOR SUPPLY* jeweils 6 Sensoren
mit der Spannung versorgt werden, die am Ser[LOG] anliegt.
Es gilt VIN = VOUT (VIN = 10...30 VDC).

Wichtiger Hinweis: Es dirfen Uber alle Versorgungsklemmen (max.18) nicht mehr als 0,5 A entnom-
men werden!

sensor 1 / current \
(+) O ' — ssn_sor 1 ssn_sorZ +. . .+ ssn_sor n — max. 500mA
- PP PP PP
+1- +]- +]- +]-
@ SENSOR SUPPLY @ ‘% ‘%
%E' \ J
VIN = VOUT

VIN =10...30VDC
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2.6 Anschluss — Relais-Ausgange

Der Ser[LOG] besitzt 2 Schaltausgéange ,R1“ und ,R2“ in Form von Wechselschalter-Relais. Uber die
Relais kénnen Warnungen und Alarmmeldungen ausgegeben werden. Siehe hierzu auch Kapitel 7.

Wichtiger Hinweis: Die Relais dirfen mit bis zu 30 V und 0,5 A belastet werden.

—_—_——————

|

|

|

c < | VMAX=30V IMAX = 0.5A

| |
|
|
|

SO

Die Relais ,R1“ und ,R2" sind bistabile, potentialfreie Wechselschalter. An ,C* wird das zu schaltende
Signal angelegt. Im Ruhezustand (Log 0) besteht eine Schaltverbindung zu ,,S0%, im geschalteten Zu-
stand (Log 1) zu ,S1

2.7 Anschluss — AnDiMod-Modul

Ser[LOG] und Ser[LOG]PIus kénnen durch zusatzliche Messmodule AnDiMod erweitert werden. Jeder
AnDiMod beinhaltet 12 differentiell messende Analogkanale und 3 Digitalkanale.

Die Verbindung erfolgt Gber den Ser[LOG]-Bus. Durch die AnDiMod-Module wird die COM6-Schnitt-
stelle belegt und steht dann nicht mehr flr andere Geréate zur Verfigung. Sobald das AnDiMod-Modul
Uber den Ser[LOG]-Commander aktiviert wird, ist die Klemme der COM®6 auf der Geratefront deaktiviert.

Der Ser[LOG]-Bus steht bei allen Geraten der Ser[LOG]-Familie zur Verfiigung und befindet sich an der
Gehéause-Unterseite. Uber die 4 Klemmen werden die Energieversorgung und die Datenleitungen an-
geschlossen.

@@@O
Ser[LOG) OO O ®
-Bus + L4
zZ 8=
>S>83

Es gibt drei verschiedene AnDiMod Erweiterungsmodule. Die Module AnDiMod 1-3 unterscheiden sich
in ihrer Adresse auf dem Ser[LOG]-Bus. Soll ein Ser[LOG]-System um einen AnDiMod erweitert werden,
muss vorher geprift werden, wie viel Module bereits angeschlossen wurden und das entsprechende
Modul mit der richtigen Adresse (der Nummerierung folgend) ausgewahlt werden. Das erste Modul, mit
dem eine Ser[LOG] erweitert werden kann, muss die Adresse 1 tragen. Das erste Modul, mit dem eine
Ser[LOG]Plus erweitert werden kann, muss die Adresse 2 tragen, da bereits ein AnDiMod mit der Ad-
resse 1im Ser[LOG]Plus integriert ist. Ein AnDiMod-Modul mit der Adresse 3 kann nur an den Ser[LOG]
angeschlossen werden, wenn bereits die AnDiMod-Module mit der Adresse 1 und Adresse 2 an den
Ser[LOG]-Bus angeschlossen wurden. Fehlt ein Modul in der Reihenfolge, fihrt das zu einem System-
fehler und der Ser[LOG] funktioniert nicht!
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AnDiMod address 1 AnDiMod address 3

EaEs
% ﬁ o

(et N

V/IN- VIN-

Ser[LOG]

AnDiMod address 1

T L

a Data-
VIN- VIN-
VIN+ VIN+

er[LOG] AnDiMod address 2

=

Die jeweilige Adresse des AnDiMod ist fix und kann nicht durch den Benutzer angepasst werden!

Bis zu 3 AnDiMod kdnnen an einen Ser[LOG] angeschlossen werden. Hierdurch kann der Ser[LOG] auf
bis zu 36 Analogkanéle und 11 Digitalkanale erweitert werden.

Ser[LO%]p AnDiMod address 2 AnDiMod address 3
[Cata; . [Data- =
V/IN- VIN-
V| VIN+

AnDiMod address 1 AnDiMod address 2

T T LI

[Data [Deta [eta
VIN- VIN- VIN-
VIN+ VIN+ VIN+

er(LOG)

Der Ser[LOG]PIlus beinhaltet bereits ein AnDiMod-Modul (Adresse 1) in seinem Geh&use und kann um
2 weitere AnDiMod auf ebenfalls bis zu 36 Analogkanale und 11 Digitalkanédle erweitert werden. (Siehe
nachste Seite)
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Gerit / Geratekombination Kommunikations- | Serielle Analoge | Digitale

Schnittstellen Schnittstel- Ein- Ein-
len ginge gange

Ser[LOG] 1 x Ethernet 6 0 2
1 x USB Host

Ser[LOG] + AnDiMod 1 1 x USB Client 5 12 2+3

oder Ser[LOG]Plus

Ser[LOG] + AnDiMod 1 + AnDiMod 5 24 2+6

2

oder Ser[LOG]Plus + AnDiMod 2

Ser[LOG] + AnDiMod 1 + AnDiMod 5 36 2+9

2 + AnDiMod 3

oder

Ser[LOG]Plus + AnDiMod 2 +

AnDiMod 3

Hinweis: Es dirfen nicht mehr als 3 AnDiMod an den Ser[LOG] bzw. nicht mehr als 2 AnDiMod an den
Ser[LOG]Plus angeschlossen werden.

AnDiMod AnDiMod
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3 Display Menu

Der Ser[LOG] verfiigt Gber einen Drehdrick-Taster und ein zweizeiliges LCD-Display. Im normalen
Messbetrieb ist das Display ausgeschaltet.

Grundanzeige:

SERLOG 23.03.17 Aktuelles Datum

V1.02 09:02:03 -Aktuelle Zeit

Firmwareversion

Das Display wird durch Betatigen des Drehdriick-Tasters eingeschaltet und durch Drehen am Dreh-
druck-Taster kdnnen Sie durch die folgenden Funktionen blattern:

Auswahlmoglichkeiten:
e Logon*
e Logoff*
¢ Real-time Values / Momentanwerte
e Data Export / Datenexport auf einen USB-Stick
e Config Import / Import einer Konfiguration von einem USB-Stick
¢ Firmware Update / Firmware-Aktualisierung liber einen USB-Stick
e Bluetooth ON / Aktivieren eines Bluetooth-Sticks fiir Service-Zwecke
e INFO / Gerate-Informationen anzeigen
o Display Off / Display deaktivieren
*) nur verfugbar, wenn das Sicherheitssystem aktiviert ist.

Zur Auswahl einer Funktion muss auf den Drehtaster gedriickt werden. Die entsprechenden Funktionen
sind nachfolgend beschrieben.

Hinweis: Wenn fir 1 Minute keine Eingabe mehr erfolgt, schaltet sich das Display automatisch wieder
ab. Wird der Drehdruick-Taster betatigt, startet das Display wieder im Ausgangsmena.

3.1 Realtime Values

In Menlpunkt ,Realtime Values* werden die aktuellen Messwerte der konfigurierten Sensoren ange-
zeigt.

01 Wind direction Sensorbezeichnung

182.1 deg -Messwert und Einheit
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Durch Drehen am Drehdriick-Taster kann zwischen den einzelnen Sensoren gewechselt werden. An-
gezeigt werden die Nummer des Messkanals (01), die konfigurierte Sensorbezeichnung und der aktu-
elle Messwert.

3.2 Data Export

Mit ,Data Export* kbnnen Messwerte in einem frei wahlbaren Zeitraum (in Tagen) auf einen eingesteck-
ten USB-Stick Ubertragen werden. Im folgenden Beispiel werden alle gesammelten Messwerte ausge-
lesen, die im Zeitraum vom ,,01.01.2017* bis ,31.01.2017“ angefallen sind.

01.01.17 Startdatum

Durch Driicken am Drehdriick-Taster konnen Sie auf die jeweiligen Eingabefelder TT.MM.JJ (TT=Tag,
MM=Monat, JJ=Jahr) wechseln. Durch Drehen am Drehdriick-Taster konnen die jeweiligen Ziffern ein-
gestellt werden.

Wenn alle erforderlichen Daten eingestellt sind, wird nach einem USB-Speicherstick verlangt.

Hinweis: Die Eingabe kann nicht abgebrochen werden. Wurde versehentlich ein falsches Datum ein-
gestellt, muss 1 Minute gewartet werden, bis das Display sich automatisch abschaltet. Der Ser[LOG]
befindet sich danach im Grundmeni und die Eingabe kann wiederholt werden.

Insert USB Stick

Der Datenexport erfolgt nach dem Einsetzen des USB-Sticks. Auf dem Stick wird das Verzeichnis ,ser-
log“ angelegt.

Hinweis: Existiert auf dem Stick bereits ein Verzeichnis ,serlog“, dann wird sein Inhalt geléscht! Die
Datenfiles und die Konfigurationsdatei werden in das Verzeichnis gespeichert. Der USB-Speicher kann
mit den Ser[LOG]-Commander oder der LAMBRECHT MeteoWare CS-4 ausgelesen werden.

3.3 Config Import Giber USB-Stick

ACHTUNG! Mit dem Importieren einer neuen Konfiguration iiber einen USB-Stick werden alle
bisher gesammelten Messwerte automatisch geléscht!

Die zu importierende Konfiguration kann von einem Ser[LOG] Uber die Funktion ,Data Export* auf dem
USB-Stick gespeichert worden sein oder wurde mithilfe des Ser[LOG]Commander erstellt. Die Konfigu-
rationsdatei ,serlog cfg“ muss auf einem USB-Speicherstick im Verzeichnis ,serlog“ abgelegt werden.
Der Import wird durch die Funktion Config Import gestartet.

Enter Passwort

000000
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Um zu verhindern, dass versehentlich eine Konfiguration importiert wird, erfolgt eine Passwortabfrage.
Das Passwort ist immer das aktuelle Datum des Ser[LOG] im Format TTMMJJ (TT=Tag, MM=Monat,
JJ=Jahr), z.B. 310117 am 31.01.2017.

Durch Dricken am Drehdriick-Taster kdnnen Sie zu den jeweiligen Eingabefeldern wechseln. Durch
Drehen am Drehdriick-Taster kdnnen die jeweiligen Ziffern eingestellt werden. Wenn alle erforderlichen
Daten eingestellt sind, wird nach einem USB-Speicherstick verlangt.

Hinweis: Die Eingabe kann nicht abgebrochen werden. Wurde versehentlich ein falsches Passwort
eingestellt wird die Funktion abgebrochen und die Anzeige springt zurlick ins Grundmen.

Insert USB Stick

Nach dem Einsetzen des Speichermediums erfolgt die Abfrage: ,Update?“ y/n left / right

Update?

y/n left / right

Die gewlinschte Option kann durch Drehen ausgewahlt werden:

e Drehung nach links (gegen den Uhrzeigersinn): ,JA*
e Drehung nach rechts (in den Uhrzeigersinn):  ,NEIN*

Nachdem die Konfiguration importiert wurde, startet die CPU automatisch neu.

3.4 Firmware Update

Uber den Menii-Punkt ,Firmware Update* kann mit einem USB-Stick eine neue Firmware in den
Ser[LOG] geladen werden.

Die neue Firmware muss im Stammverzeichnis des USB-Sticks gespeichert sein. Am Ser[LOG] wird
die Funktion Firmware Update aufgerufen. Das Gerat meldet sich mit:

Enter Passwort

000000

Um zu verhindern, dass versehentlich eine Konfiguration importiert wird, erfolgt eine Passwortabfrage.
Das Passwort ist immer das aktuelle Datum des Ser[LOG] im Format JIMMTT(JJ=Jahr, MM=Monat,
TT=Tag), z.B. 170131 am 31.01.2017.

Durch Dricken am Drehdrick-Taster kdnnen Sie zu den jeweiligen Eingabefeldern wechseln. Durch
Drehen am Drehdriick-Taster kdnnen die jeweiligen Ziffern eingestellt werden. Wenn alle erforderlichen
Daten eingestellt sind, wird nach einem USB-Speicherstick verlangt.
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Hinweis: Die Eingabe kann nicht abgebrochen werden. Wurde versehentlich ein falsches Passwort
eingestellt, wird die Funktion abgebrochen und die Anzeige springt zurtick ins Grundmenti.

Insert USB Stick

Nach der Uberpriifung der Firmware auf dem Speichermedium erfolgt die Abfrage, ob die aktuelle Firm-
ware (z.B. ,V1.01%) durch die neue Firmware (z.B. ,V1.02%) ersetzt werden soll.

V1.01 ==>V1.02

y/n left / right

Die gewlinschte Option kann durch Drehen ausgewahlt werden:

e Drehung nach links (gegen den Uhrzeigersinn): ,JA*
e Drehung nach rechts (in den Uhrzeigersinn):  ,NEIN*

Nachdem das Firmwareupdate geladen wurde, startet die CPU automatisch neu.

3.5 Bluetooth ON

Uber den Menii-Punkt ,Bluetooth ON* kann fiir Servicezwecke ein USB-Bluetooth-Adapter als ,tempo-
rare drahtlose Serviceschnittstelle* zur Kommunikation mit der Konfigurationssoftware Ser[LOG]-Com-
mander eingesetzt werden. Zurzeit werden vom Ser[LOG] nur Bluetooth-Sticks mit einem Bluetooth-
Chip von CSR unterstitzt.

Hinweis: Diese Verbindungsart ist nicht fir dauerhafte Verbindungen geeignet.

Fir die Verbindung muss auf dem PC die Bluetooth-Schnittstelle aktiviert werden und der Ser[LOG]
(meldet sich mit seinem Stationsnamen) mit dem PC gekoppelt werden. Der PC fragt nach der Kennung
des zu koppelnden Gerats. Die Kennung ist ,,0000°.

Nach erfolgreicher Kopplung stehen auf dem PC 2 serielle COM-Schnittstellen zur Verfliigung, eine
,Eingehende® und eine ,Ausgehende” (siehe Bluetooth-Einstellungen ,COM-Anschlisse®). Wahlen Sie
fur die Verbindung die ,Ausgehende“ COM-Schnittstelle.

€ Bluetooth-Einstellungen x

Optionen COM-Anschliisse  Hardware
Dieser PC verwendet die unten aufgelisteten COM-Anschllsse (seriell),
Lezen Sie im Bluetooth-Gerdtehandbuch, ob ein COM-Anszchluss
erforderlich ist.

Anschluss  Richtung Mame

CamN Eingehend THP Staticenchen 1
Comi12 Ausgehend  THP Staticenchen 1 'Serial P...
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Wahrend ein Bluetooth-Adapter angeschlossen ist, kann keine Kommunikation mit sonstigen ,wireless*
Geréaten (z.B. Modem fur GPRS / LTE / E-Mail, FTP, SMS) durchgefuhrt werden. Die Bluetooth-Verbin-
dung wird durch erneutes Drucken des Drehdrick-Tasters oder durch Entfernen des Adapters wieder
abgeschaltet.

3.6 INFO

Uber die Funktion Info kann die Stationsnummer (Station ID), die aktuelle Firmware-Version und der
Zeitpunkt der letzten Konfiguration im Format JIMMTT/hhmmss (JJ=Jahr, MM=Monat, TT=Tag,
hh=Stunde, mm=Minute, ss=Sekunde) abgefragt werden.

Station ID:

2002 Stationsnummer

Firmware Ver:

SERLOG V1.02 Firmwareversion

Datum und Uhrzeit

Config Date: der letzten

Konfiguration:
170323/115842 23.03.2001 11:58:42

Station: ID:
2002 < Stationsnummer

Name: Goettingen

Ser[LOG] 1 < Stationsnamen
SKF:
SKF 1212a < Schaltplannummer

Firmware Ver:

Ser[LOG] V1.200 < Firmware Version

Config Date:

310322/212944 < Datum und Zeit der letzten Konfiguration
MAC Address:

00:50:¢c2:¢cd:04:56 < MAC Adresse des Ethernetadapters
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IP Address:

192.168.100.179 < IP Adresse des Ethernetadapters
Display stored average values graphically SubNet Mask:

255.255.255.0 < Subnet Maske des Ethernetadapters
Gateway:

192.168.100.100 < Gateway Adresse flr Ethernetadapter
SNAP Port:

4648 < Port fiir das SNAP Protokoll

UDP Port:

4649 < Port fir UDP Realtime Stream
HTTP Port:

8080 < Zugang zur Realtime-Seite

Firmware AM:
0061 < Firmwareversion Co-Prozessor im AnDiMod

3.7 Display Off

Der Menu-Punkt ,Display Off* schaltet das Display ab, bis der Drehdriick-Taster erneut betatigt wird.
Logon:
Uber diesen Menipunkt wird die Bedieneinheit des Ser[LOG] freigeschaltet.

Enter Password
000000000000

Durch Driicken am Drehdriick-Taster kénnen Sie zu den jeweiligen Eingabefeldern wechseln. Durch
Drehen am Drehdriick-Taster kdnnen die jeweiligen Ziffern eingestellt werden. Wenn alle erforderlichen
Daten eingestellt sind, meldet Ser[LOG]:

Logon
Done

Ab sofort stehen alle Menulpunkte zur Verfigung.

Logoff:
Durch die Aktivierung dieses Menipunktes wird die Bedieneinheit von Ser[LOG] verriegelt.
Durch Driicken am Drehdriick-Taster kénnen Sie diese Funktion auslosen.

Ser[LOG] meldet:
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Logoff
Done.
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4 Allgemeine Bedienung des Ser[LOG]-Commander

Ser[LOG] und Ser[LOG]Plus werden mit dem Konfigurations-Tool ,,Ser[LOG]-Commander* in Betrieb
genommen, konfiguriert und getestet.

Ser[LOG]_Commander ist eine 32 Bit Windows-Applikation, die unter den Betriebssystemen
Windows XP bis Windows 10 genutzt werden kann. Die Anwendung kann von einem USB-Speicherstick
ausgenutzt werden. Eine Installation auf den PC ist nicht notwendig.

Wenn Sie den Ser[LOG]-Commander auf einen USB-Stick oder einen PC kopieren wollen, missen alle
im Ordner Ser[LOG]_Cmd enthaltenen Dateien mitkopiert werden. Die Dateien missen sich immer im
gleichen gemeinsamen Verzeichnis befinden.

Sie starten den Ser[LOG]-Commander durch Aufrufen der ,SerLog Cmd.exe“. Nach dem Start wird
folgendes Hauptmenu angezeigt:

k. Ser[LOG]

LAMBRECHT

¥__meleo

Ser[LOG]_Cmd

AT

H

@

a

Ser[LOG] konfigurieren

Werkzeuge

Momentanwerte abrufen

Gespeicherte Mittelwerte anzeigen

Abgerufene Mittelwerte anzeigen

Gespeicherte Mittelwerte grafisch anzeigen

Sonstige Funktionen

Modbus Aktoren definieren

Sensoren definieren
Sonstige Funktionen

Hilfe aufrufen

Commander beenden

Fir eine vereinfachte Navigation sind die Bedienelemente des Ser[LOG]-Commanders mit erklarenden
Tooltips versehen, die erscheinen, sobald Sie mit dem Cursor auf dem jeweiligen Element verweilen.
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4.1 Sicherheitseigenschaften fur Ser[LOG] und Ser[LOG]_Cmd

Beim Start des Ser[LOG]_Commander wird der Anwender aufgefordert, sich zu legitimieren.

B serfloc) x

LAMBHEC!-leo

Ser[LOG]_Cmd

Benutzername: |Administlatul

Passwaort: B L]

Passwort gultig bis: 2021-04-23

Da der Ser[LOG]_Commander ein Tool ist, das vollen Zugriff auf den Logger gewahrt, wird als Anwen-
der der Administrator vorgeschlagen. Bei neu installierter Software ist dem Administrator das Passwort
admin zugeordnet.

Die Giiltigkeitsdauer des Passworts wird in der letzten Zeile der Maske angezeigt.

Wird sie erreicht, oder lberschritten wird der Anwender zum Andern des Passworts aufgefordert.

Dies kann auch durch Anklicken der Schaltflache 4|E ausgel6st werden.
Die Anmeldung wird durch die Schaltflache 4| bei richtigem Passwort abgeschlossen. Im

Fehlerfall kann das Login wiederholt werden. Nach einer definierten Anzahl von Fehlversuchen wird
die Software beendet.
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Anderung des Passworts:

Meues Passwort

Altes Passwort: | | Lr]|
Meues Passwort: | | Lr]|
Meues Passwort (Wiederholung) | | Lﬂ|

X |[[v

Zur Anderung wird zuerst die Eingabe des aktuellen Passworts verlangt. Das neue Passwort wird mit
Wiederholung eingegeben. Bei der Eingabe werden nur * fir jedes Zeichen angezeigt.

(k=
Den eingegebenen Text kann man per Schaltflache _I anzeigen. Zeigen Sie mit der Maus auf die
Flache und halten Sie die linke Maustaste gedrickt.

Meues Passwort

Altes Passwort: |admir‘| | i!

Meues Passwort:

Meues Passwort (Wiederholung):

L | x- |

wkdk | !]|

/]

schlieRt die Anderung ab, ﬁ verwirft die Anderung.

4.2 Funktion ,,Ser[LOG] konfigurieren*

Uber den Button

starten Sie das Konfigurations-Tool des Ser[LOG]-Commanders.
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k. Ser[LOG] konfigurieren

Schaltplan:

Sicherheit Loggerbedieneinheit

Vom Logger eingelesen am:

4 al g Dy Datenlogger
o | % REIE -
Bl %02 NS 7 g
Allgemein Schnittstellen Messkanale 1..40 Messkandle 41,60 Winddaten Ausginge IP-Kommunikation Schiff - nur Ser[LOG] NAV
Stationskennung Betriebsmodi
Stationsnummer: | ppoo == Anzahl angeschlossener Messmodule (Ser[LOG] Plus = 1 0. v
Seriennummer: MAC-Adresse: .
Eeltebsaty Standard 1Hz v
Emraiey Mittelwertzeit 10 min ~
Konfiguration: 25.09.2020 09:14:57 .
Extremwertspeicherung: 3 sec. Momentanwert D

() "Smart" - nur Anderungen Gbertragen

0 . 0 . 0

4
m— ]
PC Einstelllungen
Kommunikation Schnittstelle Konfigurationsibertragung
SEhutt1el COMS LAMBRECHT Service Port ~ | |Bei TCR/IP Verbindungen solite A (® "Clean” - alles ubertragen
der Wert fir Timeout in
Anzahl Wiederholungen |4 v Timeout:  |3qpc .| |Abhangigkeit der
bei Fehler: Verbindungsart gewahit
werden: W
Erweiterte Netzwerkeinstellungen
. ’ ’ [IMultinoming aktiv
Serielle Schnittstelle Netzwerk Schnittstelle
lokaler Netzwerkadapter
Baud: 115200 ~ Host: [152168.11 | i
0
Handshake: none ~ Port: 4648 4649 ‘

Zum Logger ubertragen am:

Abgesehen von einigen Sonderfunktionen, findet Uber dieses Tool die vollstandige Konfiguration des

Ser[LOG] statt.

Registerkarte

Funktion

Zusatzliche Information

Allgemein

Konfiguration der Stationskennung, Anzahl der
verwendeten AnDiMod (Messmodule) sowie der
PC-seitigen Parameter fir die Kommunikation mit
dem Ser[LOG].

Schnittstellen

Konfiguration der COM-Schnittstellen, Ether-
netschnittstellen und Datenabruf-Intervalle der
Bus-basierten Protokolle Modbus RTU, Modbus
TCP und SDI-12.

Messkanale 1...40
und
Messkanale 41...60

Zuordnen der angeschlossenen Sensoren und
Messwerte zu den Messkanélen sowie Detailein-
stellungen je Kanal.

Winddaten Es konnen bis zu 2 Windsensorpaare definiert Die hier gerechneten Daten kon-
werden, fir die der gleitende Mittelwert errechnet | nen mit der LAMBRECHT Soft-
wird. ware MeteoWare-CS4 visualisiert

werden.

Ausgange Konfiguration von bis zu 10 Schaltkanalen und

Aktoren fiir ,Prozesssteuerung®, ,Fehleriiberwa-
chung” oder ,Bereichsiiberwachung” (Alarme).

|IP-Kommunikation

Konfiguration der auf IP-basierten Funktionen flr
NTP, FTP, Email,und MQTT via Ethernet oder Mo-
bil-Funk, HTTP(S) post via Ethernet sowie SMS-
Versand (Alarm) per Modem.

U.a. wird der Informationsgehalt
von Exportdateien (FTP, E-Mail,
MQTT und HTTP(S) Post) festge-
legt.

Schreibschutz fur Stationskonfiguration
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L 0

TR

das Symbol des geschlossenen Schlosses.

Um zu verhindern, dass eine Konfiguration unbeabsichtigt geandert wird, kann tber
das Schlosssymbol ein Schreibschutz aktiviert werden. Bei aktiviertem Schreib-
schutz kann die Konfiguration der ausgewahlten Station gelesen werden, es sind
aber keine Anderungen méglich. Kenntlich gemacht wird der Schreibschutz durch

Funktion der Schaltflachen

/

Bo

¢

s

i

Xy

]

—

Echtzeituhr einstellen

Logger ID abfragen

Konfiguration vom Logger
abrufen

Konfiguration an Logger
senden

Konfiguration auf USB-
Stick schreiben

Datensatz I6schen

Neuer Datensatz

Datensatz kopieren

Datensatz speichern

Funktion beenden

Offnet ein Fenster zum Stellen der Echtzeituhr im
Ser[LOG]. Funktioniert nur, wenn zuvor die PC-seitigen
Kommunikationsparameter richtig eingestellt wurden.

Wenn Sie mehr als einen Ser[LOG] nutzen, kénnen Sie
mit der Funktion ,Logger ID abfragen® den Namen und
die Stationsnummer des angeschlossenen Gerates ab-
fragen. Dann darf nur ein Ser[LOG] an der Schnittstelle
hangen. Funktioniert nur, wenn zuvor die PC-seitigen
Kommunikationsparameter richtig eingestellt wurden.

Ist die ,Stationsnummer* des Ser[LOG] bekannt, kann
die Konfiguration des Gerates mit dieser Funktion auf
den PC geladen werden. Falls die Stationsnummer un-
bekannt ist, wahlen Sie die Station ,---??7---“ aus.
Diese Definition verfligt tGber die ,universelle” Stations-
nummer ,,0000“. Mit dieser Einstellung kdnnen Sie alle
Stationen unabhangig von der Stationsnummer abrufen.
Funktioniert nur, wenn zuvor die PC-seitigen Kommuni-
kationsparameter richtig eingestellt wurden.

Sendet die aktuelle in der Anzeige geladene Konfigura-
tion an den Ser[LOG]. Die Funktion fordert ggf. vorher
zum Speichern der Konfiguration auf.

Sendet die aktuelle in der Anzeige geladene Konfigura-
tion und alle bendtigen Dateien auf einen USB-Stick.
Die Funktion fordert ggf. vorher zum Speichern der
Konfiguration auf. Siehe auch Kapitel ... ,Config Import
Uber USB-Stick®.

Ldscht die aktuell in der Anzeige geladene Konfigura-
tion.

Erzeugt eine neue Konfiguration. Der Ser[LOG]-Com-
mander schaltet dann in ein ,leeres” Konfigurationsfens-
ter um.

Durch Betatigen des Buttons ,Datensatz kopieren® wird
ein Fenster geoffnet in dem die zu kopierende Station
ausgewabhlt und ein neuer Name fir die Station verge-
ben werden kann.

Speichert die aktuelle in der Anzeige geladene Konfigu-
ration.

Beendet das Konfigurations-Tool und schlie3t das
Fenster.
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4.3 Funktion ,,Werkzeuge*

Uber den Button

stellt der Ser[LOG]-Commander zusatzliche Werkzeuge zur Verfu-

gung. Diese Sammlung bietet folgende Werkzeuge fiir den ausgewahlten Ser[LOG]. Die Funktionen
kdnnen Uber alle Schnittstellen die SNAP unterstitzen oder Uber das Netzwerk ausgefuhrt werden.

Abfrage -kritischer Fehler

:

Logger neu starten

.

f)

atenspeicher laschen

v

Al

Werkseinstellung laden

>

SDI-12 Dialog

3

Gratuitous / Unsclicited ARP

E f““‘ £

Es wird Uberprift, ob bei Ser[LOG] ein kritischer Fehler vorliegt, der die nor-
male Funktionsfahigkeit beeintrachtigt.

Ser[LOG] flhrt einen Neustart durch, hierbei werden alle Hardware- Kompo-
nenten getestet.

Der interne Datenspeicher von Ser[LOG] wird geléscht. Dies ist von Vortell,
wenn bei einer Wartung zu viele Simulationsdaten erfasst wurden.

Die interne Konfiguration des Ser[LOG] wird geléscht und auf den Werks-
standard gesetzt. Wenn eine fehlerhafte Konfiguration (Sensordeklaratio-
nen) im Ser[LOG] vorliegt, die den normalen Arbeitsablauf stort, kann diese
Funktion genutzt werden, um Ser[LOG] wieder unter Kontrolle zu bringen.
Der SDI-12-Dialog erlaubt es, SDI-12 Befehle direkt an die angeschlosse-
nen Sensoren zu senden.

Wird ein Ser[LOG] in einem komplexen Netzwerk installiert, oder ausge-
tauscht, hilft das Senden eines ,Gratuitous / Unsolicited ARP“ den Logger
unter der alten IP-Adresse mit seiner neuen MAC Adresse bei allen Swit-
ches, Gateways und Routern anzumelden.

Zur Aktualisierung der Ser[LOG]-Firmware. Zu erreichen ist die Funktion
Uber das Register ,Firmware Update®“.

Funktion beenden. Beendet das Tool und schliel3t das Fenster.

4.4 Funktion ,,Momentanwerte anzeigen*

Uber den Button

L& 2
= 8= gelangen Sie zur tabellarischen Anzeige der aktuellen Messwerte und

der gleitenden Winddaten vom Ser[LOG]. (Die Anzeige der Winddaten erfordert die Definition von Wind-
paaren in der Ser[LOG]-Konfiguration, siehe hierzu Kapitel 4.1.)

oo
%

a

= Startet den Momentanwertabruf Die skalierten Momentanwerte aller konfigurier-
{‘::3 »Standard* ten Kanale werden angezeigt.

Startet die Rohwertanzeige In der Rohwertanzeige werden die elektrischen

Messwerte der analogen Kanale angezeigt, nicht
die skalierten Werte.

= Ruft die Daten bei einer Netz- Der Informationsgehalt entspricht dem ,Stan-
-_ﬂ%’?ﬁ werkverbindung per UDP dardformat®. UDP geht nur Gber Netzwerk /
- Ethernet
@ Stoppt den Datenabruf
Funktion beenden Beendet das Tool und schlief3t das Fenster.
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4.5 Funktion ,,Messwerte abrufen“

[~
Uber den Button E\ offnen Sie das Fenster flr den Export der gespeicherten Mittelwerte in

eine CSV-Datei. Die benutzten Feldtrenner und die Dezimalzeichen, die genutzt werden, sind unter
»oonstigen Funktionen - Einstellungen CSV* einstellbar.

Startet den Abruf des ausgewahlten Abrufzeitraums

J"Q
‘ a Funktion beenden. Beendet das Tool und schlie3t das Fenster.

4.6 Funktion ,,Messdaten anzeigen*

Uber den Button = gelangen Sie zu einer einfachen tabellarischen Anzeige der gespei-
cherten Mittelwerte aus einer exportierten CSV-Datei.
= Offnet einen Windows-Dateidialog zur Auswahl der CSV-Datei, deren Daten
- dann angezeigt werden sollen.
‘ a Funktion beenden. Beendet das Tool und schlief3t das Fenster.
4.7 Funktion ,,Grafische Darstellung von Messwerten*
Pz
Uber den Button =+ gelangen Sie zu einer grafischen Anzeige der gespeicherten Mittel-

werte aus einer exportierten CSV-Datei.

¥ Offnet einen Windows-Dateidialog zur Auswahl der CSV-Datei, deren Daten dann an-
gezeigt werden sollen.

Offnet die Messwertauswahl fiir die Grafik

Geht einen Tag zurilick

Geht ein Tag weiter

Schaltet den vertikalen Zoom ein

Zeigt ein Leselineal auf der Grafik

CRERSECIE

Funktion beenden. Beendet das Tool und schliel3t das Fenster.
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4.8 Funktion ,,.Sensordefinition*

Durch Betétigen des Buttons g‘ offnen Sie das Fenster zur Definition neuer Sensoren. Es ist mog-

lich, fir alle Sensortypen neue eigene Sensoren flr die Sensorbibliothek zu erstellen. (Sensordefinitio-
nen kénnen fir analoge, digitale (Zahler oder Frequenz bzw. Status), serielle, SDI-12, Modbus und
virtuelle Sensoren erstellt werden.)

Wichtiger Hinweis: Gehen Sie bei der Konfiguration neuer Sensoren mit Bedacht vor. Durch den An-
satz eine moglichst groRe Flexibilitat bei der Konfiguration zu gewahrleisten, ist es auch méglich ,un-
sinnige*“ Sensorkonfigurationen zu erstellen, die den Betrieb des Ser[LOG] stéren kdonnten. Es wird da-
her empfohlen, nach Mdglichkeit mit den vordefinierten Sensoren zu arbeiten oder neue Sensoren aus
bereits vorhandenen Sensoren abzuleiten!

—!—! Loscht den aktuell gedffneten Sensor. Werksseitig definierte Sensoren kon-
nen nicht geléscht werden.

Offnet eine neue ,leere” Dateneingabe fiir die Erstellung eines neuen Sen-

SOrs.
T | Kopiert die aktuell getffnete Sensordefinition und blendet ein Fenster zur
_,_] Vergabe von einem neuen Namen fir den Sensor ein.

Speichert den aktuell gedffneten Sensor. Anderungen in werksseitig defi-

L——- nierten Sensoren kénnen nicht gespeichert werden.
i Funktion beenden. Beendet das Tool und schliefl3t das Fenster.
4.9 Funktion ,,Modbus Relaisdefinition*

Modbus-Relais werden wie Modbus Sensoren als einzelne Kanale und nicht als Modbus Gerat betrach-
tet. Fir jedes Relais wird eine eigene Definition erstellt, mit der Ser[LOG] externe Relais steuern kann.

Uber den Button offnen Sie das Fenster zur Definition neuer Modbus-Relais.

) Léscht den aktuell gedffneten Aktor. Werksseitig definierte Aktoren kénnen
nicht geléscht werden.

Offnet eine neue ,leere” Dateneingabe fiir die Erstellung eines neuen Ak-

tors.
Th_ | Kopiert die aktuell gedffnete Modbus-Relais-Definition und blendet ein
_,_] Fenster zur Vergabe von einem neuen Namen fiir den Aktor ein.

Speichert den aktuell gedffneten Aktor. Anderungen in werksseitig definier-
= ten Aktoren kdnnen nicht gespeichert werden.

—ﬂ Funktion beenden. Beendet das Tool und schliel3t das Fenster.
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Sonstige Funktionen

Durch Betéatigen des Buttons Q offnen Sie ein Menu, Uber das weitere, selten genutzte

Funktionen angesteuert werden kdnnen.

USB-Stick lesen

Liest vom USB-Stick eine vorhandene Konfiguration und legt diese
automatisch in der Stationsdatenbank an, sofern diese noch nicht
vorhanden ist. Gleichzeitig werden auf dem USB-Stick gespeicherte
Messwerte ausgelesen und in eine CSV-Datei gespeichert.

Sicherheitseinstellungen

Funktion zum Einrichten und Verwalten des Zugangsschutzes zum
Commander und zu den Loggern.

Einstellungen CSV

Funktion zum Festlegen des Datumsformats, der Dezimalzeichen
und der Feldtrenner fiir die Formatierung der abgespeicherten Mess-
werte.

Stationsdaten exportieren

Exportieren einer oder mehrerer Stationskonfigurationen.

Stationsdaten importieren

Importieren einer oder mehrerer Stationskonfigurationen.

Sensorauswahl
"My Sensors only’

Vorauswahl von Sensoren, die zur Konfiguration der Logger genutzt
werden sollen. Verbessert die Ubersicht beim Konfigurieren.

Sensordaten exportieren

Exportieren einer oder mehrerer Sensorkonfigurationen.

Sensordaten importieren

Importieren einer oder mehrerer Sensorkonfigurationen.

Datenbank reorganisieren

Neuaufbau und Verdichtung der Datenfiles (Station, Sensor, Relais)

PDF-Dokument anzeigen

Einfacher PDF-Viewer beispielsweise zum Lesen von Anschlusspla-
nen oder diesem Handbuch.

Status-Codes anzeigen

Anzeige der Status-Codes, die mit den ausgelesenen Messwerten
Ubergeben wurden.

Sprache Andern der Sprache (zurzeit stehen deutsch und englisch zur Aus-
wahl). Nach der Auswahl wird der Ser[LOG]-Commander beendet
und muss neu gestartet werden.

5 Inbetriebnahme / Grundkonfiguration
5.1 Sensoren anschliefRen

Schlielen Sie die Sensoren gemal Kapitel 2 (Verdrahtung — Gerateanschluss) und entsprechend den
verwendeten Signalen an den Ser[LOG] an.

Notieren Sie sich, an welche Eingange jeweils die Sensoren angeschlossen wurden. Wir empfehlen
Ihnen dazu die im Anhang 18 zu findenden Tabellen zu verwenden. Die in den Tabellen eingetragenen
Informationen erleichtern spater die Konfiguration des Ser[LOG] mit dem Ser[LOG]-Commander.

5.2 Anschluss an die Versorgungsspannung herstellen

Nachdem die Sensoren angeschlossen wurden, stellen Sie den Anschluss an die Versorgungsspan-

nung her.
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Hinweis: Bitte beachten Sie, dass der Ser[LOG] mit 10...30 VDC zu versorgen ist und dass diese Ver-
sorgungsspannung Uber den Ser[LOG]-Bus an die ,SENSOR SUPPLY* Klemmen des AnDiMod wei-
tergeleitet wird.

Hinweis: Erfolgt die Versorgung der angeschlossenen Sensoren uber die ,SENSOR SUPPLY* Klem-
men, dann dirfen alles Sensoren zusammen nicht mehr als 500mA verbrauchen. Eine hohere
Stromentnahme belastet den Ser[LOG]-Bus zu stark und kann zu Schaden fiihren!

5.3 Konfiguration des Ser[LOG]

Ser[LOG] und Ser[LOG]Plus werden mit dem Konfigurations-Tool ,,Ser[LOG]-Commander* in Be-
trieb genommen, konfiguriert und getestet.

Ser[LOG]_Commander ist eine 32 Bit Windows-Applikation, die unter den Betriebssystemen
Windows XP bis Windows 10 genutzt werden kann. Die Anwendung kann von einem USB-Speicherstick
aus genutzt werden. Eine Installation auf den PC ist nicht notwendig.

Wenn Sie den Ser[LOG]-Commander auf einen USB-Stick oder einen PC kopieren wollen, missen alle
im Ordner PRG_SERLOG enthaltenen Dateien mitkopiert werden. Die Dateien miissen sich immer im
gleichen gemeinsamen Verzeichnis befinden.

5.31 Basis-Konfiguration der Station

Starten Sie den Ser[LOG]-Commander durch Aufrufen der ,SerLog_Cmd.exe".

1 Durch Betatigen des Button ,Logger konfigurieren“ 6ffnen Sie das Ser[LOG]-Konfi-
f’ gurations-Fenster.

Im Auslieferzustand sind die verfligbaren seriellen Schnittstellen deaktiviert, daher kann der Ser[LOG]
nur erreicht werden Uber:

e Mini-USB-Service-Schnittstelle oder
e USB-Bluetooth-Stick (es wird nur der CSR Chipsatz unterstitzt)

Beide Schnittstellen arbeiten unabhangig von der eingestellten Baudrate.

5.3.1.1 Konfiguration iiber Mini-USB-Service-Schnittstelle

Verbinden Sie den Ser[LOG] Uber das mitgelieferte USB-auf-Mini-USB-Kabel mit dem PC. Der
Ser[LOG] wird Uber die USB-Schnittstelle nicht mit Strom versorgt. Sollte es noch nicht erfolgt sein,
schlieRen Sie den Ser[LOG] an eine geeignete Spannungsversorgung (10...30 VDC) an.

Die Treiber-Software fur die USB-Service-Schnittstelle ist Bestandteil des Windows Betriebssystems.
Unter einem frisch installierten Windows 10 wird die Schnittstelle als ,USB serielles Gerat* erkannt.
Durch Windows Treiber-Updates kann ein ,Treiber” der Firma ,ELMO" geladen werden und die Schnitt-
stelle wird dann ,ELMO GMAS* genannt. Um die USB-Schnittstelle eindeutig als Lambrecht Service-
Port zu kennzeichnen, aktualisieren Sie bitte (iber den Geratemanager den Treiber fiir diese Schnitt-
stelle, indem Sie den Treiber ,aktualisieren®. Laden Sie bitte je nach Betriebssystem die 32- oder die
64-Bit Variante aus dem Verzeichnis

Ser[LOG]_Cmd\Ser[LOG]_SYNMET_USB_Driver
Nach dieser Aktualisierung wird die Schnittstelle als ,LAMBRECHT Service Port* erkannt.
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Kommunikation Schnittstelle

Schnittstelle: COM93 LAMBRECHT Service Port -
] TCRIP Communication
Timeout: COML MO¥4 Communication Port 1

COM2 MOXA Communication Port 2

Anzahl Wiederhol, COM3 MOXA Cnmmun?cat!nn Port 3

bei Fehler: COM4 MOXA Communication Port 4

COMS MOXA Communication Port 5

COMe MOXA Communication Port 6

] COMT MOXA Communication Port 7

Metzwerk Schnittst Comg moxa Communication Port 8
Host: COMS PCI Express UART Port

COMLO PCI Express UART Port
COMS9 LAMEBRECHT Service Port
Port: 4055 *

4549

Wahlen Sie den ,LAMBRECHT Service Port” aus.

5.3.1.2 Konfiguration iiber USB-Bluetooth-Stick

Hinweis: Zurzeit werden vom Ser[LOG] nur Bluetooth-Sticks mit einem Bluetooth-Chip von CSR unter-
stutzt.

Stecken Sie einen geeigneten Bluetooth-Stick an den USB-HOST-Anschluss des Ser[LOG] und aktivie-
ren Sie mit Hilfe des Drehdriick-Tasters die Bluetooth-Verbindung, indem Sie zum MenUpunkt ,Blue-
tooth ON“ navigieren und den Drehdriick-Taster driicken.

Fir die Verbindung muss auf dem PC die Bluetooth-Schnittstelle aktiviert werden und der Ser[LOG],
der sich mit seinem Stationsnamen meldet, muss mit dem PC gekoppelt werden. Der PC fragt nach der
Kennung des zu koppelnden Gerats. Die Kennung ist ,0000°.

Nach erfolgreicher Kopplung stehen auf dem PC zwei serielle COM-Schnittstellen zur Verfigung, eine
,Eingehende” und eine ,Ausgehende” (siehe Bluetooth-Einstellungen ,COM-Anschliisse“). Wahlen Sie
im Ser[LOG]-Commander im Auswahlfeld ,Schnittstelle” der ,PC-Einstellungen® den COM-Port der
»+Ausgehenden“ COM-Schnittstelle.

€ Bluetooth-Einstellungen >

Optionen COM-Anschlilsse  Hardware

Dieser PC verwendet die unten aufgelisteten COM-Anschlisse (seriell],
Lesen Sie im Bluetooth-Gerdtehandbuch, ob ein COM-Anschluss
erforderlich ist.

Anschluss  Richtung Marme
COoM1 Eingehend THP Staticenchen 1
camaz Ausgehend THP Staticenchen 1 'Serial P...

5.3.1.3 Neue Konfiguration erstellen

Um den Ser[LOG] zu konfigurieren, muss die Stations-Nummer des Loggers bekannt sein. Im Auslie-
ferzustand hat jeder Ser[LOG] die Stationsnummer: 0001.

Zu Beginn der Konfiguration empfiehlt es sich, zunachst die aktuelle Konfiguration vom Datenlogger
zu laden. Dadurch kann gleichzeitig getestet werden, ob die Kommunikation mit dem Ser[LOG] funkti-
oniert.

Wahlen Sie dazu im Auswahlfeld ,Datenlogger” die Station mit der Bezeichnung ,---??7?---, aus. Diese
Definition verfigt Uber die ,universelle® Stationsnummer ,,0000“. Mit dieser Einstellung kdnnen Sie alle
Stationen abrufen, egal mit welcher Stationsnummer sie konfiguriert sind.
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Die Konfiguration des Gerates kdnnen Sie mit der Funktion ,Konfiguration von Logger ab-
H& rufen® in den Ser[LOG]-Commander laden.

G

Existiert bereits eine Station mit dem gleichen Namen, fragt der Ser[LOG]-Commander, ob
diese Station Uberschrieben werden soll. Eine vorhandene Konfiguration kann nur dann Gberschrieben
werden, wenn kein Schreibschutz gesetzt ist und es sich nicht um eine ,Werksdefinition“ handelt. Exis-
tiert die Station noch nicht, wird sie automatisch gespeichert.

Soll die Station bzw. der Datenlogger umbenannt werden, dann muss eine Kopie von dem

[

entsprechenden Datensatz erstellt werden. Durch Betatigen des Buttons ,Datensatz kopie-
ren“ wird ein Fenster gedffnet, in dem die zu kopierende Station ausgewahlt werden kann.
Im Feld (nach:) unter der Stationsliste kann der neue Name fiir die Station vergeben werden. Durch
Betatlgen des El Buttons wird der Kopiervorgang abgeschlossen.

Um eine ganz neue Konfiguration zu erzeugen, aktivieren Sie die Funktion ,Neuer Daten-

satz®. Der Ser[LOG]-Commander schaltet dann in ein ,leeres“ Konfigurationsfenster um.
Das Auswabhlfeld ,Datenlogger” ist in diesem Modus ein Eingabe-Feld, in dem Sie den Na-
men lhrer Station bzw. des Ser[LOG] eingeben kénnen. Im Feld ,Stationsnummer* tragen Sie die Num-
mer ein, unter der das Gerat erreichbar sein soll.

[

Hinweis: Falls ein Netz mit mehreren Ser[LOG] betrieben wird, muss die Stationsnummer ein-
deutig sein. Sie ist der Schliissel, mit dem der Logger angesprochen wird.

Durch Betatigen des Buttons “Datensatz speichern® wird die neue Station angelegt und im

Ser[LOG]-Commander gespeichert. Nachdem die Station gespeichert wurde, wechselt der
Ser[LOG]-Commander zurtick in das normale Konfigurationsfenster und das Feld ,Daten-
logger” wird wieder zum Auswabhlfeld.

5.3.2 AnDiMod — Erweiterungsmodule aktivieren

Wenn AnDiMod-Module an den Ser[LOG] angeschlossen sind, miissen diese mit dem Ser[LOG]-Com-
mander aktiviert werden!

Im Rahmen ,Analoge Messmodule“ kann die Anzahl der Messmodule eingestellt werden. Bei einem
Ser[LOG] steht Anzahl der Messmodule auf ,0“. Bei einem Ser[LOG]Plus ist bereits ein AnDiMod-Mess-
modul im Gehéause integriert. Uberpriifen Sie daher, ob die Anzahl der Messmodule beim Ser[LOG]Plus
auf ,1“ gesetzt ist.

Hinweis: Bei Neuanlage eines Datensatzes ist die Anzahl der Messmodule zunachst auf ,0“ eingestellt.

Die Einstellung der Anzahl der verwendeten Messmodule hat erheblichen Einfluss auf die folgenden
Konfigurationsmdglichkeiten der Messkanale.

Hinweis: Wurden AnDiMod-Module im Ser[LOG]-Commander aktiviert, sind aber tatsachlich
nicht angeschlossen, dann fiihrt dies beim Einschalten des Ser[LOG]-Systems zu einem kriti-
schen System-Fehler.

5.3.3 Einstellen der Messwerterfassung

Im Rahmen ,Betriebsmodi“ konnen Sie die Zeit flir die Mittelwertbildung festlegen. Die Mittelwertzeit ist
gleichzeitig auch das Speicherintervall, in dem der Ser[LOG] die Messwerte abspeichert. Standardma-
Rig steht die Mittelwertzeit auf ,10 min“. Es sind Werte zwischen 1 Minute und 60 Minuten einstellbar.
Um die beste Kompatibilitat fiir weiterverarbeitende Programme zu gewahrleisten, wird empfohlen, das
Zeitintervall auf 1 Minute oder auf 10 Minuten einzustellen. Die Speicherung erfolgt nach der eingestell-
ten Ortszeit immer zum vollen Minutenintervall.

Als Betriebsart steht zurzeit nur das Standardmessintervall im 1 Hz-Takt oder 2 Hz-Takt zur Auswahl.
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Zusatzlich zu den Mittelwerten kdnnen die Extremwerte, also die Minimal- und die Maximal-Werte des
jeweiligen Intervalls gespeichert werden. Soll eine Extremwertspeicherung erfolgen, so aktivieren Sie
bitte das Feld ,Extremwertspeicherung®.

5.3.3.1 Einstellen Momentanwerte als 3-Sekunden gleitende Mittelwerte

Fir einige Anwendungen (z.B. ICAO) missen die Momentanwerte als 3-Sekunden gleitende Mittelwerte
angezeigt werden. Wird die Funktion ,3 sec. Momentanwert® im Rahmen ,Betriebsmodi“ aktiviert, dann
wird der 3-Sekunden gleitende Mittelwert direkt im Ser[LOG] gebildet und kann zur Anzeige direkt an
weiterverarbeitende Programme wie z.B. die LAMBRECHT MeteoWare CS-4 gesendet werden. Die
Einstellung hat keinen Einfluss auf die Speicherung der Mittelwerte.

534 Schnittstellen-Konfiguration fiir Messwertabruf und Fernkonfiguration

Soll die Konfiguration des Ser[LOG] oder der Abruf der Messwerte fur die spatere Nutzung aus der
Ferne oder Uber ein Netzwerk erfolgen, stehen folgende Kommunikationswege zur Verfligung:

e Netzwerk / Internet (TCP/IP)
e Serielle Schnittstelle RS232 / RS485 / RS422

5.3.4.1 Kommunikation per Netzwerk / Internet (TCP/IP)

Im Rahmen ,Netzwerk Schnittstelle” wird im Feld ,Host:“ die IP-Adresse oder der Hostname eingetra-
gen, unter der der Ser[LOG] erreichbar ist. In der Grundeinstellung ist der Ser[LOG] tber die IP-Adresse
192.168.1.1 erreichbar. Das Feld ,Port* enthalt die Nummer des Ports, auf dem die Kommunikation am
Datenlogger erwartet wird (Standardwert: 4648). Im Feld ,UDP Port* wird der genutzte Port flr die
schnelle Datenlbertragung per UDP eingetragen.

Der Wert im Auswahlfeld , Timeout* legt fest, wie viele Sekunden auf eine Antwort des Datenloggers
gewartet wird. Je nach Verbindungsart sollte die Timeoutzeit angepasst werden.

LAN: wie bei serieller Verbindung (Standard 3 sec.)
Internet: mind. 20 sec.
GPRS: mind. 45 sec.

Die Anzahl der Kommunikationswiederholungen, bevor die Kommunikation endgiltig abgebrochen wird,
wenn Fehler aufgetreten sind, wird in der Auswahlliste ,,Anzahl Wiederholungen bei Fehler” eingestellt.
Der Standardwert 5 sollte bei sehr stéranfalligen Verbindungen hoch gesetzt werden.

Hinweis: Bitte beachten Sie, dass eine zu kurze Timeoutzeit mit einer zu geringen Anzahl an Wieder-
holungen zu Verbindungsabbrichen, z.B. in der Momentanwertanzeige von weiterverarbeitenden Pro-
grammen wie z.B. die LAMBRECHT MeteoWare CS-4, fihren kann. Auf der anderen Seite fiihren zu
grofRe Timeoutzeiten und zu viele Wiederholungen zu langen Wartezeiten bei Verbindungsfehlern, z.B.
beim Abruf der Konfiguration, wahrend dieser Zeit kann beispielsweise der Ser[LOG]-Commander nicht
bedient werden!

Im Rahmen ,Erweiterte Netzwerkeinstellungen® kann fir PC-Systeme mit mehreren Ethernetadaptern /
WLAN Adaptern die IP-Adresse gewahlt werden, Uber die die Kabelverbindung zu Ser[LOG] aufgebaut
wird. Diese Einstellung umgeht die automatische Adapterauswahl im Windows Betriebssystem und re-
duziert die Anzahl potenzieller Fehler. Die Adapterauswahl wird durch die Aktivierung des ,Multihoming*
eingeschaltet.

Andern der Netzwerkeinstellungen vom Ser[LOG]

Um die Netzwerkeinstellungen des Ser[LOG] zu andern, wechseln Sie in die Registerauswahl ,Schnitt-
stellen“ des Konfigurationsfensters.

Aktivieren Sie die Ethernet-Schnittstellen im Rahmen ,Netzwerkeinstellungen® (iber die Check-Box
~Ethernet Power ON*.
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Der Ser[LOG] verfligt tGber keine Einstellung zur Unterstitzung eines DHCP-Servers, es muss daher
eine feste IP-Adresse vergeben werden. Geben Sie in diesem Rahmen auch die Sub Net Mask und den
Gateway ein.

Im Feld ,SNAP Port“ wird die Adresse des Ports eingetragen, tUiber den die Kommunikation tber SNAP
auf der Netzwerkschnittstelle erfolgt. Der Standard-Port fiir die SNAP-Kommunikation ist 4648.

Die Einstellung ,UDP-Port® ist fir die schnelle Datentibertragung per UDP vorgesehen. Siehe auch Ka-
pitel 5.4.3. Der Standard-Port fir die Datenlibertragung ist 4649.

Es gibt die Mdglichkeit, die Momentanwerte des Ser[LOG] in tabellarischer Form (iber die Netzwerk-
schnittstelle per HTTP abzurufen. Dazu ist im Feld ,WEB http Port“ ein entsprechender Port einzutragen.
Standardmafig wird dafir der Port 80 verwendet. Port 80 ist der offizielle Standard-Port fur die http-
Kommunikation und muss daher beim Aufruf im Browser nicht mit angegeben werden. Wird bei aktivier-
ter Funktion die IP-Adresse des Ser[LOG] Uber den Browser aufgerufen, wird eine einfache Tabelle mit
den gemessenen Momentanwerten angezeigt. Die Funktion ist auf einen Anwender begrenzt. Mehrere
parallele Aufrufe der Momentanwertseite sind nicht moglich.

Notieren Sie sich die Netzwerkeinstellungen fiir die spatere Kommunikation.

5.3.4.2 Kommunikation per serieller Schnittstelle RS232 / RS485 / RS422

Im Rahmen ,Serielle Schnittstelle® werden die Baudrate und das Handshake fir die serielle Kommuni-
kation eingestellt. Die Kommunikation erfolgt Gber das SNAP-Protokoll. Die Kommunikation erfolgt im-
mer mit 8 Datenbits, 1 Stoppbit und ohne Paritat(None). Die Auswahlliste ,Verbindungsart” legt fest, ob
Uber eine Direktverbindung (Online) oder (ber eine Wahimodemverbindung (Modem) kommuniziert
wird. FlUr die Kommunikation Gber die serielle Schnittstelle muss die Auswahl auf ,,Online® (Direktver-
bindung) stehen.

Um die Kommunikation per serielle Schnittstelle nutzen zu kénnen, muss die genutzte Schnittstelle ak-
tiviert und auf SNAP-Protokoll eingestellt werden. Wechseln Sie dazu in die Registerauswahl ,Schnitt-
stellen“ des Konfigurationsfensters und aktivieren die zu nutzende COM-Schnittstelle tiber die Check-
box ,Power ON* im jeweiligen Rahmen. Es wird empfohlen, fur die Kommunikation eine der Schnittstel-
len COM1 bis COM4 zu verwenden, da die COM5 und COM6 Sonderfunktionen fiir den Anschluss von
SDI-12-Sensoren oder AnDiMod-Modulen besitzen.

Stellen Sie bei der ausgewahlten Schnittstelle bei ,Protokolle“ das SNAP-Protokoll ein. Die Kommuni-
kationsparameter ,Data Bits®, ,Stop Bits" und ,Paritat* stellen sich automatisch auf 8 Datenbits, 1 Stopp-
bit und keine Paritat (None) ein. Andern Sie diese Einstellungen nicht!

Hinweis: Bitte beachten Sie, dass die Kommunikation zwischen dem PC und dem Ser[LOG] immer
Uber das SNAP-Protokoll mit 8 Datenbits, 1 Stoppbit und ohne Paritdt(None) erfolgt.

Machen Sie gegebenenfalls noch die Einstellungen fiir ,Handshake® und die Baudrate (Baud). Die Ein-
stellungen fir Handshake und Baudrate missen mit denen im Register ,Allgemein“im Rahmen ,Serielle
Schnittstelle” Ubereinstimmen.

Notieren Sie sich die Einstellungen flr die spatere Kommunikation.

5.3.5 Konfiguration der Sensoren

Der Ser[LOG]-Commander bietet eine umfangreiche Bibliothek an vorkonfigurierten Sensoren aus dem
Produkt-Portfolio von LAMBRECHT meteo an. Die Sensor-Bibliothek kann durch den Anwender um
eigene Sensoren erweitert werden.

Die Zuordnung der Messkanale erfolgt Uber die Register “Messkanale 1...40 und “Messkanale 41...60“.
Das Erscheinungsbild der jeweiligen Register hangt ab von der Anzahl der genutzten AnDiMod. Insge-
samt kdnnen 60 Kanale definiert werden. Sie unterscheiden sich in Kanale fir Analog, Digital, Status
und Seriell/Virtuell. Ein ,Sensor reprasentiert je Messkanal immer einen Messwert.

Die Anzahl der jeweils verfugbaren Kanale hangt ab von der Anzahl der genutzten AnDiMod.
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Ausbaustufe Analog Digital _ Seriell / Virtuell
Ser[LOG] 0 0 2 58
Ser[LOG]+1AnDiMod
= Ser[LOG]Plus 12 3 2 43
Ser[LOG]+2AnDiMod 24 6 2 28
Ser[LOG]+3AnDiMod 36 9 2 13

Die Bezeichnung in der Spalte ,Kanal“ benennt die Kanalnummer und den Anschluss am Ser[LOG]
bzw. AnDiMod.

S03 [-| 1| A01 | = Kanal S03 belegt durch Analogeingang Klemme 1 von AnDiMod-Modul mit Adresse 1

|— DA/DB Statuseingang; A01-A12 Analogeingang je AnDiMod-Modul; D01-D03 Digitaleingang je AnDiMod-Modul
Adresse des angeschlossenen AnDiMod-Moduls 1-3
Kanalnummerierung S01 — S60

Durch Anklicken eines Sensorauswahlfeldes des jeweiligen Kanals (im Beispiel ,Kanal S18%) entfaltet
sich die Auswabhl der bereits definierten Sensoren.

wSer[LOG] konfigurieren =] EL J
= = 4 = gy M P y Datenlogger ~a
1Y DR EN N [ T[S Y (> D S
Allgemein | Schnittstellen Sensorauswahl / Einstellung N Werksdefinition
Kanal Sensor Bezeichnung (LCD)

@ Deutsch () English

- Sensor Vorauswahl seriell / virtuell
- () kein Filter () SDI-12 ) Modbus @ NMEAD183 () Properitar  (0) Virtuell -
D_08090.2310
_oBos0 z31a | Senser = =] [E]My Sensors Only @|
S05-1403 | D_08090.2310 Kurzbezeichnung: - hensatz!

D_Abs. Feuchte WIMHU
D_08090.2310 D_Air Temperature WIMTA

Offset ¥Y=A*X + B D_Bodentemperatur WIMTS
[P_08090.7310) D_Luftdruck WIMMB
[T Offset aktiv D_Luftternperatur WIMTA

D_Taupunkt WIMHU
- D_Temperatur WIMTA

D_Wassertemperatur WIMTW
S D_Windgeschwind. kt WIMWV
- D_Windgeschwind. m/s W[

D_Windrichtung rel. WIMWY
5124410 | - D_Windrichtung True WIMWY

~BadSignal
~CheckSumError

2 ~NoSerialData

g
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8
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[
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Eine Liste der vordefinierten Sensoren finden Sie in Kapitel 14.
Mit der Auswahl eines Sensors 6ffnet sich das Fenster ,Einstellungen Details”, welches Sie gegebe-

nenfalls auffordert, weitere Parameter einzugeben. Es kann spater auch per Schaltflache = aufgeru-
fen werden. Der Aufbau des Fensters ist kontextbezogen.

Tipp: Ein Kanal kann durch einen Doppelklick auf seine Positionsangabe (Spalte Kanal) geléscht wer-
den.
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Allen Sensoren gemeinsam ist die Moglichkeit, die Sensorkurzbezeichnung zu @ndern. Diese Kurzbe-
zeichnung ist der Text, der auf dem Display des Ser[LOG] angezeigt wird und der spater in der weiter-
fuhrenden Software Verwendung findet. Des
Weiteren besteht die Moglichkeit, zu jedem
Sensor eine lineare Korrektur nach der For-
Offset Y=AtX - B mel Y=A*X+B einzugeben, wobei X der ge-

e C — T messene Wert und Y der korrigiert Wert ist.

Der Y-Wert wird jeweils weiterverarbeitet.

Uber die Schaltflache @ wird ein dem Sensor zugeordnetes PDF-Dokument, z.B. der ent-

sprechende Anschlussplan, angezeigt.

Sensor | D_15184_5_Menge - | My Sensors Only

Kurzbezeichnung: Miederschlag Achtung! Eingeschrankter Zeichensatz!

5.3.5.1 Konfiguration Globalstrahlungssensoren

Werden Globalstrahlungssensoren konfi-
St [p_16131.000000_Strahlung ~| Cimysensorsonly — guriert, dann besteht die Notwendigkeit,
Kurzbezeichnung: Clobalstr. Achtung! Eingeschrinkter Zeichensatz! im Fenster ,,Einstellungen Details* flr
diese Sensoren die individuelle EMK ein-
zutragen. Dieser Wert stellt die Signal-
empfindlichkeit dar und wird in der Doku-
Strahlungssensoren  individuelle EMK mentation der Globalstrahlungssensoren
A in der Regel in yV/(W/m?2) angegeben.

Offset Y=A*X + B
Offset aktiv A:  0.000000 B:  0.000000

5.3.5.2 Konfiguration vektoriell verkniipftes Windsensorpaar

Wenn Windgeschwindigkeit und Windrichtung vektoriell zum Mittelwert verrechnet werden sollen, mis-
sen die Windsensoren als Windpaare definiert werden.

Legen Sie dazu als erstes einen Windgeschwindigkeitssensor ohne einen Vektorpartner an.

Legen Sie danach einen Windrichtungs-

Sensor: | D_14521.100040_WR._Prof._4-20mA ¢ | My Sensors Only . . : ;

. . _ . sensor an und verknlpfen Sie diesen im
Kurzbezeichnung: Windrichtung Achtung! Eingeschrankter Zeichensatz! . o

Fenster ,Einstellungen Details“ im Auswahl-
Offset Y=A% =B feld ,Windsensoren Vektorpartner® mit dem

:  0.000000 : 0.000000 . . . .
Offset aktiv * ° zuvor angelegten Windgeschwindigkeits-

nsor.
I senso

Offnen Sie jetzt wieder das Fenster ,Einstel-
lungen Details® von dem Kanal mit dem
Windgeschwindigkeitssensor und verknulp-
fen Sie diesen mit dem entsprechenden Windrichtungssensor.

Windsensoren Vektorpartner

| 506 D_14522.100040_WG_Pro_4-20_75m/s - |

Wird jeweils kein Vektorpartner ausgewahlt, dann erfolgt die Berechnung des Mittelwerts bei der Wind-
richtung immer noch vektoriell, wobei mit einer Windgeschwindigkeit von konstant 1 m/s gerechnet wird.
Der Mittelwert der Windgeschwindigkeit wird in diesem Fall skalar berechnet.

5.3.5.3 Konfiguration serielle Sensoren
Die Konfiguration der seriellen Sensoren findet in 3 Stufen statt:

1. Zunachst muss dem Ser[LOG] mitgeteilt werden, an welchen Schnittstellen die Sensoren an-
geschlossen sind und welches Protokoll von den Sensoren verwendet wird.

2. Fur Sensoren mit SDI-12, Modbus RTU oder Modbus TCP muss eingestellt werden, in welchem
Zeitintervall der Ser[LOG] die Daten vom Sensor abrufen soll.

3. Danach missen die Ubertragenen Parameter / Messwerte den internen Messkanalen zugeord-
net werden.
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5.3.5.3.1 Konfiguration der seriellen Schnittstellen fiir Sensoren

Fir die Sensor-Zuweisung der Schnittstellen 6ffnen Sie bitte die Registerauswahl ,Schnittstellen“ des
Konfigurationsfensters.

b4 Ser[LOG] konfigurieren - *
or 5 N Datenlogger 3}
% =EMRDE ) o
- e — N ‘_"-i
Allgemein iSChﬂittStE||E” Messkandle 1..40 Messkanile 41..60 Winddaten Ausgange |P-Kommunikation Werksdefinition
COon1 Comz Com3
PowerON DPOWErON DPOWErON
Baud: 38400 o Baud: 38400 V Baud: 38400 -
Data Bits: 8 “ Data Bits: a v Data Bits: a v
Stop Bits: 1 v Stop Bits: 1 v Stop Bits: 1 v
Paritit: None % Paritit: None > Paritit: None >
Handshake: Mone “~ Handshake: -
Marm: RS422 " Marm: RS232 o Maorm: RS232 e
Protokoll: SHAP v Protokoll: SMAP v Protokoll: SMAP v
ComM4 COoms COME
[ Power oN [ rower on A Power on
Baud: 38400 a Baud: 38400 \, Baud: 19200 v
Data Bits: 8 v Data Bits: a v Data Bits: a -
Stop Bits: 1 " Stop Bits: 1 o Stop Bits: 1 e
Paritat: Mone v Paritat: None v Paritdt: None v
Norm: RS232 v Norm: RS485 v Norm: SERLOG BUS RS485
Protokoll: SHAP o Protokoll: SHAP V Protokoll: Ser[LOG]- AnDiMod-BL ~
Netzwerkeinstellungen Bus - Datenabruf - Intervalle
Ethernet Power ON COM 1 Modbus RTU COM 5 Modbus RTU | 4 | sec
IP Adresse: 182 . 1683 . 1 . 1 | SMAPPort: COM 2 Modbus RTU |4 . sec COM 6 Modbus RTU
Sub Net: 255 . 255 . 255 . O | UDPPort COM3Modbus RTU [{ .| sec Modbus TCP 1 | e Por: D
Gateway: 0.0 .0 .0 WEE HTTP Part: ICI COM 4 Modbus RTU |4 + | sec SDI-12 10w Sec

Unterstltzt werden folgende Schnittstellen und Protokolle:

Schnittstellen Protokolle
e RS232 ¢ NMEA e  rain[e] ‘SDI-12 on RS485’
e RS 485 ¢ Modbus Sensor e 15189 ‘SDI-12 on RS485’
. RS 422* . SDI-12 (nur per COMS) . rainfe] DWD Polling

. RPT350 . Pluvio 1 DWD

e PTB330/PTB320 e  Pluvio 2 M-Command

e X81 e  LPM Distrometer Telegram 6

. LDWHM_12 . HMP 155

. LD-40 ° ADAM-4051

e CL31msg2_ base e  Sea_Bird SBE-37SIP

e FS11 o lIceSight 5433

. VFP 730 ‘compressed format’ . HM Voltmeter

* Bitte beachten Sie, dass fiir RS422 und RS485 auch die entsprechenden Jumper im Jumperfeld gesetzt sein miissen. Siehe Kapitel 14.
Weitere Informationen zu den unterstitzten Protokollen finden Sie in Kapitel 13.

Die Zuordnung der verfuigbaren Schnittstellen-Normen erfolgt entsprechend der Hardware-Beschrei-
bung in Kapitel 1.1 und der Anschlussbeschreibung in Kapitel 2.2.

Im Allgemeinen reicht es aus, die jeweilige Schnittstelle Gber die Check-Box ,Power ON® zu aktivieren
und danach das genutzte Protokoll und zuletzt ggf. die bendtigte Schnittstellennorm zu wahlen. Die
restlichen Einstellungen fiir die Kommunikation erfolgen in den meisten Fallen automatisch. Uberpriifen
Sie bitte trotzdem die Kommunikationsparameter Baudrate (Baud), ,Data Bits®, ,Stop Bits®, ,Paritat* so-
wie ,Handshake® und passen Sie diese gegebenenfalls an.
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5.3.5.3.2 Datenabrufintervall einstellen fiir SDI-12-, Modbus-RTU- und Modbus-TCP-Sensoren

Die Messwerte von Sensoren mit SDI-12, Modbus RTU oder Modbus TCP werden nicht automatisch
Ubertragen, sondern miissen vom Ser[LOG] abgerufen werden. Dazu muss das jeweilige Abrufintervall
in der Registerauswahl ,Schnittstellen“ des Konfigurationsfensters im Rahmen ,Bus - Datenabruf - In-
tervalle® fir SDI-12, Modbus-TCP oder fiir Modbus-RTU je COM-Schnittstelle eingestellt werden.

Bus - Datenabruf - Intervalle

COM 1 Modbus RTU COM 5 Modbus RTU | 45 | Sec
COM 2 Modbus RTU | 45 .| 58 COM 6 Modbus RTU
COM3 Modbus RTU  |1g .| sec Modbus TCP 10 o+ sec  Port:

COM 4 Modbus RTU | 45 ~ | 5ec SDI-12 20 W | SBC.

5.3.5.3.3 Zuordnen von seriellen Sensoren zu den Messkanalen
Die Listen der verfligbaren seriellen Sensoren finden Sie in Kapitel 14.4.

Mit der Auswahl eines seriellen Sensors 6ffnet sich das Fenster ,Einstellungen Details®, welches Sie
auffordert, weitere Parameter anzugeben.

Bei seriellen Sensoren muss eine Auswahl des COM Ports erfolgen, an dem der Sensor angeschlossen
ist.

Serieller Sensor

Protokoll RPT350

Schnittstelle COM2 | RPTZ50 - d

5.3.5.3.4 Zuordnen von SDI-12 Sensoren zu den Messkanalen

Bei SDI-12 Sensoren muss die Adresse des jeweiligen Sensors angegeben werden.

Hinweis: SDI-12 Sensoren liefern haufig mehrere Parameter. Fiir den Ser[LOG] ist jeder Parameter als
ein einzelner Sensor zu behandeln.

Serieller Sensor

Protokoll sDi2

50112 Adresse

3 -

5.3.5.3.5 Zuordnen von Modbus RTU Sensoren zu den Messkanalen

Bei Modbus RTU Sensoren muss zunachst der COM Port ausgewahlt werden, an dem der Sensor
angeschlossen ist. Uber das Auswahlfeld ,Modbus RTU Adresse“ muss dann die Adresse des Sensors
auf dem Bus eingestellt werden.

Hinweis: Modbus Sensoren liefern haufig mehrere Parameter. Fiir den Ser[LOG] ist jeder Parameter
als ein einzelner Sensor zu behandeln.

Hinweise: Das Modbus-Register, in dem sich der jeweilige Wert befindet, wird in der jeweiligen Sensor-
definition angegeben.
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Serieller Sensar

Protokaoll Modbus Sensor

Schnittstelle COM4 | Modbus Sensor -

Maodbus RTU Adresse |2 -

5.3.5.3.6 Zuordnen von Modbus TCP Sensoren zu den Messkanilen

Bei Modbus TCP Sensoren muss fir die ,Schnittstelle” auf ,Modbus TCP“ ausgewahlt werden. In das
Eingabefeld ,Modbus TCP Adresse“ muss dann die IP-Adresse des Sensors im Netzwerk eingestellt
werden. Im Eingabefeld ,Modbus Port* wird der verwendete Port eingetragen.

Das Auswahlfeld ,Modbus RTU Adresse* wird ignoriert.

Hinweis: Modbus Sensoren liefern haufig mehrere Parameter. Fiir den Ser[LOG] ist jeder Parameter
als ein einzelner Sensor zu behandeln.

Hinweise: Das Modbus-Register, in dem sich der jeweilige Wert befindet, wird in der jeweiligen Sens-
ordefinition angegeben.

Serieller Sensor

Protokoll Modbus Sensor

Schnittstelle Modbus TCP -
Modbus TCP Adresse 192 . 183 . 100 . 103

Maodbus TCP Port 502

Modbus RTU Adresse 2 -

5.3.5.3.7 Zuordnen von virtuellen Sensoren zu den Messkanélen

Bei der Auswahl von virtuellen Sensoren wird das Fenster ,Definition virtueller Sensoren® gedffnet, in
dem die Parameter zur Berechnung des jeweiligen Werts festgelegt werden.

@) Deutsch _ English ‘ X ‘ | Y |

Sensor Vorauswahl seriell / virtuell

1 kein Filter 1 5DI-12 1 Modbus ) NMEA 0183 () Properitar @ Virtuell -
Senson D_Taupunkt (Teh:l_Feuchte) 'J [C] My Sensers Only \Ij
Kurzbezeichnung: Taupunkt Achtung! Eingeschrinkter Zeichensatz! .

Bezeichnung: Taupunkt aus Temp. und Feuchte

Einheit: Grd C Achtung! Eingeschrankter Zeichensatz!
Dezimalstellen: 1 -
Sensortyp: Taupunkt

Messwertverarbeitung: | pjittelwert skalar

Formel-Daten

Trockentemperatur |S03 D_08090.231010 Temperatur PT100 |

relative Feuchte |S11 D_08092.250402_Feuchte 0-LV -

Eine Liste der verfigbaren virtuellen Sensoren finden Sie in Kapitel 14.4.6 und Kapitel 14.4.7.
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5.3.5.4 Konfiguration Sensoren mit Look-Up-Tabelle

Fir Sensoren mit einer speziellen Signalkennlinie kann eine Look-Up-Tabelle hinterlegt werden. Siehe
hierzu auch Kapitel 5.3.6.5 ,Anlegen neuer Sensoren®.

Sensorauswzhl / Einstellung

@Deutsch  Ofngish X | [ v In der Look-Up-Tabelle kénnen Stiitzstellen der
S Qi et Signalkennlinie eingetragen werden, zwischen
denen linear interpoliert wird. Die Reihenfolge, in
Sensor: D_Equitensiometer | [ My Sensors Only e B . p . B g ? .
Kurzbezeichnung: Achtung! Eingeschrankter Zeichensatz! der dle StUtZSte”en elngetragen Werdenv ISt belle-
Signat Wert Look Up Tabele: 1 big. Wird das Fenster tGber den ,,OK“-Button (gru-
» — — ner Harken) geschlossen, wird die Tabelle auto-
500000 0000000 matisch sortiert und gespeichert.
0.000000 0.000000
0.000000 0.000000
E' 0.000000 0.000000
0.000000 0.000000 . . . . .
0000000 0000000 Hinweis: Soll eine eingetragene Stlitzstelle ge-
El 0.000000 0.000000 . . .
— — |6scht werden, o) grfolgt dies am einfachsten
0000000 0000000 durch ein Doppelklicken auf das Zahlenfeld
0.000000 0.000000 . T .
) e (1-15) der jeweiligen Zeile.
0.000000 0.000000
0000000 ] [o000000
Beispiel:
80 80
Signalkennlinie Look-Up-Tabelle Kennlinie nach Look-Up-Tabelle
70 Signal; Wert: 70
(7]
(2]
% B o0
[£]
5 ] 50
]
w0 7] o) (o) N
(=] (o000 ) (oo ) |
z 8.0000 37.0000
® (]
[
zo 2] zo
[
10 + Stitzstellen (] 10
2
0 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 0 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14

5.3.5.5 Anlegen neuer Sensoren

In dem Fall, dass Sie Sensoren einsetzen, die nicht in den vordefinierten Sensoren enthalten sind, kon-
nen Sie eigene neue Sensoren anlegen. Neue Sensoren konnen definiert werden fir:

Serielle Digital und Status Analogsignale

e SDI-12 e Status e 5V bipolar,

e Modbus RTU e Impuls e 5V unipolar,

e Modbus TCP e Frequenz e 50 mV bipolar,

¢ NMEA Als Schalter (Relais, Reed), O- | o 0/4...20 mA,
Eine Liste der unterstitzten pen-Collector (OC) oder logi- | ¢ 500 Ohm und
NMEA-Datenséatze finden Sie in sches Signal (0/1) von 0...30V | ¢ 5000 Ohm.
Kapitel 13.1.

Um neue Sensoren anzulegen, schlieBen Sie zunachst das Konfigurationsfenster.

Durch Betétigen des Buttons ,Sensoren definieren “ in der Hauptauswahl 6ffnen Sie das Fens-
| ter.Sensordefinition.

Wichtiger Hinweis: Gehen Sie bei der Konfiguration neuer Sensoren mit Bedacht vor. Durch den An-
satz, eine moglichst grofRe Flexibilitat bei der Konfiguration zu gewahrleisten, ist es auch moglich ,un-
sinnige“ Sensorkonfigurationen zu erstellen, die den Betrieb des Ser[LOG] stéren konnten. Es wird
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daher empfohlen, nach Mdglichkeit mit den vordefinierten Sensoren zu arbeiten oder neue Sensoren
aus bereits vorhandenen Sensoren abzuleiten!

Tm— pem——
E=N =l SRR

ansnr: I D_PT100_-100 ...=200 - Werksdefinition
Informationen

Bezeichnung: D_PT100_-100 ...=200°C

Beschreibende
Informationen. fiir alle

Kurzbezeichnung: FTL00 Achtung! Eingeschrankter Zeichensatz! Sensoren gleich
Einheit: Grad C Achtung! Eingeschrankter Zeichensatz! Einheit (nur Wind) m/s ']
Dezimalstellen: Sensordokument [pdfy:
Kanaltyp: [aﬂa\gg -
Messbereich [500 ohm v]
Skalierungsart: [PTIUU .] Kontextbezogene

Infarmationen.
Unterschiedlich fir die
verschiedenen Kanaltypen

Grenzwerte Sonderfunktion
Minimum: -100,0000 Unterschreitung: [Femer v] [fo ']
Maxmum: 2000000 eI

Grenzwert- und
Verarbeitung Verarbeitungseinstellungen
Verarbeitung: [M\t‘telwert skalar '] Minimum % giltige Werte : fur alle Sensoren
Sensortyp: [Temperatur v] [¥]3 sec. Berechnung erlaubt

Um einen neuen Sensor zu erzeugen, klicken Sie auf die Schaltflache ,Neuer Datensatz®.
E Der Ser[LOG]J-Commander schaltet dann in ein ,neues” Definitionsfenster um. Das Aus-

wahlfeld ,Sensor ist in diesem Modus ein Eingabe-Feld, in dem Sie den Namen des Sen-
sors eingeben kénnen.

Im Anschluss daran legen Sie die allgemeinen Sensor-Informationen fest. Im Feld ,Bezeichnung® kdn-
nen Sie einen beschreibenden Text fir den Sensor eingeben. Die ,Kurzbezeichnung® ist der Text, der
bei dem Datenlogger auf dem Display angezeigt wird und der von den LAMBRECHT Programmen
.MeteoWare CS* oder ,MeteoWare_Net_Center* genutzt wird. Es steht fir dieses Feld nur ein einge-
schrankter Zeichensatz (ASCII) zur Verfligung. Eine Tabelle mit den zuldssigen Zeichen finden Sie in
Kapitel 19.

Die Einheit des Sensors geben Sie im gleichnamigen Feld ,Einheit” ein. Hier gilt ebenfalls nur der ein-
geschrankte Zeichensatz.

Falls es sich bei dem angelegten Sensor um einen Windgeschwindigkeitssensor handelt, legen Sie bitte
im Feld ,Einheit (nur Wind)“ fest, ob der Sensor seine Werte in ,m/s“ oder in ,kt“ (kn) liefert. Die separate
Auswahl der Wind-Einheit wird fir nachgelagerte Programme wie z.B. die MeteoWare CS-4 bendtigt,
um im Bedarfsfall die Einheiten umrechnen zu kénnen.

Die Anzahl der Nachkommastellen, mit der die Messwerte angezeigt werden sollen, wahlen Sie bitte im
Feld ,Dezimalstellen“ aus.

Im Rahmen ,Grenzwerte® erfolgt die Festlegung des erlaubten Minimum- und Maximum-Werts. Im Feld
~unterschreitung® kann ausgewahlt werden, ob bei einer Unterschreitung des Minimum-Werts ein Fehler
gemeldet wird oder der Messwert auf den Minimum-Wert gesetzt wird. Entsprechend kann im Feld
,Uberschreitung“ ausgewahlt werden, ob bei einer Uberschreitung des Maximum-Werts ein Fehler ge-
meldet wird oder der Messwert auf den Maximum-Wert gesetzt wird. Siehe hierzu auch Kapitel 5.3.6.5.8.

Im Rahmen ,Verarbeitung“ wird die Routine festgelegt, nach der das Sensorsignal verarbeitet werden
soll. Es stehen folgende Routinen zur Verfiigung:
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Summe

Der Ser[LOG] addiert bei dieser Funktion die Messwerte auf und speichert
die Summe je Speicherintervall.

Mittelwert skalar

Standard Mittelwert fir die meisten Messwerte.

Mittelwert vektoriell (Windrich-
tung)

Berechnung des vektoriellen Mittelwerts fiir die Windrichtung. Durch diese
Verarbeitung wird bei der Konfiguration der Sensoren das Fenster ,Einstel-
lungen Details® fiir das ,vektoriell verknlipfte Windsensorpaar® (Kapitel
5.3.6.2) gedffnet.

Mittelwert vektoriell (Windge-
schwindigkeit)

Berechnung des vektoriellen Mittelwerts fir die Windgeschwindigkeit. Durch
diese Verarbeitung wird bei der Konfiguration der Sensoren das Fenster ,Ein-
stellungen Details® fiir das ,vektoriell verknlpfte Windsensorpaar® (Kapitel
5.3.6.2) gedffnet.

letzter Messwert im Speicherin-
tervall

Der letzte Messwert, der vom Sensor zum Zeitpunkt der Speicherung gelie-
fert wurde, wird abgespeichert. Ist der letzte Wert fehlerhaft, dann wird der
entsprechende Fehler gespeichert.

letzter gultiger Messwert im
Speicherintervall

Der letzte Messwert, der vom Sensor zum Zeitpunkt der Speicherung gelie-
fert wurde, wird abgespeichert. Ist der Wert fehlerhaft, dann wird der letzte
gliltige Wert gespeichert.

Maximum des Speicherinter-
valls

Es wird der Maximalwert des jeweiligen Speicherintervalls gespeichert.

Minimum des Speicherintervalls

Es wird der Minimalwert des jeweiligen Speicherintervalls gespeichert.

Summe Niederschlag ohne
Korrektur

Diese Summenbildung fiir Niederschlags-Mengensensoren mit Impuls-Aus-
gang, (1 Impuls = x Niederschlagsmenge). Der Ser[LOG] addiert bei dieser
Funktion die Messwerte auf und speichert die Summe je Speicherintervall.
Bitte geben Sie bei dieser Verarbeitung auch den Wippenfaktor (mm pro Im-
puls) ein.

Summe Niederschlag mit Kor-
rektur

Diese Summenbildung fiir Niederschlags-Mengensensoren mit Impuls-Aus-
gang, (1 Impuls = x Niederschlagsmenge). Der Ser[LOG] addiert bei dieser
Funktion die Messwerte auf und speichert die Summe je Speicherintervall.
Bitte geben Sie bei dieser Verarbeitung auch den Wippenfaktor (mm pro Im-
puls) ein. Zusatzlich berechnet der Ser[LOG] eine intensitatsabhangige Kor-
rektur der Niederschlagsmenge. (Die Korrektur gilt nur fir LAMBRECHT-Nie-
derschlagssensoren ohne integrierte Korrektur.)

Mittelwert harmonisch

Berechnet und speichert den harmonischen Mittelwert des Messwerts. Der
harmonische Mittelwert wird automatisch gleich ,0“ gesetzt, sobald ein Mess-
wert im Speicherintervall den Wert ,0“ hat.

Die Verarbeitungsroutinen ,Varianz(...)", ,Standardabweichung(...)* sind nur fir virtuelle Kanale be-

stimmt.

Varianz

Berechnet und speichert die Varianz des Messwerts.

Standardabweichung

Berechnet und speichert die Standardabweichung des Mess-
werts.

Standardabweichung (Windrichtung)

Berechnet und speichert die Standardabweichung fir die Wind-
richtung auf vektorieller Basis des Messwerts.

digkeit)

Standardabweichung (Windgeschwin-

Berechnet und speichert die Standardabweichung fiir die Windge-
schwindigkeit auf vektorieller Basis des Messwerts.

Varianz (Windrichtung)

Berechnet und speichert die Varianz fiir die Windrichtung auf vek-
torieller Basis des Messwerts.

Varianz (Windgeschwindigkeit)

Berechnet und speichert die Varianz fir die Windgeschwindigkeit
auf vektorieller Basis des Messwerts.

Das Auswahlfeld ,Sensortyp“ kategorisiert die Sensoren nach der jeweiligen MessgroéRe. Diese Infor-
mation wird von der weiterverarbeitenden Software, z.B. MeteoWare CS-4 auf dem PC genutzt.
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Verfigbare Sensortypen sind:

A = A " "N" = "Niederschlag"
"B" = "Batteriedaten"” "o" ="0 "
"C"  ="Wolkenhghe" "P"  ="Luftdruck"

"D = "Taupunkt" "Q" = "Present Weather"
nge = "Verdunstung" "R" = "Windrichtung"
"F"  ="Freie Skala" "S" = "Strahlung"
"G"  ="Windgeschwindigkeit" T = "Temperatur"
"H"  ="Feuchte" "U"  ="Spannung®
o = "Strom" "V' = "Sichtweite"
"J" = "Solardaten (Ladespannung,...)" "W = "Widerstand"
g ="K " "X = "Blattnasse"
. = "Frequenz" "y" = "Sonstiges"
" ="M " "Z" = "Zustand"

Im Auswahlfeld ,Minimum glltige Messwerte” kann der Anteil der gultigen Messwerte in Prozent einge-
stellt werden, bei dessen Unterschreitung ein Fehler gespeichert wird. Standardmafig wird ein Minimum
von 80 % an gultigen Messwerten gefordert, um einen Mittelwert zu bilden.

Uber die Checkbox ,3 sec. Berechnung erlaubt‘ kann der Sensor markiert werden, dass er als 3-Se-
kundengleiter genutzt wird, falls die Funktion ,3 sec. Momentanwert® in der Stationskonfiguration akti-
viert wird. Siehe hierzu auch Kapitel 5.3.3.1.

In der mittleren Gruppe wird der ,Kanaltyp® definiert. Die Kanaltypen entsprechen im Wesentlichen den
verfligbaren Schnittstellen:

e Analog e SDI12
e Digital e Seriell
e Modbus e Virtuell

Je nach Kanaltyp werden unterschiedliche Konfigurationsmdglichkeiten eingeblendet. Die Konfiguration
der jeweiligen Kanaltypen wird in den folgen Kapiteln beschrieben.

5.3.5.5.1 Kanaltyp - Analog
Fir die analoge Messung kénnen folgende Messbereiche ausgewahlt werden:

5V bipolar,
5 V unipolar,
50 mV bipolar,
0/4...20 mA,
500 Ohm und
e 5000 Ohm.
Wahlen Sie den bendtigten Messbereich aus. Sollten Sie eine Spannung messen wollen, die gréRer als
5 V ist, so fuhren Sie die Spannung Uber einen geeigneten Spannungsteiler, der eine Ser[LOG]-taugli-
che Spannung erzeugt.

Kanaltyp: |ana|og v|
Messbereich |5V unipolar ,|
Skalierungsart: |5tar‘|dard ,,|
Signal Minimum:  0.000000 Signal Maximum:  0.000000
Wert Minimum: 0.000000 Wert Maximum: 0.0000
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Die Skalierung des Messsignals erfolgt nach folgenden ,Skalierungsarten®:

e Standard

Lineare Skalierung nach y=ax+b, wobei ,a“ und
,b“ aus Signal-Minimum, Signal-Maximum, Wert-
Minimum und Wert-Maximum berechnet werden.

PT100

Kann fir den Messbereich 500 Q speziell fiir den
Einsatz von Pt100-Temperatursensoren genutzt
werden. In diesem Fall wird ein speziell fir
Pt100-Sensoren hinterlegtes Polynom zur Ska-
lierung verwendet.

PT1000

Kann fir den Messbereich 5000 Q speziell fir
den Einsatz von Pt1000-Temperatursensoren
genutzt werden. In diesem Fall wird ein speziell
fur Pt1000-Sensoren hinterlegtes Polynom zur
Skalierung verwendet.

Polynom

Ermdglicht fur die Skalierung des ausgewahlten
Messbereichs die Verwendung eines Polynoms
bis zur 5. Ordnung.

Look_Up_Table_1

Skalierung mit Hilfe von bis zu 15 Stltzpunkten
in Tabelle 1.

Siehe hierzu auch Kapitel 5.3.6.4 Konfiguration
Sensoren mit Look-Up-Tabelle

Look Up_Table 2

Skalierung mit Hilfe von bis zu 15 Stltzpunkten
in Tabelle 2.

Siehe hierzu auch Kapitel 5.3.6.4 Konfiguration
Sensoren mit Look-Up-Tabelle

Beispiel: Die Skalierung des Messsignals nach Polynom

Kanaltyp: |analog v|
Messbereich |5\,r unipolar "|
Skalierungsart: |pc.|yr1c|m v|

Polynom: 2. Ordnung —

Koeffizient 0: 0.0000000
Koeffizient 2: 0.0000000
Koeffizient 4: 0.0000000

Koeffizient 1:
Koeffizient 3:

Koeffizient 5:

0.0000000
0.0000000

0.000000
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5.3.5.5.2 Kanaltyp - Status
Fir Status-Sensoren kann im Auswahlfeld Messbereich die Art des Signals ausgewahlt werden. Zur

Auswahl stehen:

e Status aktiv =
e Status aktiv =

high
low

Fir den Status kann die Skalierungsart ,Standard“ ausgewahlt werden

Messbereiche Skalierungsart Bemerkung
Status aktiv=high Standard Es gilt:
. logisch 1 (wahr) bei High-Level, z.B. 5 V oder
Es gilt: Schalter gedffnet

Signal-Minimum = 0, Signal-Maxi-
mum=1, Wert-Minimum bei logisch-0
isti.d.R. 0 und Wert-Maximum kann
skaliert werden.

logisch 0 (falsch) bei Low-Level, z.B. 0 V oder
Schalter geschlossen

Status aktiv=low

Standard

Es gilt:

Signal-Minimum = 0, Signal-Maxi-
mum=1, Wert-Minimum bei logisch-0
isti.d.R. 0 und Wert-Maximum kann
skaliert werden.

Es gilt:

logisch 1 (wahr) bei Low-Level, z.B. 0 V oder
Schalter geschlossen

logisch 0 (falsch) bei High-Level, z.B. 5V oder
Schalter gedffnet

Fir ,Status aktiv=high“ und ,Status aktiv=low" ist die Skalierungsart ,Standard“ zu wahlen. Allerdings
ist die Skalierung in diesem Fall i.d.R. auf die Skalierung des Wert-Maximums begrenzt (mit Signal-
Minimum=0, Signal-Maximum=1, Wert-Minimum=0 (i.d.R.)).

Beispiele fiir Status Sensoren

Status 0...100 %

Kanaltyp:

| Status bt

Messbereich

Skalierungsart:

Signal Minimum:

Wert Minimum:

| Status aktiv=high

hd |

|5tandard v|
0.00 Signal Maximum:  1.00
0.00 Wert Maximum: 100.0000

In der oberen Abbildung ist beispielhaft die Skalierung fur einen Sensor mit Statusausgabe dargestellt,
dessen Messwert auf die Werte 0 oder 100 angehoben wird. Dies erlaubt, dass ein Mittelwert Uber den
Status in % ausgegeben werden kann. Ein Wert von 50 % bedeutet dann, dass der Status zu 50 % des
Messintervalls aktiv und zu 50 % inaktiv war.
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5.3.5.5.3 Kanaltyp — Digital
Fir digitale Sensoren kann im Auswahlfeld Messbereich die Art des digitalen Signals ausgewahit wer-
den. Zur Auswabhl stehen:

e Frequenz
e Impuls

Fir die ,Frequenz® kdnnen die Skalierungsarten ,Standard“ und ,Polynom® in der gleichen Funktion wie
bei den analogen Sensoren ausgewahlt werden.

Messbereiche Skalierungsart Bemerkung
Frequenz Standard Fir das Messen von Frequenzen bis maximal
10 kHz.

Lineare Skalierung nach y=ax+b, wobei
»a“und ,b“aus Signal-Minimum, Signal-
Maximum, Wert-Minimum und Wert-
Maximum berechnet werden.

Polynom

Ermdglicht fiir die Skalierung des aus-
gewahlten Messbereichs die Verwen-
dung eines Polynoms bis zur 5. Ord-

nung.
Impuls Standard Fir Sensoren mit Impulsausgang, wie z.B. Nie-
derschlagsmengenmesser.
Es qilt:
Signal-Minimum=0, Signal-Maxi-
mum=1,

Wert-Minimum bei logisch-0 ist 0 und
Wert-Maximum kann skaliert werden.

Fir ,Impuls® ist die Skalierungsart ,Standard“ zu wahlen. Allerdings ist die Skalierung in diesem Fall
auf die Skalierung des Wert-Maximums begrenzt (mit Signal-Minimum=0, Signal-Maximum=1, Wert-
Minimum=0 (i.d.R.)).

Beispiele fiir digitale Sensoren

Impuls
Kanaltyp: [digital =
Messberzich [Impuls v‘
Skalierungsart: lStandard .]
Signal Minimum:  0.0000 Signal Maximum:  1.00
Wert Minimum: 0.0000 Wert Maximum: 1.0000
Grenzwerte Sonderfunktion
Minimurn: 0.0000 Unterschreitung: IFehIer .] Ioﬁ -
Maximum: 80,0000 Uberschreitung: IFehIer .]
Verarbeitung
Werarbeitung: ISumme Miederschlag mit Korrektur v] Minimum % giltige Werte : 805 -
Sensartyp: INiederschIag 7‘ [¥]3 sec. Berechnung erlaubt
Wippenfakton 0.1000 Eine Kippung entspricht w00 mm/m?,  Serielle Niederschlagsgeber: Wippenfaktor = 1,00
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In der oberen Abbildung ist die Skalierung fiir einen Niederschlagssensor mit Reed-Schalter dargestellt.
Die Impulse werden minutenweise gemaf der Korrektur der Intensitatskennlinie neu berechnet und mit
dem Wippenfaktor multipliziert. In diesem Fall ist ein Impuls = 0,1 mm/m? Niederschlag.

5.3.5.5.4 Kanaltyp - Modbus

Ser[LOG] unterstitzt eine Untermenge von Modbus RTU und Modbus TCP. Die Messwerte werden
durch den Ser[LOG] von den Modbus Geraten nicht in einem Block abgerufen, sondern jeder Messwert
wird immer einzeln abgerufen. Wird der Kanaltyp Modbus ausgewahlt, erscheint die unten abgebildete
Eingabemaske.

Kanaltyp: |Modbus v|

Register: 1

Datentyp: |Ir|teger {16 Bit) signed "|
Endian: |Big Endian v|
Maodbus Befehl: |[Clxﬂ3] Read Holding Registers v|
Werarbeitung: |5tandard - Wert nur dbernehmen v|
Divisor 10

Timeout [ms): |p_aau v|

Im Feld ,Register” wird die Adresse des Startregisters fir den Messwert eingetragen.

Der ,Datentyp” entscheidet, wie viele Register gelesen werden. Bei ,Integer (16Bit) signed” oder ,Word
(16Bit) unsigned” wird ein 16 Bit-Register gelesen, bei ,Long Integer (32Bit) signed” oder ,Double Word
(32Bit) unsigned” werden zwei 16 Bit-Register gelesen. Zusatzlich zu den standardisierten Datentypen
unterstitzt Ser[LOG] auch den Typ Real Single, eine 32 Bit-FlieRkommazahl. Fir diesen Datentyp bietet
Ser[LOG] unabhangig von der Endian-Einstellung folgende Decodierungen an:

Empfangene Byte-Sequenz: abcd
Decodierung abcd, dcba, badc, cdab
Die letzte Decodierungsform (cdab) ist haufiger zu finden als die drei anderen Formen.

Die Standard-Bitsequenz bei Modbus ist ,Big Endian®, allerdings gibt es auch Gerate, die ,Little Endian®
nutzen. Im Feld ,Endian® kann die jeweilige Bitsequenz ausgewahlt werden.

Der Ser[LOG] bietet zurzeit im Feld ,Modbus Befehl die Modbus-Funktionen 0x02, 0x03 und 0x04 zum
Datenabruf an.

Die ,Verarbeitung“ des Messwertes bei der Ubernahme aus dem Modbus-Protokoll kann nach folgen-
den Regeln erfolgen:

Standard — Wert nur Gbernehmen Der Messwert wird direkt ibernommen und der
Messwertverarbeitung zugefuhrt.

Differenz neuer Wert — alter Wert Es wird die Differenz gebildet vom vorherigen
Messwert zum aktuellen Messwert. Wird z.B. ein-
gesetzt zur Berechnung der Niederschlags-
menge aus der Gesamtmenge seit dem Gera-
testart.

Prozent aus 0-1 wird 0 % bis 100 % Wird z.B. fur Statusinformationen eingesetzt, die
in Prozent weiterverarbeitet werden sollen.
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Der ,Divisor ist der Wert, durch den der ganzzahlige Wert zu dividieren ist, um einen Flielfkommawert
zu erhalten.

Da es im Modbus-Protokoll keinen standardisierten Wert fur das Timeout gibt, kann im Feld ,Timeout®
in Schritten von 250 ms eine Timeoutzeit fur den Messwert festgelegt werden.

5.3.5.5.5 Kanaltyp SDI-12
Im Ser[LOG] werden die Messwerte von SDI-12 Sensoren in ihre Messwertstruktur zerlegt. Jeder Mess-
wert wird als eigener ,Sensor” definiert.

Der Ser[LOG] unterstitzt aus der SDI-12-Spezifikation nur das ,CC*“ Kommando, um die Messung im
SDI-12 Gerat zu initialisieren. Anschlielend werden so viele DO bis D9 Befehle abgesetzt, bis alle an-
gekindigten Messwerte in Ser[LOG] eingelesen sind.

Aus allen einzelnen Messwertsatzen wird fir die Verarbeitung eine gro3e Datensequenz erzeugt, auf
die die SDI-12 Sensordefinitionen zugreifen.

Bei Datentypen wird unterschieden in:

Einzelmesswert Der Messwert wird einzeln als Momentanwert ibernommen und
unverandert an einen Messwertkanal Gbergeben.

Messwert-Gruppe AVR/SUM, MIN, MAX | Der Sensor liefert die Messdaten als AVR=Mittelwert oder
SUM=Summe und als MIN=Minimum, MAX=Maximum

In den Feldern ,Messwert-Position®, ,Minimum-Position“ und ,Maximum-Position* wird beim Datentyp
.Messwert-Gruppe AVR/SUM, MIN, MAX" die Position des jeweiligen Wertes in der Datensequenz ein-
gegeben. Beim Datentyp ,Einzelmesswert” tragen Sie in die 3 Felder jeweils die gleiche Position ein.

Die ,Verarbeitung“ des Messwertes bei der Ubernahme aus dem SDI-12-Protokoll kann nach folgenden
Regeln erfolgen:

Standard — Wert nur Gbernehmen Der Messwert wird direkt ibernommen und der
Messwertverarbeitung zugefuhrt.

Differenz neuer Wert — alter Wert Es wird die Differenz gebildet vom vorherigen
Messwert zum aktuellen Messwert. Wird z.B. ein-
gesetzt zur Berechnung der Niederschlags-
menge aus der Gesamtmenge seit dem Gera-
testart.

Prozent aus 0-1 wird 0 % bis 100 % Wird z.B. fur Statusinformationen eingesetzt, die
in Prozent weiterverarbeitet werden sollen.

Beispiele fiir SDI-12 Sensoren

Kanaltyp: (sonz - In diesem Beispiejllwirc.i ein einzelner Messwert,
der an der 4. Position in der Datensequenz des
Datentyp: Einzelmesswert SDI-12 Gerétes steht, ibernommen und unver-
Messwert-Position: 4 andert auf einen Messwertkanal des Ser[LOG]
Minimum-Position: 4 ubergeben.
Maximum-Position 4
Verarbeitung: Standard - Wert nur Gbernehmen -
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Kanaltyp: |5|31_12 -

Dieses Beispiel zeigt, wie aus einem SDI-Da-
tensatz, der fur einen Messwert Mittelwert, Mi-

Datentyp:

Messwert-Gruppe AVR/SUM, MIN, MAX

nimum und Maximum fiir den Zeitraum von Da-
tenabruf zu Datenabruf bietet, die Messwerte
ubernommen werden.

Messwert-Paosition: 4
Minimum-Position: 11
Maximum-Position 5
Verarbeitung:

Standard - Wert nur Ubernehmen -

5.3.5.5.6 Kanaltyp - Seriell (z.B. NMEA)

In Ser[LOG] sind diverse Protokolle fiir serielle Sensoren implementiert. Die meisten seriellen Sensoren
liegen bereits als vordefinierter Sensor vor. Um auf Messwerte zugreifen zu kénnen, die mit diesen
Protokollen abgerufen werden, wird fiir jeden Messwert ein Sensor definiert.

Kanaltyp: | seriell -
Protokoll: |NI".-1F_A ,|
Wert aus Protokolk | MWV Wind Speed Relative m/s -

Im Feld ,Protokoll“ wird das Protokoll flir den Sensor ausgewahit z.B. NMEA.

Im Feld ,Wert aus Protokoll“ wird der entsprechende Messwert aus dem Protokoll ausgewahlt.

Aus dem NMEA-Protokoll kénnen folgende Werte ausgewahit werden:

MWV Wind Direction Relative

Relative Windrichtung aus dem $WIMWV-Protokoll

MWV Wind Speed Relative m/s

Relative Windgeschwindigkeit in m/s aus dem $WIMWV-Proto-
koll

MWV Wind Speed Relative kt

Relative Windgeschwindigkeit in kt aus dem $WIMW\V-Protokoll

MWV Wind Speed Relative km/h

Relative Windgeschwindigkeit in kmHh aus dem $WIMWV-Pro-
tokoll

MWV Wind Direction True

Wahre Windrichtung aus dem $WIMWV-Protokoll

MWV Wind Speed True m/s

Wahre Windgeschwindigkeit in m/s aus dem $WIMWYV-Protokoll

MWV Wind Speed True kt

Wahre Windgeschwindigkeit in kt aus dem $WIMWV-Protokoll

MWV Wind Speed True km/h

Wahre Windgeschwindigkeit in km/h aus dem $WIMWV-Proto-
koll

MWD Wind Direction TRUE

Wahre Windrichtung aus dem $WIMWD-Protokoll

MWD Wind Direction Magnetic

Magnetische Windrichtung aus dem $WIMWD-Protokoll

MWD Wind Speed kt

Relative Windgeschwindigkeit in kt aus dem $WIMWD-Protokoll

MWD Wind Speed m/s

Relative Windgeschwindigkeit in m/s aus dem $WIMWD-Proto-
koll

MTA Air Temperature °C

Lufttemperatur aus dem $WIMTA-Protokoll

MTS Soil Temperature °C

Bodentemperatur aus dem $WIMTS-Protokoll

MTW Water Temperature °C

Wassertemperatur aus dem $WIMTW-Protokoll

MMB Barometric Pressure hPa

Barometrischer Luftdruck in hPa aus dem $WIMMB-Protokoll

MMB Baro. Pressure Inch Hg

Barometrischer Luftdruck in Inch Hg aus dem $WIMMB-Proto-
koll
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MHU Relative Humidity %

Relative Luftfeuchtigkeit aus dem $WIMHU-Protokoll

MHU Dew Point Temperature °C

Taupunkttemperatur in °C aus dem $WIMHU-Protokoll

MHU Absolute Humidity

Absolute Feuchte aus dem $WIMHU-Protokoll

OSD Heading

Heading aus diesem Protokoll

OSD Vessel Course

Vessel Course aus diesem Protokoll

OSD Vessel Speed kt

Vessel Speed kt aus diesem Protokoll

HDT Heading

Heading aus diesem Protokoll

VTG Vessel Course

Vessel Course aus diesem Protokoll

VTG Vessel Speed kt

Vessel Speed kt aus diesem Protokoll

VBW Vessel Course

Vessel Course aus diesem Protokoll

VBWVessel Speed kt

Vessel Speed kt aus diesem Protokoll

XDR

Verschiedene Werte wie Temperatur, Luftfeuchte, Luftdruck etc.

5.3.5.5.7 Kanaltyp - Virtuell

Virtuelle Sensoren berechnen Messwerte, die aus anderen Sensoren bzw. Messwerten abgeleitet wer-
den. Die meisten virtuellen Sensoren liegen bereits als vordefinierter Sensor vor.

Kanaltyp: virtuell =

Berechnungsfarmel: Ereie Formel

Im Feld ,Berechnungsformel® wird eine Formel fiir die Wertermittlung ausgewahlt. Folgende Standard-

funktionen stehen zur Verfiigung:

Freie Formel

Eingabe einer freien Formel mit bis zu 5 Messwerten und 5 Konstan-
ten.

Taupunkttemperatur (Psychrometer)

Berechnung der Taupunkttemperatur aus Trockentemperatur (Sensor
1) und Feuchttemperatur (Sensor 2).

relative Feuchte (Psychrometer)

Berechnung der relativen Luftfeuchtigkeit aus Trockentemperatur
(Sensor 1) und Feuchttemperatur (Sensor 2).

Taupunkttemperatur (Thermo- Hygrome-
ter)

Berechnung der Taupunkttemperatur aus Lufttemperatur und Luft-
feuchtigkeit.

relative Feuchte (Lufttemperatur & Tau-
punkttemperatur)

Berechnung der relativen Luftfeuchtigkeit aus Lufttemperatur und
Taupunkttemperatur.

absolute Feuchte

Berechnung der absoluten Luftfeuchte aus Lufttemperatur und relati-
ver Feuchte.

QFE Umrechnung des Luftdrucks auf eine andere Hohe als die Hohe des
Luftdrucksensors. Positive und negative Hohendifferenzen sind er-
laubt.

QFF Reduktion des Luftdrucks auf Normalnull unter Bertcksichtigung der
aktuellen Werte fir Luftdruck, Taupunkt und Temperatur

QNH Reduktion des Luftdrucks auf Normalnull unter Annahme einer Stan-

dard-Atmosphére

Windrichtung aus 3 Teilspannungen

Diese Funktion ist nur fir den Einsatz in der Schiffsmeteorologie be-
stimmt.

Varianz

Berechnung der Varianz eines ausgewahlten Parameters.

Standardabweichung

Berechnung der Standardabweichung eines ausgewahlten Parame-
ters.

PT/STB Selector

Diese Funktion ist nur fir den Einsatz in der Schiffsmeteorologie be-
stimmt.

Set NoValue

Diese Funktion ist nur fir den Einsatz in der Schiffsmeteorologie be-

stimmt.
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Windrichtung aus 3 Teilspannungen N18

Diese Funktion ist nur fir den Einsatz in der Schiffsmeteorologie be-
stimmt.

Redundanter Sensor

Dem virtuellen Sensor werden 2 Sensoren zugewiesen. Davon ist der
Erste der Primarsensor und der Zweite der Sekundéarsensor. Solange
der Primarsensor funktioniert und gultige Werte liefert, wird der Wert
des Primarsensors weiterverarbeitet. Wenn der Primarsensor nicht
funktioniert oder ungultige Werte liefert, wird der Wert des Sekun-
darsensors weiterverarbeitet. Wenn beide Sensoren nicht funktionie-
ren, wird ein Fehler ausgegeben.

Meteorologische Sichtweite MOR

Berechnung auf Basis geeigneter Messgerate (FS11)

Horizontale Sichtweite

Berechnung auf Basis geeigneter Messgerate (FS11)

Pistensichtweite RVR

Berechnung auf Basis geeigneter Messgerate (FS11)

Standardabweichung (Windrichtung)

Berechnung der Standardabweichung der Windrichtung.

Standardabweichung (Windgeschw.)

Berechnung der Standardabweichung der Windgeschwindigkeit.

Varianz (Windrichtung)

Berechnung der Varianz der Windrichtung.

Varianz (Windgeschwindigkeit)

Berechnung der Varianz der Windgeschwindigkeit.

Windrichtung aus sin / cos

Berechnung der Windrichtung aus Cosinus- und Sinus-Signal.

Kompass-korrigierte Windrichtung

Berechnung mit Hilfe von HDT Datensatz

Abgeleiteter Wert

Ausgabe von 1/0 bzw. 0...100 % basierend auf Schwellwert

Dampfdruck

Berechnung aus Temperatur, Luftfeuchte und Luftdruck

Feuchtkugeltemperatur

Reverseberechnung aus Temperatur, Luftfeuchte und Luftdruck

Status Schaltausgang

1 bei ausgelostem Schaltausgang
0 bei nicht ausgeléstem Schaltausgang.

Die Eingangsparameter fir die jeweilige Formel werden bei der Konfiguration der Messkanale in der
Maske ,Definition virtueller Sensor” zugewiesen.

5.3.5.5.8 Sonderfunktion bei der Sensordefinition

Istim Fenster ,Sensordefinition“ bei den Grenzwerten eingestellt, dass bei der Grenzwertiiberschreitung
bzw. Grenzwertunterschreitung ein Fehler ausgeldst werden soll, dann kann dieser Fehler abgefangen
und mit einer ,Sonderfunktion® im gleichnamigen Rahmen belegt werden.

Standardmalig steht die Sonderfunktion auf ,Off* und ist damit deaktiviert. Als Sonderfunktionen stehen

zur Verfiigung:

Wert < Minimum ==>0

Bei Unterschreitung des zulassigen Minimalwerts
wird der Wert auf ,,0“ gesetzt. Das Feld ,Unterschrei-
tung“ muss in diesem Fall auf ,Fehler® gesetzt wer-
den.

Windrichtung Messung mit Potentiometer Bei einer Windrichtungsmessung mit einem Potenti-

ometer mit einer Llcke, wird der Richtungswert auf
Nord (360°) gesetzt, wenn das Potentiometer in der
Licke steht.

Die Felder ,Unterschreitung“ und ,Uberschreitung*
missen in diesem Fall beide auf ,Fehler gesetzt
werden.

Windrichtung Messung mit Potentiometer N18 | Bei einer Windrichtungsmessung mit einem Potenti-

ometer mit einer Licke, das um 180° gedreht ist,
wird der Richtungswert auf Nord (180°) gesetzt,
wenn das Potentiometer in der Licke steht.

Die Felder ,Unterschreitung® und ,Uberschreitung*
mussen in diesem Fall beide auf ,Fehler” gesetzt
werden.

Windrichtung N18

Das Ausgangssignal des Windrichtungssensors ist
gedreht um 180°.
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Service Schalter Wird ein Statuseingang als ,Service Schalter” defi-
niert, dann wird die Mittelwertspeicherung ausge-
setzt, solange der Service Zustand > O ist.

54 Momentanwerte anzeigen

Der Ser[LOG]-Commander bietet eine einfache Anzeige der aktuellen Messwerte je Kanal in tabellari-
scher Form. Die Momentanwerte kdnnen in der Anzeige ,Standard” als skalierte Werte, in der Anzeige
~,RAW* als Rohwerte und in der Anzeige ,UDP*“ im schnellen Datenabruf tber UDP abgerufen werden.

Gedffnet wird die Momentanwertanzeige Uber den Button

Im Auswabhlfeld oben links wahlen Sie die Station aus, von der die Momentanwerte abgerufen werden
sollen.

Hinweis: Bitte beachten Sie, dass der Ser[LOG] mit dem PC Uber die fir die jeweilige Station konfigu-
rierte Schnittstelle verbunden sein muss. Ggf. passen Sie die Schnittstelle in der ,Ser[LOG]-Konfigura-
tion“ an. Siehe hierzu auch Kapitel 5.3.1.1, Kapitel 5.3.1.2 und Kapitel 5.3.4.

5.4.1 Standard-Momentanwertanzeige

Durch Betatigen des Button ,Momentanwerte starten“ wird der Momentanwertabruf im
Standard-Modus gestartet und die aktuellen skalierten Momentanwerte werden angezeigt.

,

2lals|o]a)
Sensor Messwert: Senson Messwert: Sensor Messwert:
SO3-1AD1 | Temperatur Cpen-Ch Grad C E
S05-1A05 | [Temperatur Open-Ch |ECERS
SO7-1AD5 | [PT100 A1 Grad C
W PT100 A1 Grad C Gesamtmenge mm/qn
S10-1ADB | [PT100 AL Open-Ch NGRS Regen Mom 0.00 mm/H
- TBOZ0 Grd C Regen Mom Korr 0.00 mm/H
S12-1A10 | TB020 Open-Ch |(GEEd Miederschlag aGM 0.000 mm/an 552
Teoz0 Grd C Regen aGM2 TR [rman
514-1A12 | [TB020 Grd C Regen aGM3 mm/qn
Temp_cn Grd C
Datum / Zeit : 26.03.2017 1213.44 ™

In dieser Maske werden die aktuellen Messwerte von Ser[LOG] angezeigt. In der Spalte Messwert ge-
ben die roten Eintrédge die Fehler an, die am jeweiligen Kanal anliegen. Im vorliegenden Fall ist kein
Sensor mit Ser[LOG] verbunden.
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Auf den analogen Kanalen wird festgestellt, dass kein Sensor angeschlossen ist und der Kanal hiermit
offen ist. Bei den digitalen Kanalen kann dies nicht detektiert werden. Auf den seriellen Kanalen wird
angezeigt, dass keine seriellen Daten anliegen.

Der Button

5.4.2 Anzeige der momentanen elektrischen Rohwerte

stoppt den Datenabruf.

LT3

Durch Betatigen des Button ,Rohwerte starten” wird der Momentanwertabruf im RAW-Mo-
dus gestartet und die aktuellen unskalierten elektrischen Momentanwerte werden angezeigt. Die Roh-
wertanzeige funktioniert nur fiir die analogen Kanale.

i) Momentanwerte --- Rohwerte — . [
Y

o

At

leld)

Momentanwerte |\Winddaten

Sensor: Messwert: Sensor: Messwert: Sensor: Messwert:

SD1-DA E ME_TCP_Frequenz

s02-DB E ME_TCP_Frequenz
S04-1A02 | Temperatur 0.0000 Grad C
S05-1A03 | Temperatur 0.0000 Grad C E
SO7-1A05 | PTL00 AL 0.0000 Grad C
PT100 AL 0.0000 Grad C
PTL00 AL 0.0000 Grad C Gesamtmenge mmy/an
FTL00 AL 0.0000 Grad C Regen Mom No-Value [Jonaicl
TBO20 0.0000 Grd C E Regen Mom Korr mm/H E
TBO20 0.0000 Grd C Niederschlag aGM mmy/an E
S13-1A11 | [TBO20 0.0000 Grd C @ Regen aGM2 Mo-Value NLIEl E
TBO20 0.0000 Grd C Regen aGM3 mmy/an
Temp_cn Grd C
Rel_Hum_cn o

Datum / Zeit : 26,03.2017 123049 [ |

Der Button

5.4.3 Momentanwertanzeige per UDP

stoppt den Datenabruf.

Die Momentanwertanzeige per UDP funktioniert nur iber Netzwerk bzw. Ethernet. Dazu muss in der
Ser[LOG] Konfiguration (Kapitel 5.3.4.1) der PC-Einstellung (Kapitel 5.3.4) der entsprechende UDP-
Port (Standard-Port 4649) eingetragen sein

Durch Betatigen des Button ,UDP Momentanwerte starten” wird der schnelle Momentan-
wertabruf Gber UDP gestartet und die aktuellen skalierten Momentanwerte werden angezeigt.
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Der Button

stoppt den Datenabruf.

5.4.4 Anzeige der gleitenden Winddaten

Im Register ,Winddaten® werden gleitende Mittelwerte von bis zu zwei Windpaaren angezeigt. Die Wind-
paare werden in der Ser[LOG] Konfiguration auf der Registerkarte ,Winddaten“ konfiguriert. Siehe auch
Kapitel 8.

p
w Momentanwerte  --- UDP (nur per Ethernet) -—- ’; : E

Blalsloldl

‘Windsensor-Paar 1 ‘Windsensor-Paar 2

2 Minuten Mittelwert: 2 Minuten Mittelwert:
2 Minuten Minimum: 2 Minuten Minimum:

2 Minuten Maximum: 2 Minuten Maximum:
10 Minuten Mittelwert: 10 Minuten Mittelwert:
10 Minuten Minimum: 10 Minuten Minimum:
10 Minuten Maximum: 10 Minuten Maximum:
2 Minuten Mittelwert: 2 Minuten Mittelwert:
2 Minuten Minimum: 2 Minuten Minimum:

2 Minuten Maximum: 2 Minuten Maximum:
10 Minuten Mittelwert: 10 Minuten Mittelwert:
10 Minuten Minimum: 10 Minuten Minimum:
10 Minuten Maximum: 10 Minuten Maximum:

Datum / Zeit : 26.03.2017 123138 2002_SerLog_SCHWARZ

Die Winddaten kénnen nur mit dem Standard-Abruf oder dem UDP-Abruf angezeigt werden. Die Roh-
wert-Anzeige funktioniert fir die Winddaten nicht.

Der Button

5.4.5 Fehlermeldungen der Momentanwerte

stoppt jeweils den Datenabruf.

In den verschiedenen Momentanwertanzeigen konnen folgende Fehlermeldungen auftreten:

Open-Channel — Der Ser[LOG] kann erkennen, ob tatsachlich ein Sensor an einem
Analogeingang angeschlossen ist. Der Fehler wird angezeigt, wenn an dem entspre-
chenden Analogeingang kein Sensor erkannt wird bzw. angeschlossen ist. Mdgliche
Ursachen: Sensor nicht angeschlossen, Sensor defekt, Kabelbruch.

No-Serial-Data — Sendet ein serieller Sensor keine Daten, dann erkennt der Ser[LOG]
dies und blendet den Fehler ein.
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Bad-Sig \
Ov-Flow \
|

Das anliegende Signal (analog oder seriell) kann nicht ausgewertet werden.

Over-Flow — Der maximal zulassige Messwert wurde Uberschritten.

Un-Flow Under-Flow — Der minimal zulassige Messwert wurde unterschritten.

No-Value — Es liegt kein gultiger Messwert vor oder es kann kein gultiger Wert geliefert

No-Value
werden.

5.5 Messwerte abrufen und speichern

.
Durch Betatigen des Buttons @‘ offnen Sie das Fenster zum Abrufen (Exportieren) der ge-

speicherten Mittelwerte und Extremwerte (sofern diese gespeichert werden).

Im Auswahlfeld ,Station“ wahlen Sie den Namen der Station aus, von der die Mittelwerte abgerufen
werden sollen.

Mittelwerte

| 4]

Station: SERLOGZ o
Startdatum / Startzeit Enddatum / Endzeit

Datum:  (21,09.2017 [~ | Datum:  [21.09.2017 [~ |
Zeit: [00:00:00 | Zeit: 23:59:59 .

Info

Datenablage:

Danach wéahlen Sie den Zeitraum flir den Abruf der Daten aus. Beim ,Abrufzeitraum Ende® wird als
Uhrzeit 23:59:59 vorgegeben.

-
Die Betatigung des Buttons J ,Messwertabruf starten“ 6ffnet einen Windows-Dateidialog, in
dem die Datei zur Datenablage festgelegt werden kann.

Anschlieend werden die Daten abgerufen und im CSV-Format abgelegt. Besteht bereits eine Datei mit
demselben Namen, dann werden die alten Daten Uberschrieben. Ein Anhangen der Daten an beste-
hende Dateien ist nicht moglich.

Die benutzten Feldtrenner und die Dezimalzeichen, die genutzt werden, sind unter ,Sonstige Funktio-

nen® Q‘ ,Einstellungen CSV* einstellbar.

LAMBRECHT meteo GmbH Ser[LOG] Handbuch Seite 68 von 133



il CSV Datei Format

3

Format Datum

@ DD.MMYYYY

) MMDDAYYY

Format C5V Datei

(@ Dezimalzeichen = Punkt | Feldtrenner = Komma

() Dezimalzeichen = Komma | Feldtrenner = Semikolon

In diesem Menu kénnen das Datumsformat und die Dezimalzeichen / Feldtrenner fir die Formatierung
der abgespeicherten Messwerte festgelegt werden.

5.6 Messdaten anzeigen

Die mit der Exportfunktion (Messwerte abrufen) des Ser[LOG]-Commander Dateien kénnen mit Stan-
dard-Office-Programmen evaluiert, bearbeitet und visualisiert werden. Zur einfachen tabellarischen Vi-
sualisierung bietet der Ser[LOG] die Funktion ,Messdaten anzeigen®. Die Funktion wird durch Betatigen

des Buttons gestartet.

Der Aufruf dieser Funktion 6ffnet einen Windows-Dateidialog, in dem die Datendatei ausgewahlt werden
kann. Es erfolgt direkt die Anzeige der Daten in tabellarischer Form.

@ Datei:  C:\Serlog\S_Cmd\Test_Synmet.CSV

d Station: 2002__SerLog_SCHWARZ 2002
Datum Zeit  Temperatur Temperatur.. Temperatur., — Temperatur Temd}atur... Temperatur..  Temperatur Temperatur.. Temperatur..  Temperatur *
26.03.2017 08:21:00 Power_On Power_Cn Power_On Power_Cn Power_Cn Power_On Power_Cn Power_On Power_Cn Power_Cn
26.03.2017 08:22:00 Open-Ch Open-Ch Open-Ch Open-Ch Open-Ch Open-Ch Open-Ch Open-Ch Open-Ch Open-Ch |E
26.03.2017 08:23:00 Open-Ch Cpen-Ch Open-Ch Cpen-Ch Open-Ch Open-Ch Cpen-Ch Open-Ch Cpen-Ch Cpen-Ch
26.03.2017 08:24:00 Open-Ch Open-Ch Open-Ch Open-Ch Open-Ch Open-Ch Cpen-Ch Open-Ch Cpen-Ch Open-Ch
26,03.2017 08:25:00 Open-Ch COpen-Ch Open-Ch Open-Ch Open-Ch Open-Ch Cpen-Ch Open-Ch COpen-Ch COpen-Ch
26.03.2017 08:26:00 Open-Ch Open-Ch Open-Ch Open-Ch Open-Ch Open-Ch Open-Ch Open-Ch COpen-Ch Open-Ch
26.03.2017 08:27:00 Open-Ch Cpen-Ch Open-Ch Cpen-Ch Open-Ch Open-Ch Cpen-Ch Open-Ch Cpen-Ch Cpen-Ch
26.03.2017 08:28:00 Open-Ch Open-Ch Open-Ch Open-Ch Open-Ch Open-Ch Open-Ch Open-Ch Open-Ch Open-Ch

5.7 Messdaten grafisch anzeigen

Awdi
= . . .
Der Aufruf von — startet die grafische Auswertung. Nach der Wahl des Datenfiles, der

ausgewertet werden soll, erfolgt die Auswahl von zwei Messwertreihen zur Anzeige.
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Zeitreihe 1: S05_4_Temperature_ AVR ~ | y | i ||

Zeitreihe 2: 506_4_Rel.. Humidity__ AVR w

d’\_v7

501_A_Precipitation__AVR
S01_-_Precipitation__ MIM
S01_+_Precipitation_MAX
S03_4_Wind Direction__&VR
S03_- Wind Direction__ MIN
S03_+_Wind Direction__ MAX
504_A_Wind Speed__AVR
504_-_Wind Speed_ MIN
504+ _Wind Speed__ MAX
S05_A_Temperature__ AVR
505_-_Ternperature__ MIM
S05_+_Temperature_ MAX
506_A_Rel.. Humidity  AVR
506_-_Rel., Humidity__ MIN
S06_+_Rel.. Humidity__ MAX
S07_A_Dewpoint___AVR
S07_-_Dewpoint__ MIN
S507_+_Dewpoint__MAX
S08_A Air Pressure_ AVE
S08 -_Air Pressure__ MIN
S08_+_&ir Pressure_ MAX

Diese Wahl flihrt zu der folgenden Grafik:

Grafische Darstellung von Messwerten

8 #E
Datei:  [CAMeteoWare_DEVAS_Cmd\PRG_SERLOG\WL.CSV || & j : Q_j 9 @X |“ ﬂ

Temperature
® DegC

0470 06:0
80.00

Wetter_Lambrecht

o oo
(SIS

-40.00 T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T 1
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Rel.. Humidity Dienstag, 27.April 2021
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Dienstag, 27.4April. 2021
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6 IP-Kommunikation

Der Ser[LOG] unterstitzt die IP-basierten Funktionen:

e NTP
e FTP
e Email

Dariber hinaus ist im Fall von Alarmen der Versand von einfachen SMS-Nachrichten mdglich.

Konfiguriert werden diese Funktionen im Register ,|IP-Kommunikation“ im Konfigurationsfenster des
Ser[LOG].

Ser[LOG] konfigurieren

] A - — Ty Datenlogger a
E “;..06 \%\ ? ._|J E’@ ﬂ Wetter_Lambrecht e b - q
Allgemein Schnittstellen Messkandle 1..40 Messkandle 41,60 Winddaten Ausginge [P-Kommunikation schiff
LAN / WAN: Ethernet ~

Maobilfunk nNTP FTP EMail  Export Format FTP/EMail MOTT  HTTPS Post Datensatz MOTT /HTTPS Post SMS

Zugang Kommunikationsnetz

Betriebsart: virtuelle Standleitung v
APN: internet.t-mobile.de | User: t-mobile Passwort: tm
D PDP Kontext ohne vorbelegte IP Adresse Automatische DNS Zuteilung, - Offentlicher AP - (Falls nicht aktiv, werden nur IP-Adressen unterstirtzt,)
Modem Steuerung
Modem ON/OFF: Steuerung per Relais 1 v Pause nach Modem Start: 5  ~| sec
W+ geschaltet dber: C & S0 -- Standard: EIN \, Systemreset [Reboot] nach ___ w Stunden ohne Datenabruf
“Wirtuelle Standleitung”
IP/URL  Verbindung zu: |wetterlambracht-meteo.net
Port: 4655 Achtung! 2
Login Name: . - . = .

2 |1‘H‘I | Der 'MW Mobile Communication Service' benatigt folgende Einstellungen:
KeepAlive Meldung: >>1111<< | Port: 5016
" Legin Name: vierstellige Stationsnummer des Loggers

eartbeat Intervall s: 300 Keephlive Meldung: »»X000(<2 X000 ist die vierstellige Stationsnummer des
Restart Time s: 300 Loggers v
Modem - Initialisierung
Steuerbefenle: 1 | ‘ & | |

3 | ‘ & | |

Im Ubergeordneten Feld ,LAN / WAN* erfolgt die Festlegung, ob die Kommunikation fur ,NTP*, ,FTP*
und ,E-Mail* per GPRS-Modem oder per Netzwerkschnittstelle erfolgen soll. ,SMS“-Nachrichten sind
nur moglich, wenn ein Modem genutzt wird.

GPRS steht hier stellvertretend flir Mobilfunk 2G, 3G, 4G. Der Typ des eingesetzten Modems und die
SIM-Karte des Dienstproviders entscheiden Uber die Verbindungsart. Es kdnnen Modeme verschiede-
ner Hersteller eingesetzt werden, vorausgesetzt sie unterstitzen ,PPP* (Point-to-Point Protocol).

Alle Funktionen der Registerkarte ,IP-Kommunikation und ihrer Unterregister lassen sich mit ,IP OFF*
im Auswahlfeld ,LAN / WAN* abschalten.

In den Unterregistern ,GPRS*, ,NTP*, ,FTP*, ,Email*,"MQTT*, ,HTTPS post* ,SMS*, ,Export Format*
und ,Datensatz MQTT / HTTPSPost* erfolgt jeweils die Konfiguration der entsprechenden Funktionen.
Diese werden in den folgenden Unterkapiteln beschrieben.
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6.1.1.1 Synchronisation der Uhr per NTP

Ser[LOG] ist in der Lage, seine interne Echtzeituhr per NTP zu justieren. Der NTP-Server wird im Feld
~Server Name*“ eingetragen. Da NTP die Uhrzeit im UTC-Format liefert, wird im Feld ,Zeit Offset” die
Zeitabweichung von UTC eingetragen.

Maobilfunk NTF FTP EMail  Export Format FTP/EMail MQTT  HTTPS Post Datensatz MOTT /HTTPS Post SMS

[ aktiv

Server Name / IP: poal.ntp.org

Zeit Offset: 1h v + 0 min ~
Update Intervall: 24 h w

Im Feld ,Update Intervall“ Iasst sich festlegen in welchem Intervall die Uhrsynchronisation erfolgen soll.

6.1.1.2 Datenubertragung per FTP - Ser[LOG] als FTP-Client

Ser[LOG] verfligt Gber einen FTP-Client. Per FTP lassen sich Messwerte zu einem FTP-Server Uber-
tragen. Zurzeit wird nur ungesichertes FTP unterstiitzt. Uber die Checkbox ,aktiv‘ wird die FTP-Funktion
aktiviert. Es werden bis zu 2 Server unterstutzt. Ist der primare Server (,Server 1%) nicht verfigbar, wird
auf den sekundaren Server (,Server 2) ausgewichen. Der ,Standard-Port” fur FTP ist Port 21.

LAM / WAN: Ethernet -

Mobilfunk NTP FTP EMail Export Format FTP/EMail MCTT  HTTPS Post Datensatz MOTT /HTTPS Post SMS

aktiv

Server 1 Mame/IP |)oooooo(.com |

Server2  Mame/IP | |

|:| passiver Modus

gesichertes FTP (FTPS / FPT+TLS)

User: |eTsuzjfqudgfirewhgiuothg|

Passwort: [167e7657-bb70-447a-9411-97a |

Dateiname: |Larnbrecht_1111 |

Mamenserweiterung: TYYYMMDD_HHmm ki

Datei Suffic |.csv

Pfad: |.a'upload |

Wersandintervall: 10 min w

Datei Format: ASCIl C5V mit Dezimalpunkt und Komma als Feldtrenner >

Ser[LOG] arbeitet standardmafig im aktiven Modus, kann aber auch iber die Checkbox ,passiver Mo-
dus” auf passives FTP umgeschaltet werden. Sitzt der Ser[LOG] hinter einer Firewall, kann es dazu
kommen, dass die Firewall eine eingehende Verbindung bei aktivem FTP blockiert. In diesem Fall sollte
auf passives FTP (passiver Modus) umgeschaltet werden.

Die Anmeldedaten zum FTP-Server werden in den Feldern ,User“ und ,Passwort” eingetragen.

Im Feld ,Dateinamen® wird der Hauptnamensbestandteil fir die Datenablage festgelegt. Will man ver-
meiden, dass Daten {berschriecben werden, kann im Feld ,Namenserweiterung®
»_ YYYYMMDD_ HHmm* aktiviert werden. Dies bedeutet, dass bei jedem Abspeichern der Hauptna-
mensbestandteil um Datum und Uhrzeit der Ubertragung erweitert wird.
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Im Feld ,Datei Suffix“ erfolgt der Eintrag der Dateinamenserweiterung im Format ,,.xxx“ z.B. ,.csv*.

Im Feld ,Pfad“ wird das Verzeichnis unterhalb des FTP-Root-Verzeichnisses (flir den angemeldeten
Benutzer) angegeben, in dem die Daten abgelegt werden sollen.

Im Auswabhlfeld ,Versandintervall wird eingestellt, in welchem Intervall oder zu welchem Zeitpunkt die
Daten auf dem FTP-Server abgelegt werden. Zu Auswahl stehen:

Intervall Zeitpunkt (volle Stunde)
e 10 Minuten e 00:00 e 12:00
e 30 Minuten e 01:00 e 13:00
e 60 Minuten e 02:00 e 14:00
e 120 Minuten e 03:00 e 15:00
e 180 Minuten e 04:00 e 16:00
e 240 Minuten e 05:00 e 17:00
e 360 Minuten e 06:00 e 18:00
e 480 Minuten e (07:00 e 19:00
e 720 Minuten e 08:00 e 20:00
e 1440 Minuten e 09:00 e 21:00
e 10:00 e 22:00
e 11:00 e 23:00

Hinweis: Wird die Funktion zusammen mit der Ubertragung per Mobilfunk verwendet, wird bei einer
schlechten Netzverbindung ein Ubertragungsintervall von < 30 Min. nicht empfohlen.

Gesendet werden jeweils die gespeicherten Daten von Sendung zu Sendung. Maximal geht der Umfang
der Daten auf einen Zeitraum von bis zu einem Monat zurtick.

Die Daten zum FTP-Export kdnnen in 2 bindr- und 2 ASCII-Formaten festgelegt werden:

64 Bit binar mit Unix Datum Standard - Binardatei im 64Bit REAL IEEE For-
mat. (Reihenfolge der Daten, wie in Einstellungen
zum Exportformat festgelegt.)

32 Bit binar mit Unix Datum Binardatei im 32Bit REAL IEEE Format. (Reihen-
folge der Daten, wie in Einstellungen zum Export-
format festgelegt.)

ASCIlI CSV mit Dezimalpunkt und Komma als | CSV-Export-Datei Komma als Feldtrenner und
Feldtrenner Dezimalpunkt (0.1). (Reihenfolge der Daten, wie
in Einstellungen zum Exportformat festgelegt.)

ASCIlI CSV mit Dezimalkomma und Semikolon | CSV-Export-Datei Semikolon als Feldtrenner und
als Feldtrenner Dezimalkomma (0,1). (Reihenfolge der Daten,
wie in Einstellungen zum Exportformat festge-

legt.)

Die Reihenfolge der Daten bzw. deren Informationsgehalt fur den FTP-Export wird in den Einstellungen
zum ,Exportformat* festgelegt. Siehe Kapitel 6.1.1.4.
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6.1.1.3 Messwertversand per Email / Email-Alarm

Der Ser[LOG] kann per Email Alarmmeldungen oder Messwerte versenden. Uber die Checkbox ,aktiv*
wird die Email-Funktion aktiviert. Dann missen die Ublichen Zugangsdaten zum Mail-Server eingege-
ben werden. Darunter werden die Email-Adresse des Absenders, die Email-Adressen der Empfanger
(ggf. mit CC-Adresse) und der Betreff eingegeben.

larrs [nte |Fp | Emai |sms | export Format]
7] aktiv @TP Server (“securesmip.t-online.de” ): securesmtp.t-online.de |
Server Port 465 ): 165 Sicherheit: [SSL ,] Zugangsdaten
zum Mail Server
Nutzer ID yz@abc.com) : Hugo@t-online.de y
—]
stwort: Hugo-Hugo
Absender)’ MutzerID [(xyz@abc.com) : Hugo-der-5chreckliche@T-Online.de _
. Empfanger /
Empfanger: Else@T-online.de Ahsendardaten
CC (Trennzeichen =) Betreff
—
Betreff: Daten SerLog Schwarz 2002
Mitteilung 1: Alarm!  Sensorausfall
Initiator: [Schaltausgang:_4 '] I
Mitteilung 2: Alarm!  maiximale Tempertur dberschritten! Alarm-EMails
Initiator: [Schaltausgang:_? '] )
Mitteilung 3:
Initiator: [ -]
Mitteilung 4:
Initiator: [ -]
MEsswert\rersand aktiv \
Versandintervall: [30mir1 V] Datei Format: ASCIC5V mit Dezimalpunkt und Komma als Feldtrenner V] _/
.

Messwertversand per EMail

Alarm-Emails

Es kénnen bis zu 4 verschiedene Warn-Emails verschickt werden. In den Feldern ,Mitteilung 1-4“ wird
der entsprechende Alarm-Text eingetragen und im Feld ,Initiator wird der Schaltkanal festgelegt, der
den Versand der Emails auslost. Siehe hierzu auch Kapitel 7 ,Konfiguration der Schaltausgénge und
Alarme*

Messwertversand per Email
Sollen per Email auch Daten verschickt werden, wird die Checkbox ,Messwertversand aktiv‘ angewahlt.

Im Auswabhlfeld ,Versandintervall* wird eingestellt, in welchem Intervall oder zu welchem Zeitpunkt die
Daten per Email versendet werden. Zu Auswabhl stehen:

Intervall Zeitpunkt (volle Stunde)
e 10 Minuten e 00:00 e 12:00
e 30 Minuten e 01:00 e 13:00
e 60 Minuten e 02:00 e 14:00
e 120 Minuten e 03:00 e 15:00
e 180 Minuten e 04:00 e 16:00
e 240 Minuten e 05:00 e 17:00
e 360 Minuten e 06:00 e 18:00
e 480 Minuten e 07:00 e 19:00
e 720 Minuten e 08:00 e 20:00
e 1440 Minuten e 09:00 e 21:00
e 10:00 e 22:00
e 11:00 e 23:00

Hinweis: Wird die Funktion zusammen mit der Ubertragung per Mobilfunk verwendet, wird bei einer
schlechten Netzverbindung ein Ubertragungsintervall von < 30 Min. nicht empfohlen.
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Gesendet werden jeweils die gespeicherten Daten von Sendung zu Sendung. Maximal geht der Umfang
der Daten auf einen Zeitraum von bis zu 3 Tagen zuriick. Dabei werden die Daten direkt im Text der
Email versendet. Eine Datei wird nicht angehangt.

Die Daten fur den Email-Versand kénnen in 2 ASCII-Formaten festgelegt werden:

ASCIlI CSV mit Dezimalpunkt und Komma als | CSV-Export-Datei Komma als Feldtrenner und
Feldtrenner Dezimalpunkt (0.1). (Reihenfolge der Daten, wie
in Einstellungen zum Exportformat festgelegt.)

ASCIlI CSV mit Dezimalkomma und Semikolon | CSV-Export-Datei Semikolon als Feldtrenner und
als Feldtrenner Dezimalkomma (0,1). (Reihenfolge der Daten,
wie in Einstellungen zum Exportformat festge-

legt.)

Die Reihenfolge der Daten bzw. deren Informationsgehalt fir den Email-Versand wird in den Einstellun-
gen zum ,Exportformat” festgelegt. Siehe Kapitel 6.1.1.4

6.1.1.4 Einstellen des Export Formats fur FTP und Email

Der Informationsinhalt der Exportdateien fir FTP und Email wird im Register ,Export Format* festgelegt.
Insgesamt konnen 60 Kanale entsprechend ihrer Konfiguration (Kapitel 5.3.6) ausgewahlt werden.

|M0bi|funk|NTP |F|'P |EMai| |SM5 | Export Format
Sensor 1D Average Minimum Maximum
1503 D _08090.231010_Temperatur_FT100 3 ~d v
2|S11 D 08092250402 Feuchte 0-1V v v v
3|S08 D 14522 100040 WG Pro 4-20 7Am/s v ~ v
41509 D 14521.100040 WR Prof_ 4-20mA v v v
35|S15 D 15189.402000 Mied 2ccm 8mm v u I
6} B r N
T N N N
8- N r r
e r r -
10|--- N [ I
11|-- o - -
12| N [ I
13| o - -
14| N I I
15— N r r
16| o - -
17— r r -
18| o - -
19| N [ I
20 o - -
21| N I I
22— T, - -
23 r B B
24| l_ C C
Datei-Header 3 Zeilen - Stationskennung / Sensorkennung / Einheit v]

nwoo«

In der Spalte ,Sensor erfolgt die Auswahl der Sensoren. In den Spalten ,Average”, “Minimum” und
“Maximum” kann eingestellt werden, ob jeweils der Mittelwert (=Average), Minimal-Wert (=Minimum)
und/oder Maximal-Wert (=Maximum) Ubertragen werden sollen.
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Hinweis: Sollen die Extrem-Werte Minimum und Maximum mit Gbertragen werden, dann muss im Re-
gister ,Allgemein“ bei den Betriebsmodi die Checkbox ,Extremwertspeicherung® aktiviert werden.

Ser[LOG] konfigurieren *A =
- = Datenlogger i
V3 St = ] P !
EI:]EIEN TR -] SRR Y E == )
Allgemein |SchmttstellenIMessKana\e L...4U|Messkanale 41..60 IWmddaten |Ausgange IIP—Kommumkatlon| [C] Werksdefinition
Stationskennung Anlaloge Messmodule
Stationsnummer:  ggog — i Anzahl Messmadule:
Seriennummer: MAC-Adresse;
Firmware: Betriebsmodi
Konfiguration: 07.11.2017 14:32:20 e Betriebsart: Standard 1Hz -
Schaltplan: Mittelwertzeit 10 min -
Passwort CFG: Lambrecht I Extremwertspeicherung: 3 sec. Momentanwert  [7]

Im Feld ,Datei-Header” wird festgelegt, welche Informationen den Messwerten beim Export vorange-
stellt werden. Zur Auswahl stehen:

kein Header

1 Zeile - Sensorkennung

2 Zeilen - Sensorkennung / Einheit

3 Zeilen - Stationskennung / Sensorkennung / Einheit

4 Zeilen - Stationskennung / Sensorkennung / Sensortyp / Einheit

6.1.1.5 Ser[LOG] & SYNMET_IIA — Neue Features MQTT & HTTPS Post

Die Firmware der Lambrecht Datenlogger Ser[LOG] und SYNMET _IIA ist nun um die Kommunikations-
protokolle MQTT und HTTPS Post erweitert worden.

6.1.1.6 Einstellungen MQTT

Mabilfunk NTP FTP EMail  Export Format FTP/EMail MOTT  HTTPS Post Datensatz MOQTT /HTTPS Post SMS

aktiv
Broker URL/ IP [192.168.100.191
User: | |

Passwort: | |

Client - |denitfier

|:| 1D von Hand eingeben - automatisch erzeugte ID Gberschreiben
Momentanwert: | |
Mittelwert: [ |
Topic Momentanwerte |Wetter_Lambrecht_RT |
Topic Mittelwerte |Wetter_Lambrecht_AVG |

|:| TLS Verschldsselung

Versandintervall Momentanwerte: 2 5ec W | SeC

Versandintervall Mittelwerte: 10 min w | min

Extremwerte Gbertragen
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MQTT Logger Konfiguration (Ziel):

Setup Ser[LOG] *A_ L=

Data Logger
[Ent\.\ricklung v]

T

T,

=

=)

i

=h

[

+

N v

i

|Genera| |1nterface| Measuring Channels 1 - 40 | Measuring Channels 41 - 60 |Wind Data | 0utputs| IP Communication |\.resse| Wind System - Ser[LOG] NAV 0n|y| [Tl Factory Setting

LAN / WARN: [ GPRS / EDGE / UMTS /HSDPA / LTE -

|Cel|u|ar Radio | NTP |FrP |EMaiI |Export Format FFPIEMaiIl MQTT |H'ITPS Postl Data Record MQTT/HTTPS PostI SMS |

acti\re

MQTT Eroker URL / IP: 87.140.127.24
Port: 1583

User:

Passwaord:

Topic realtime values: Ser[LOG]_RT
Topic average values: SerLOG]_AVG

DTLS encryption

Interval realtime values: [10 — v] sec

Interval average values: [1 — ,] min

[V]Include extreme values

Lambrecht Datenlogger unterstitzen MQTT mit Echtzeitwerten (Intervall: 1, 2, 5, 10, 15, 20, 30 60 Se-
kunden), abhangig von der Qualitat der Datenlbertragung (Ethernet-Verbindungen unterstitzen die
kiirzeren Intervalle). Realtime-Werte verwenden ein eigenes Topic auf dem Broker. Sie werden mit der
Datenlbertragungsqualitat O Gbertragen.

Durchschnitts- und Extremwerte werden in Intervallen von 1, 2, 3, 5, 6, 10, 15, 20, 30 und 60 Minuten
an den Broker Ubertragen. Diese Intervalle sind die gleichen Zeitschritte, die auch fur die Berechnung
der Mittelwerte verwendet werden. Es kann ein Ubertragungsintervall verwendet werden, das langer ist
als das Berechnungsintervall der Mittelwerte. Ein kiirzeres Ubertragungsintervall darf nicht verwendet
werden. Mittel- und Extremwerte unterstitzen die DatenUbertragungsqualitét 1 (Quality of Service 1).
Sie verwenden ein eigenes Topic auf dem Broker.

TLS-Verschlisselung kann verwendet werden, um eine sicherere MQTT-Ubertragung zu unterstitzen.
Sie fuhrt zu einer deutlich héheren Belastung des Prozessors des Datenloggers und zu einem deutlich
héheren Datendbertragungsvolumen.

Die MQTT-Gerate-ID wird automatisch anhand der MAC-Adresse des Datenloggers erstellt.

6.1.1.7 Einstellungen HTTPS Post

Mobilfunk NTP FTP EMail  Export Format FTP/EMail MQTT  HTTPS Post Datensatz MGTT /HTTPS Post SMS

ak‘ti\r

Host URL/ IP [HTTP {S] ://URL) |https:_a'_a'portal.lambrecht-meteo.net |
Ressource |.f'meteoconnect.php |
Schldsselbezeichnung: |Key

Schlssel |Wetter_Lambrecht

Versandintervall Meta-Daten: Beim Start und jeden Tag w| h

Versandintervall Momentanwerte: 2 sec | SBC

Versandinterval Mittelwerte: 10 min W min

Ex'tremwerte dbertragen

OK - ROckmeldung:
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HTTPS Post Logger Konfiguration (Ziel):

Setup Ser[LOG] *A_M

R E

T Drata Logger

T,

=

+]

[Entwicklung

)=

i

|

N

|Genera| IInterfacel Measuring Channels 1 - 40 | Measuring Channels 41 - 60 |Wind Data | Outputs| IP Communication |Vessel Wind System - Ser[LOG] MAV only|

S

|:| Factory Setting

LAN / WAN:

[GPRS / EDGE / UMTS /HSDPA / LTE -

| Cellular Radio | NTP |FI'P

|EMaiI |Export Format FTP / EMail | MQTT | HTTPS Post |Data Record MQTT/HTTPS Postl SMS. |

acti\re
Host URL /1P
Resource:
Key Identifier:

Key:

wetter.myhost.com
/meteoconnect.php
key

abcdefg-123456-zyowv

Interval meta data:

[On device start v] h

Interval realtime values: [10 o ,] sec

Interval average values: [1 — v] min

[]Include extreme values

Expected return code: TRUE

Timeout for return code:

Lambrecht Datenlogger unterstitzen HTTPS Post mit Echtzeitwerten (Intervall: 1, 2, 5, 10, 15, 20, 30
60 Sekunden) in Abhangigkeit von der Qualitdt der Datenubertragung (Ethernet-Verbindungen unter-
stltzen die kurzeren Intervalle).

Durchschnitts- und Extremwerte werden in Intervallen von 1, 2, 3, 5, 6, 10, 15, 20, 30 und 60 Minuten
an den Broker Ubertragen. Diese Intervalle sind die gleichen Zeitschritte, die auch fur die Berechnung
der Mittelwerte verwendet werden. Es kann ein Ubertragungsintervall verwendet werden, das langer ist
als das Berechnungsintervall der Durchschnittswerte. Ein kiirzeres Ubertragungsintervall darf nicht ver-
wendet werden.

Metadaten, die beschreibende Informationen Giber den Datenlogger und seine Sensoren enthalten, kon-
nen beim Booten des Datenloggers (z. B. nach Anderung der Konfiguration) oder einmal taglich (iber-
tragen werden. Diese Informationen kénnen fiir eine automatische Konfiguration auf dem Zielhost ver-
wendet werden.

6.1.1.8 Datensatz-Setup Logger-Konfiguration (MQTT / HTTPS Post)

Lambrecht Datenlogger unterstutzen bis zu 60 Sensoren (Messkanale). Einige der Kanéle kdnnen
zum Speichern von Zwischenergebnissen fir die Berechnung von virtuellen Sensoren verwendet wer-
den. Diese Ergebnisse sind im Datensatz fir MQTT oder HTTPS Post nicht von Interesse. Der Inhalt
dieser Datensatze kann durch Auswahl aus den verfligbaren Sensoren definiert werden. In diesem
Zusammenhang kann den Messwerten eine neue Bezeichnung gegeben werden.
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Setup Ser[LOG] *A_! =

P - - : T g " Data Logger )
l l E ’ “;.\_.__6 S&( l ‘B l [T l IR | Lu @ ﬂ [Entwicklung V] E‘j
|Genera\ |Inter‘fa(e| Measuring Channels 1 —40|Measuring Channels 41 - 60 |Wind DatalOutputs‘ TP Communication |Vessel Wind System - Ser[LOG] NAV only| [7] Factory setting
G077 [ GPRS / EDGE / UMTS /HSDPA / LTE ~|
|Cel|u|arRadio|NTP |FI'P |EMa\I |ExportFormatFI’P..‘EMai\|MQ‘l'[ |H'I'I'PSPost| Data Record MQTT/HTTRS Post|5M5 |
. c The designation of values is assebled by the content of the field
Sensar (I p=uraton "Desination” in the grid and the suffix. For Example: "Teperature”
1203 E Standard PT100 -100 __+200°C Temp_200 and "_AVR" will result in "Temperature_AVR".
2|504 E_Standard_PT100_-100 ...+200°C Temp_020
3|515 E_15184.%00000 rain[e] H Res Precip ) .
4|S18E_Wind Direction_rel. WIMWV WD SUIE Eallmelalues RT
5519 E_Wind Speed m/s WINWV WS Suffix average values: AVG
6/520 E_Temperature WIMTA TA ) . -
7521 E_Rel. Humidity WIMHU RH Suffix minimurn values: _MIN
8|822 E_Dewpaint WIMHU DEW Suffix maximurn values: _MAX
9]s23 E_Air Pressure WIMMB AP
10] -
11—
12— Designation timestamp:
Bl ] [+ Date_Time
14] - [¥] Append timezone to timestamp
15| -
16] -

Die Wertebezeichnung wird um die editierbaren Suffixe erweitert.

Ein Beispiel:

Der erste ausgewahlte Wert wird Ubertragen als:
Temp_200_RT (Echtzeitwert)

Temp_200_AVG (Mittelwert)

Temp_200_MIN (Minimalwert)

Temp_200_MAX (Maximalwert)

Die Bezeichnung des Zeitstempels ist ebenfalls editierbar.
Der Benutzer kann auswahlen, ob dem Zeitstempel Zeitzoneninformationen hinzugefligt werden sollen.

6.1.1.9 Einstellungen fiir IP-Kommunikation tiber Mobilfunk-Modem

Fir die IP-basierte Kommunikation kbnnen Modeme verschiedener Hersteller eingesetzt werden, sofern
diese ,PPP*“ (Point-to-Point Protocol) unterstutzen.
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k. Ser[LOG] konfigurieren

N % = Q — Datenlogger - N
E “;..ag \& ’3 | ‘| ._|_] Eﬂ a Wetter_Lambrecht b b = q

Allgemein Schnittstellen Messkandle 1..40 Messkandle 41..60 Winddaten Ausginge [P-Kommunikation Schiff

LAN / WAN: GPRS / EDGE / UMTS /HSDPA / LTE v

Mabilfunk NTP FTP EMail  Export Format FTP/EMail MGTT  HTTPS Post Datensatz MOTT /HTTPS Post SMS

Zugang Kommunikationsnetz

Betriebsart: virtuelle Standleitung -
APN: internet.t-mobile.de | User: t-mobile Passwort: tm
D PDP Kontext ohne vorbelegte IP Adresse Automatische DS Zuteilung, - Offentlicher AP - (Falls nicht aktiv, werden nur IP-Adressen unterstiitzt,)

Modem Steuerung
Modem OMN/OFF: Steuerung per Relais 1 v Pause nach Modem Start: 5 | Sec

W+ geschaltet dber: C & SO --- Standard: EIN ~ Systemreset (Reboot) nach -~ | Stunden ohne Datenabruf

“Wirtuelle Standleitung”

IP/URL  Verbindung zu:  |wetter.Jambrecht-meteo.net

Port: Achtung! ”
Login Name: |1111 |

Der 'MW Mobile Communication Service' bendtigt folgende Einstellungen:
Keepalive Meldung: +31111<< | Port: 3016

Legin Mame: vierstellige Stationsnummer des Loggers
KeepAlive Meldung: = »X000<« 30000 ist die vierstellige Stationsnummer des
Restart Time s 300 Loggers

Heartbeat Intervall s: 300

v

Modem - Initialisierung

Steuerbefehle: 1: | ‘ Z | |

3 | ‘ 4 | |

Im Feld ,Betriebsart® kann gewahlt werden zwischen

e virtueller Standleitung“ oder
e ,GPRS on demand®.

Bei der ,virtuellen Standleitung® baut der Ser[LOG] eine Verbindung zu der Lambrecht-Applikation ,Me-
teoWare CS4“ oder ,MeteoWare-Net-Center” auf.

Bei ,GPRS on demand® wird nur eine Verbindung zum Internet aufgebaut. Bei beiden Typen kann
Ser[LOG] von ,NTP*, ,FTP* und ,Email* Gebrauch machen. Wird ,SMS* aktiviert, dann wird jedes Mal,
wenn eine SMS versendet wird, die Daten-Verbindung (2G, 3G, 4G) beendet und eine SMS-Verbindung
aufgebaut. In dieser Zeit kann der SER[LOG] NTP, FTP und Email nicht nutzen. Nach Verschicken der
SMS wird die Daten-Verbindung wieder aufgebaut.

Die Zugangsdaten zum Mobilfunknetz des Serviceproviders werden in den Feldern ,APN*, ,User” und
.Passwort” eingetragen.

Falls mit einem o6ffentlichen APN kommuniziert wird, ist die Checkbox ,Automatische DNS-Zuteilung*
zu aktivieren (Standard).

Falls mit einem privaten APN gearbeitet wird, muss diese Checkbox deaktiviert werden. In diesem Fall
kann nur mit den IP-Adressen gearbeitet werden, die hinter dem privaten APN verfligbar sind. Dies gilt

fur die ,virtuelle Standleitung®, ,NTP*, ,FTP* und ,Email“. Der SMS-Versand wird bei privaten APN nicht
unterstitzt.

Hinweis: Die Nutzung eines privaten APN erfordert den Einsatz spezieller SIM-Karten, die von den
jeweiligen Netzbetreibern ausgegeben werden. Diese Karten unterstiitzen in der Regel keinen SMS-
Versand.
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Im Rahmen ,virtuelle Standleitung” kénnen Sie den Zielrechner (,IP / Domain Name®) definieren, zu
dem die Standleitung aufgebaut wird.

Im Feld ,Port* tragen Sie bitte die Portnummer ein, auf der der Zielrechner erreichbar ist (Standardwert
5016).

Die Felder ,Login Name® und ,KeepAlive Meldung® werden vom System automatisch mit der Stations-
nummer belegt. Hier sei nochmals auf die notwendige eindeutige Stationsnummer hingewiesen.

Im Feld ,Heartbeat Intervall erfolgt der Eintrag, nach wie vielen Sekunden ohne Kommunikation der
Ser[LOG] eine KeepAlive-Meldung abschicken soll (Standardwert 300). Falls die KeepAlive-Meldungen
nicht abgesetzt werden kdnnen, erfolgt nach der im Feld ,Restart Time" vorgegebenen Zeit ein Neustart
des Verbindungsaufbaus.

Im Rahmen Modem-Initialisierung kdnnen zusatzliche Steuerbefehle fir das Modem eingetragen wer-
den. In der Regel ist dies nicht notwendig.

6.1.1.10 Einstellung SMS-Alarm

Der Ser[LOG] kann per SMS bis zu 4 verschiedene Alarmmeldungen versenden.

Hinweis: Die Nutzung von SMS fir Alarmmeldungen funktioniert nur in Verbindung mit einem geeigne-
ten Mobilfunk-Modem.

GPRS | NTP FTP EMail |SMS  |Export Format
V| aktiv

Rufnummer 1: 0123454567

Rufnummer 2: 0123457865 V] Rufnummer 2 aktiv

Mitteilung 1: Alarm! Sensorausfall

Initiator: [sehaltausgang:_8 x)

Mitteilung 2: Alarm! Tempertur unterschritten

Initiator: [sehaltausgang:_10 x)

Mitteilung 3:

Initiator: ‘ -]

Mitteilung 4:

Initiator: ‘ -]

Der SMS Dienst des Ser[LOG] unterstitzt bis zu 2 Empfanger. Deren Telefonnummern werden in den
Feldern ,Rufnummer 1“ und ,Rufnummer 2“ eingetragen. Um auch die 2. Rufnummer zum Versand zu
nutzen, wird die Checkbox ,Rufnummer 2 aktiv‘ angewahit.

Im Feld ,Mitteilung“ wird der entsprechende Alarm-Text eingetragen und im Feld ,Initiator* wird der
Schaltkanal ausgewabhlt, der den Versand der SMS auslést. Siehe hierzu auch Kapitel 7 ,Konfiguration
der Schaltausgénge und Alarme*.

Hinweis: Warnungen per E-Mail sind den Warnungen per SMS vorzuziehen, denn wenn eine SMS
verschickt wird, muss die Mobilfunk-Datenverbindung erst terminiert werden. Dies bedeutet, zu dieser
Zeit existiert kein Zugriff auf den Ser[LOG] und das Gerat kann nicht per FTP oder E-Mail agieren. Auch
aus Kostensicht kann es gunstiger sein, anstelle der SMS-Alarm die Alarmierung per Email zu nutzen.
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7 Konfiguration der Schaltausgange und Alarme

Ser[LOG] verfugt Uber zwei eingebaute potentialfreie bistabile Relais. Wird die Versorgungsspannung
des Ser[LOG] abgeschaltet, bleiben diese Relais in der zuletzt geschalteten Position stehen. Die An-
steuerung der Relais erfolgt Uber die Schaltausgangslogik des Ser[LOG]. Insgesamt kdnnen bis zu 10
Schaltkanale konfiguriert werden, von denen die beiden ersten Kanale fest mit den beiden Relais ver-
bunden sind, wobei Kanal 1 auf dem Relais-Ausgang R1 liegt und Kanal 2 auf dem Relais-Ausgang R2.

Die anderen Schaltkanale kdnnen fur externe Modbus-Relais, fur die Auslésung von Email- oder SMS-
Warnungen genutzt werden. Die Zuordnung der Schaltkanéle zu eingesetzten Modbus-Relais erfolgt
Uber die Registerkarte ,Aktoren®. Siehe hierzu Kapitel 7.4.3.

Die Konfiguration von Email-Alarmen ist in Kapitel 6.1.1.3 ,Messwertversand per Email / Email-Alarm*®
beschrieben.

Die Konfiguration von SMS-Alarmen ist in Kapitel 6.1.1.6 ,Einstellung SMS-Alarm* beschrieben.

Sobald der Ser[LOG] eingeschaltet wird, findet zuerst eine Initialisierung der Relais statt, danach
schaltet der Ser[LOG] die Relais entsprechend der eingestellten Logik.

Il Ser[LOG] konfigurieren L=
= - 5 e 7 a Datenlogger 1 |
l l E 9 l k‘k l @ ﬁ m BN |_|j I = ﬂ ” [kopie 2002_sertog_scHwARZ -] 5.; )
|Allgemeln|5cr1n|ttstellen|Messkanale J....4U|Messkanale 41..60 | Wlnddaten| Ausginge |IP-Kommun|kat|on| AlEEEINIen
Schaltausgang |Aktoren
Kanal [Kanal 1 {Relais 1) -
OCTeil 1 OCTeil 3

|:| Prozessteuerung aktiv |:| Bereichsiberwachung aktiv

Kanal:

Werzdgerung:

|:| Fehleriberwachung aktiv

alle Kanale

00 sec.

HH MM S5 HH MM S5
Start Zeit:
ar 2l 0c_||00 00 Einschaltverzdgerung: 00 00 00
Ende Zeit:
nae £l 0o jloc | oo Ausschaltverzdgerung 00 00 00
Kanal: =
[¥] Zyklussteuerung aktiv
HH MM S5 Minimum:
QiU 999.99 Maximum: 9999.99
Zykluszeit: 00 o1 a0
OM innerhalb [l oM auserhalb
Vorlauf: 00 00 30 F—
. -
Nachlauf: 00 00 00 -
M :
QiU 999.99 Maximum: 9999.99
OM innerhalb [[] oM auserhalb
OC Teil 2

Kanal:

Minimum: 993,93

ON innerhalb

Maximum: 9999,.99

[7] ON augerhalb

Die Konfiguration der Schaltkanale erfolgt einzeln je Kanal. Dazu wird in Auswahlfeld ,Kanal“ der zu
konfigurierende Schaltkanal ausgewahlt. Je Schaltkanal stehen folgende 4 Steuerungs- bzw. Uber-

wachungsfunktionen zur Verfligung:

Prozesssteuerung
Zyklussteuerung
Fehleriiberwachung
Bereichslberwachung

LAMBRECHT meteo GmbH Ser[LOG] Handbuch Seite 82 von 133



71 Prozesssteuerung

Bei allein aktivierter Prozesssteuerung fuhrt das System eine einfache Ein-/Ausschaltfunktion entspre-
chend der Einstellungen Start Zeit / Ende Zeit aus. Die Angabe der Zeitspanne bezieht sich auf die
im Ser[LOG] verwendete Systemzeit (z.B. UTC, MEZ, Sommerzeit). Im Grundzustand (eingestellte
Bedingung nicht erfiillt) steht das jeweilige Relais auf dem Kontakt ,S0“ (AUS). Sobald der Ser[LOG]
eingeschaltet wird, findet eine Initialisierung der Relais statt und der Ser[LOG] schaltet die Relais
entsprechend der eingestellten Logik.

Wird die Prozesssteuerung mit einer der anderen Funktionen ,Zyklussteuerung®, ,Fehleriberwa-
chung” oder ,Bereichsiiberwachung“ kombiniert, dann begrenzt die Prozesssteuerung diese Funktion
auf eine bestimmte Zeitspanne am Tag. Es lassen sich Zeitfenster wahlen, in denen die jeweils un-
tergeordnete Schaltfunktion erfolgen soll. Die Prozesssteuerung und die andere Funktion sind quasi
miteinander mit einem logischen ,UND* verknUpft.

Hinweis: Die Prozesssteuerung ist den anderen Funktionen Ubergeordnet, wenn sie in Kombination
verwendet wird und bestimmt durch das eingestellte Zeitfenster den Arbeitszeitraum der Gbrigen Steu-
erfunktionen.

Die Prozesssteuerung wird iber die Checkbox ,Prozesssteuerung aktiv eingeschaltet. In den Feldern
neben der ,Start Zeit“ wird jeweils die Uhrzeit in Stunde (HH), Minute (MM) und Sekunde (SS) einge-
stellt, zu der der jeweilige Schaltkanal auf 1 (EIN) gesetzt wird.

Entsprechend wird in den Feldern neben der ,Ende Zeit* jeweils die Uhrzeit in Stunde (HH), Minute
(MM) und Sekunde (SS) eingestellt zu der der jeweilige Schaltkanal auf 0 (AUS) gesetzt wird.

Die eingestellte Uhrzeit bezieht sich immer auf die eingestellte Ortszeit des Ser[LOG].

7.2 Zyklussteuerung

Die Zyklussteuerung bewirkt eine regelmafige, in gleichen Abstanden wiederkehrende Ein- und Aus-
schaltfunktion. Im Grundzustand (eingestellte Bedingung nicht erflillt) steht das jeweilige Relais auf
dem Kontakt ,S0“ (AUS). Sobald der Ser[LOG] eingeschaltet wird, findet eine Initialisierung der Relais
statt und der Ser[LOG] schaltet die Relais entsprechend der eingestellten Logik.

Wird die Prozesssteuerung mit der Zyklussteuerung kombiniert, dann begrenzt die Prozesssteuerung
diese Funktion auf eine bestimmte Zeitspanne am Tag. Es lassen sich Zeitfenster wahlen, in denen
die Zyklussteuerung erfolgen soll. Die Prozesssteuerung und Zyklussteuerung sind quasi miteinander
mit einem logischen ,UND* verkniipft.

Hinweis: Die Zyklussteuerung kann nicht mit der Fehler- oder Bereichsliberwachung kombiniert wer-
den!

Die Zyklussteuerung wird Uber die Checkbox ,Zyklussteuerung aktiv* eingeschaltet. In den Feldern
neben der ,Zykluszeit* wird jeweils der Zyklus in Stunden (HH), Minuten (MM) und Sekunden (SS)
eingestellt, wonach der jeweilige Schaltkanal auf 1 (EIN) gesetzt wird. Die eingestellten Zykluszeiten
beziehen sich immer auf die volle Stunde, begonnen um 00:00:00.

Hinweis: Die Zyklussteuerung kann ein einfacher Einschaltvorgang fiir einen Verbraucher sein oder
aber die Versorgungsspannung fir einen Sensor, ein GSM-Modem oder andere Systemkomponen-
ten. Bei der Versorgung von Sensoren ist darauf zu achten, dass die hier eingestellte Zeitspanne mit
den Mittelwertzeiten der Datenerfassung uUbereinstimmt.

In den Feldern neben ,Vorlauf* wird jeweils in Stunden (HH), Minuten (MM) und Sekunden (SS) die
Zeit vor dem Zykluszeitpunkt eingestellt, zu der der jeweilige Schaltkanal auf 1 (EIN) gesetzt wird.
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In den Feldern neben ,Nachlauf wird jeweils in Stunden (HH), Minuten (MM) und Sekunden (SS) die
Zeit nach dem Zykluszeitpunkt eingestellt, zu der der jeweilige Schaltkanal auf 0 (AUS) gesetzt wird.

Die Dauer des Schaltvorgangs (Zeitspanne) ergibt sich aus der Summe von Vorlauf + Nachlauf.
Es gilt:

1. Einschaltzeitpunkt = Zykluszeitpunkt minus Vorlaufzeitspanne

2. Ausschaltzeitpunkt = Zykluszeitpunkt plus Nachlaufzeitspanne

3. Dauer des Schaltvorgangs = Vorlauf + Nachlauf

Hinweis: Um ein zeitgleiches Ein- und Ausschalten (Zeitspanne = 0) auszuschlief3en, dirfen die einge-
tragenen Zahlenwerte in den beiden Feldern "Vorlauf" und "Nachlauf" nicht gleichzeitig 00:00:00 betra-
gen!

Beispiel Kombination Prozesssteuerung und Zyklussteuerung
ﬂ Ser[LOG] konfigurieren ggﬂ
l l E ‘L"@ l k‘g l EJ ? m e I_D l @ ﬂ ” [;:t:n:::::;,smwmz - E‘j :

|Allgemeln|5cr1n|ttstellen|Messkanale l...4U|Messkanale 41..60 | Wlnddaten| Ausgdnge |IP-Kommun|kat|on| S E e

Schaltausgang | Aktoren

Kanal: [anal1 (Relais1) -]
OCTeil1 OcTells
Prozessteuerung aktiv [] Bereichsiberwachung aktiv
HH MM S5 HH MM S5
Start Zeit: 07 00 00 Einschaltverzégerung:  gg oo 00
Ende Zeit: 17 00 00

Ausschaltverzogerung 00 00 00

Kanal: . =
[¥] Zyklussteuerung aktiv
HH MM S5 Minimum: 999,99 Maximum: 9999.99
Tykluszeit: 00 01 00
[¥] oM innerhalb [7] oM auBerhalb
Varlauf: 00 00 10 Kanal:
: — -
Nachlauf: 00 00 10 -
R 999.99 Maximum: 9999.99
[¥] oM innerhalb [7] oM auBerhalb
OC Teil 2
Kanal: . =
DFehIeererwachung aktiv
i 999,99 :
) Minimum: Maximum: 9999,.99
Kanal: alle Kanile v
[¥] oM innerhalb [7] ON augerhalb
Verzdgerung:  gg sec.

Im Beispiel oben schaltet das Relais 1 in der Zeit von 7:00 bis 17:00 Uhr jede Minute fir 20 Sekunden
(10 Sekunden Vorlauf + 10 Sekunden Nachlauf) ein.
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7.3 Fehleriiberwachung

Die Fehleriberwachung wird zum Auslésen eines Schaltvorgangs beim Auftreten von Sensorfehlern,
z.B. Drahtbruch oder Messbereichsiliberschreitung, verwendet. Im Grundzustand (eingestellte Bedin-
gung nicht erfillt) steht das jeweilige Relais auf dem Kontakt ,S0* (AUS). Sobald der Ser[LOG] einge-
schaltet wird, findet eine Initialisierung der Relais statt und der Ser[LOG] schaltet die Relais entspre-
chend der eingestellten Logik. Die Fehleriberwachung kann fir einen Sensor oder fir alle Sensoren
gemeinsam eingestellt werden.

Die Fehleriberwachung wird tber die Checkbox ,Fehleriiberwachung aktiv‘ eingeschaltet. Im Aus-
wahlfeld ,Messkanal“ kann der zu Gberwachende Sensorwert (Messkanal) ausgewahlt werden oder
die Fehleruberwachung fir ,alle Kanale* (Messkanale) eingestellt werden.

Im Feld ,Verzégerung“ wird die minimale Zeitdauer eingestellt, fiir die ein Fehler vorliegen muss, bevor
der Ausgang geschaltet wird. Die Verzdgerungszeit ist im Bereich von 0 bis 60 Sekunden einstellbar,
um bei Bedarf nur kurzzeitig auftretende Fehler zu unterdriicken.

Hinweis: Die Fehleriberwachung kann mit der Prozesssteuerung und der Bereichsiiberwachung
kombiniert werden. Eine gleichzeitige Zyklussteuerung zusammen mit Fehleriberwachung am selben
Schaltausgang ist nicht mdglich!

w Ser[LOG] konfigurieren ggm
- - - ™ p 5 Datenlogger )
o2 - — e b " ) i
l l E J'Q l ‘Qk l EJ H [ m L9 l @ l a ” [2002_serLog _scHwiarz ~| h'j
| aingemein | schnittstellen | Messkanaile 1..40| Messkanale 41..60 | Winddaten| Ausginge |1pkommunikation| EEEEED
Schaltausgang | Aktoren
Kanal [Kanal 1 { Relais 1] -
QCTeil 1 QCTeil 3
D Prozessteuerung aktiv |:| Bereichsdberwachung aktiv
HH MM S5 HH MM 55
Start Zeit:
art ool 00 |00 | 00 Einschaltverzégerung: 00 00 00
Ende Zeit:
nee cel 00 j|o0 | |00 Ausschaltverzogerung o0 00 00
Kanal: = ~
DZykIussteuerung aktiv
HH MM 55 Minimum: 999,99 Maximum: 9999.99
Zykluszeit: 00 00 00
ON innerhalb [7] oM augerhalb
Varlauf:
orlau 00 00 00 Kanak: -
Nachlauf: 00 00 00 -
Minimum: 999,99 Maximum: 9999.99
ON innerhalb [] oM auBerhalb
OC Teil 2
Kanal: . -
Fehlerﬁberwachung aktiv
, Minimum: 999.99 Maximum: 0099,99
Kanal: [alle Kanile -
0N innerhalb [] oM auBerhalb
Verzdgerung: 10| sec
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7.4 Bereichsiiberwachung

Die Bereichsiiberwachung dient zur Uberwachung von Grenzwerten (MIN/MAX) unter gleichzeitiger Be-
ricksichtigung der Daten von bis zu drei verschiedenen Sensoren. Durch zusatzliche Auswahlfelder
"ON innerhalb" und "ON auf3erhalb" kann bestimmt werden, in welchem Bereich die Schaltfunktion er-
folgen soll. Im Grundzustand (eingestellte Bedingung nicht erfullt) steht das jeweilige Relais auf dem
Kontakt ,S0“ (AUS). Sobald der Ser[LOG] eingeschaltet wird, findet eine Initialisierung der Relais statt
und der Ser[LOG] schaltet die Relais entsprechend der eingestellten Logik.

Hinweis: Die Bereichsuberwachung kann nicht mit der Zyklussteuerung kombiniert werden! Die Be-

reichsiberwachung kann mit der Prozesssteuerung und der Fehleriiberwachung kombiniert werden.

7.41 Einfache Bereichsiuberwachung (ODER-Operation)

Je Schaltausgang kdnnen bis zu 3 Sensoren zur Bereichsliberwachung ausgewahlt werden.

Werden verschiedene Sensoren (1 bis max. 3) zur Bereichslberpriifung ausgewabhlt, erfolgt die Ver-
knipfung der Sensordaten Uber eine logische ,ODER-Operation", d.h. bereits bei Erreichen einer
Grenzwertbedingung erfolgt ein Schaltvorgang.

Die Bereichstiberwachung wird Uber die Checkbox ,Bereichsliberwachung aktiv* eingeschaltet. In den
Feldern neben der ,Einschaltverzogerung“ wird jeweils die Zeit in Stunden (HH), Minuten (MM) und
Sekunden (SS) eingestellt, fir die das Ereignis (Bereichsverletzung) vorliegen muss, bevor der jewei-
lige Schaltkanal auf 1 (EIN) gesetzt wird.

Entsprechend wird in den Feldern neben der ,Ausschaltverzégerung Ende“ jeweils die Zeit in Stunde
(HH), Minute (MM) und Sekunde(SS) eingestellt, fiir die das Ereignis (Bereichsverletzung) nicht mehr
vorliegt, bevor der jeweilige Schaltkanal wieder auf 0 (AUS) zurtickgesetzt wird.

Im Auswahlfeld ,Messkanal“ wird der jeweils zu Gberwachende Sensorwert (Messkanal) ausgewahlt.

In die jeweils darunter liegenden Felder ,Minimum® und ,Maximum® werden die Grenzwerte fir die
Bereichslberwachung eingetragen.

Hinweis: Der Minimum-Zahlenwert muss immer kleiner sein als der Maximum-Zahlenwert!
Uber die Checkboxen "ON innerhalb" und "ON auRerhalb" kann die Schaltlogik eingestellt werden.

Es kann entweder die Checkbox "ON innerhalb" aktiviert werden und damit eine Warnung erfolgen,
sobald der Messwert sich innerhalb des mit ,Minimum*® und ,Maximum® konfigurierten Bereichs befin-
det oder die Checkbox "ON aufierhalb", wodurch eine Warnung erfolgt, sobald sich der Messwert
aulerhalb des konfigurierten Bereichs befindet.

Beispiel - einfache Bereichsiiberwachung

OCTeil 3
7] Bereichsubenwachung aktiv Das Relais meldet eine Grenzwertiiberschreitung der Tempe-

H) 00 & ratur (S 03) bei Uberschreitung des eingestellten Maximum
Einschaltverzdgerung: 00 00 30 Grenzwerts 25 OC

Ausschaltverzégerung 00 m\ 00

ODER
Kanal: 03 D_08093.100000_Temperatur_FT100 |
Minimum: 992,99 Moo |25 der Globalstrahlung (S 06) bei Uberschreitung des eingestell-
7] ON innethalb ON auBerhalb ten Maximum Grenzwerts: 700 W/m?

Kanal: 506 D_16130,000000_Strahlung hd \

mit einer Einschaltverzégerung von 30 Sekunden bzw. einer
Ausschaltverzégerung von einer Minute.

Minimum: 99998 Maximum: 00

V| OMinnerhalb ON aukerhalb

Kanal: -‘

999.99

Minimum: Maximum: 9999,99

/| 0N innerhalb ON auBerhalb
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7.4.2 Gruppenbezogene Bereichsiliberwachung (UND-Operation)

Die Konfiguration der gruppenbezogenen Bereichsiiberwachung erfolgt dquivalent zur Konfiguration
der ,einfachen Bereichsiiberwachung®, beschrieben in Kapitel 7.4.1. Allerdings kann durch eine spe-
zielle Auswahl der Messkanale eine logische “UND-Operation” fiir 2 Messkanale realisiert werden.
Dazu muss fur Messkanal 2 und 3 jeweils der gleiche Messkanal ausgewahlt werden.

Mit dieser Funktion lassen sich z.B. windrichtungsabhangige Windgeschwindigkeitswarnungen oder
Frostwarnungen realisieren.

Fir den zweiten Messwert in den Auswabhlfeldern ,Messkanal 2“ und ,Messkanal 3 kdnnen jeweils 1
oder 2 Wertebereiche eingegeben werden.

Soll nur 1 Wertebereich tGiberwacht werden, dann missen bei ,Messkanal 2“ und ,Messkanal 3“ jeweils
bei ,Minimum* und ,Maximum® die gleichen Werte eingegeben werden. (Siehe Beispiel ,Bereichs-
Uberwachung Windgeschwindigkeit UND Windrichtung (1 Segment) unten.)

Sollen 2 Wertebereiche Gberwacht werden, dann muss bei ,Messkanal 2“ der eine Wertebereich bei
LMinimum® und ,Maximum® und bei ,Messkanal 3“ der andere Wertebereich bei ,Minimum*“ und ,Ma-
ximum* eingegeben werden. (Siehe Beispiel ,Bereichsiiberwachung Windgeschwindigkeit UND Wind-
richtung (2 Segmente)“ unten.)

Durch diese Belegung ergibt sich folgende Schaltbedingung:

Der Schaltvorgang wird ausgeldst, wenn die Grenzwerte von Messkanal 1 UND Messkanal 2
ODER Messkanal 3 uiberschritten sind.

OCTeil3 Beispiel - Bereichsiiberwachung Windgeschwindig-
| Bereichsiiberwachung aktiv keit UND Windrichtung (1 Segment)

HH MM SS
EreeremeEnnerneil o Too Moo Das Relais meldet eine Grenzwertliberschreitung der

Windgeschwindigkeit (S05) nur bei einer Windrichtung um
Nord in einem Segment von 45 bis 315 Grad.

Ausschaltverzégerung 00 00 00

Kanal: 505 D_14522.100040_WG_Pro_4-20_75m, ~ | . . . . . . . .
- Hinweis: Bei nur einem Segment der Windrichtung sind in
Minimum: 00 Maximum: .50 H H H H
beiden Feldern die gleichen Eintragungen vorzunehmen.
ON innerhalb | ON auBerhalb
Kanak P E— Hinweis: Das Segment von ,45 bis 315 Grad um Nord*
P o o geht Uber den Nullpunkt des Vollkreises. Da der Minimum-
‘ M ' Zahlenwert immer kleiner sein muss als der Maximum-
OM innerhalb | OM auBerhalb . . . “ ot
Zahlenwert, muss hier die Schaltlogik ,ON auf3erhalb® ein-
Ranab S04 D 14521.100040 WR Prof. 4-20mA | gestellt werden.
Minimum: 450 Maximum: 3150
ON innerhalb | ON auBerhalb
0C Teil 3 Beispiel - Bereichsiiberwachung Windgeschwindig-
| Bereichsiberwachung aktiv keit UND Windl’ichtung (2 Segmente)
N RS Das Relais meldet eine Grenzwertiiberschreitung der
Inschaltverzogerung: 00 00 00 . . . . . . .
Windgeschwindigkeit (S05) nur bei Windrichtungen um
Aissmi=tacing oo Jloo | (oo Nord bzw. Siid in Segmenten von 315 bis 45 Grad oder
Kanal: 505 D_14522.100040_WG_Pro_4-20_75m, v | 135 bis 225 Grad.
Hinimum: oo Mavimum: 750 Hinweis: Das Segment von ,45 bis 315 Grad um Nord“
ON innerhalb 7] ON auBerhalb geht Uber den Nullpunkt des Vollkreises. Da der Minimum-
Kanal: S04 D_14521100040_WR_Prof, 4-20mA_ | Zahlenwert immer kleiner sein muss als der Maximum-
s 150 v 3150 Zahlenwert, muss hier die Schaltlogik ,ON auf3erhalb“ ein-
N et I gestellt werden. Beim Segment von 135 bis 225 Grad hin-
gegen, muss die Schaltlogik ,ON innerhalb® eingestellt
Kanal: S04 D_14521.100040_WR_Prof. 4-20mA +| werden.
Minimum: 1350 Maximum: 235.0
/| OM innerhalb OM auBerhalb
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7.5 Modbus-Relais

Der Ser[LOG] kann mit bis zu 10 Modbus-Relais erweitert werden. Diese Modbus-Relais kénnen den
10 Schaltkanalen zugeordnet werden.

Hinweis: Die Schaltkanale 1 und 2 sind fest mit den Relais-Ausgangen R1 und R2 des Ser[LOG] ver-
bunden, kdnnen aber zusatzlich auch jeweils einem Modbus-Relais zugeordnet werden.

W Ser[LOG] konfigurieren — *
§ ) 5 T Datenlogger 5

" ‘\‘4\ ¥ ? ‘ S| S a ‘ SERLOG2 v b‘é

Allgemein Schnittstellen Messkanale 1..40 Messkanile 41..60 Winddaten AUSQ@nge |P-Kommunikation Werksdefinition
Schaltkanal Modbus Relais MMEA 1
Akt Modbus Relais: Modbus Interface Modbus TCP-Adresse TCF Port: RTU Adresse:  Ausldser
S0600_1 ~ COM4 - Modbus Relais Schaltkanal:_3 v
S060D_2 ~ COM4 - Modbus Relais l:l Schaltkanal:_4 ~
S060D_3 ~ | COM4 - Modbus Relais  ~ Schaltkanal:_5 ~
9060D_4 ~ | |COM4 - Modbus Relais v Schaltkanal:_6 ~
S0600_1 ~ COM4 - Modbus Relais |:| Schaltkanal:_7 ~
9060D_2 ~ COM4 - Modbus Relais l:l Schaltkanal:_8 ~
90600_3 ~ | | COM4 - Modbus Relais Schaltkanal:_9 hd
S0600_4 ~ COM4 - Modbus Relais ~
0 - - - .
O - - - S

Modbus-Relais tber Modbus RTU durfen nicht auf einem ,Modbus-Sensor-Bus* konfiguriert werden, fur
sie muss ein eigener Bus (Modbus-Actuator-Bus) auf einer COM-Schnittstelle konfiguriert werden.

Dazu ist in der Ser[LOG]-Konfiguration y unter der Registerauswahl ,Schnittstellen bei der
genutzten COM-Schnittstelle die Norm: ,RS485" und das Protokoll: ,Modbus Relais* auszuwahlen.

w Ser[LOG] kenfigurieren — * ‘
; .G &y ':‘, Q ‘ TN - a Datenlogger i P
b, L % / | U St SERLOG2 - i J
Allgemein Schnittstellen Messkanale 1..40 Messkanile 41,..60 Winddaten Ausginge IP-Kommunikation Werksdefinition
COomM1 com2 COM3
PawerON PawerON |:|Power ON
Baud: 38400 “ Baud: 38400 “ Baud: 38400 w
Data Bits: 8 w Data Bits: 8 w Data Bits: 8 v
Stop Bits: 1 “ Stop Bits: 1 “ Stop Bits: 1 w
Paritdt: Mone V Paritdt: Mone V Paritdt: Mone ~
Handshake: Mone v
MNorm: RS422 V MNorm: RS232 V Morm: R5232 ~
Protokoll: SMAP V Protokoll: SMAP V Protokoll: SHAP ~
COom4 COMS COME
PawerON DPaWerON Power ON
Baud: 38400 w Baud: 38400 w Baud: 19200 V
Data Bits: 8 w Data Bits: 8 w Data Bits: a ~
Stop Bits: 1 w Stop Bits: 1 w Stop Bits: 1 ~
Paritat: Mone v Paritat: Mone v Paritat: None ~
Marm: Rs485 ~ MNarm: Rs485 ~ Harm: SERLOG AnDiMad Bus ~
Protokoll: Modbus Relais V Protokoll: SMAP V Protokoll: Ser[LOG]- AnDiMod ~
Netzwerkeinstellungen Bus - Datenabruf - Intervalle
Ethernet Power ON COM 1 Modbus RTU COM 5 Modbus RTU | 4 w| sec
1P Adresse: m SNAP Port: COM 2 Modbus RTU |4 . sec COM & Modbus RTU
Sub Met: 755 . 255 . 255 . O UDP Paort: 4640 COM 3 Modbus RTU |4 ~ | Ssec Modbus TCP 1 | sec. Port
Gateway: o .0 .0 .0 WEB HTTP Part: COM 4 Modbus RTU |4 ~ | 58C SDI12 10w SBC D
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Bis zu 10 Modbus-Relais kénnen definiert werden. Durch Aktivieren der Checkbox ,Aktiv* wird die je-
weilige Definitionszeile scharf geschaltet.

In der Auswahlbox der Spalte ,Modbus Relais“ wird ein Relais aus der Modbus-Relais-Datenbank ge-
laden. Ahnlich wie bei der Sensor-Datenbank kdnnen auch eigene Modbus-Relais definiert werden.
Siehe hierzu das folgende Kapitel 7.4.4.

In der Auswahlbox der Spalte ,Modbus Interface” wird die Schnittstelle ausgewahlt, an der sich das
Modbus-Relais befindet. Zur Auswahl stehen:

e COM X — Modbus Relais (X = jeweils konfigurierte COM-Schnittstelle)
e Modbus TCP

Im Feld der Spalte ,RTU-Adresse" ist die Gerateadresse des jeweiligen Modbus-Relais einzutragen.

Wird als ,Modbus Interface” ,Modbus TCP* ausgewahlt, dann werden zusétzlich die Felder ,Modbus-
TCP-Adresse” und ,TCP Port* angezeigt, die entsprechend ausgefillt werden missen. Der TCP-Port
bleibt in der Regel auf seinem Standardport 502 eingestellt.

Uber die Auswahlbox in der Spalte ,Ausléser* wird das Modbus-Relais einem Schaltausgang zugeord-
net. Falls dieser Schaltausgang auslést, wird das entsprechende Modbus-Relais geschaltet. Eine Mehr-
fachnutzung eines Schaltausgangs ist moglich.

7.51 Definition neuer Modbus-Relais

I Durch Betatigen des Buttons ,Modbus-Relais definieren® in der Hauptauswahl 6ffnen Sie
das Fenster ,Einstellungen Modbus Relais®.

Modbus Relais werden wie Modbus Sensoren als einzelne Kanale und nicht als Modbus Gerat betrach-
tet. Fir jedes Relais wird eine eigene Definition erstellt.

i~ ™
il Einstellungen Modbus Relai [ e -

IH E H T &4 H 1\“] H ;_,@ m ﬂ H Werksdefinition

Modbus Relais: | ADAM 4068 /4069 Relay 5 -

Informationen

ADAM 4068 /4065 Relay 5

Register: 77
Datentyp: Word (16 Bit) unsigned
Endian: Big Endian

Modbus Befehl: [0%05) Write Single Coil

Cmd_Cn FFO0 hex

Cmd_OFF 0000 hex

Um ein neues Modbus-Relais zu erzeugen, klicken Sie auf die Schaltflache ,Neuer Daten-
E satz“. Der Ser[LOG]-Commander schaltet dann in ein ,neues* Definitionsfenster um. Das

Auswahlfeld ,Modbus-Relais* ist in diesem Modus ein Eingabe-Feld, in dem Sie den Namen
des Modbus-Relais eingeben kénnen.
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Im Feld ,Informationen” kdnnen Sie einen beschreibenden Text fir das Modbus-Relais eingeben. Das
anzusteuernde Register des Modbus-Relais muss als Dezimal-Zahl im Feld ,Register” eingetragen wer-
den.

Im Auswahlfeld wird der ,Datentyp“ des Registers ausgewahit:

Integer (16Bit) signed

Word (16Bit) unsigned

Long Integer (32Bit) signed
Double Word (32Bit) unsigned

Die Standard-Bitsequenz bei Modbus ist ,Big Endian®, allerdings gibt es auch Gerate, die ,Little Endian®
nutzen. Im Feld ,Endian® kann die jeweilige Bitsequenz ausgewahlt werden.

Der Ser[LOG] bietet zur Steuerung von Modbus Relais zurzeit nur den Modbus Befehl 0x05 an. Der
Wert, mit dem das Relais eingeschaltet wird, wird im Feld ,Cmd_ON* eingetragen, der Wert zum Aus-
schalten im Feld ,Cmd_OFF*.

8 Konfiguration Winddatenaufbereitung

Der Ser[LOG] bietet in der Ser[LOG]-Konfiguration L unter der Registerauswahl ,Windda-
ten* die Méglichkeit, fur bis zu 2 Windsensorpaare gleitende Mittelwerte zu errechnen.

bl SeLOG] konfigurieren — *
. 5 T Datenlogger i
g 2\(‘\ ¥ % ‘ Ul =S¢ ﬂ ‘ SERLOG2 v b“li
Allgemein Schnittstellen Messkanale 1...40 Messkanile 41,,60 Winddaten Ausginge IP-Kommunikation Werksdefinition
Gleitende Mittelwerte Wind
DGIeitende Winddaten Sensor-Paar 1 aktiv
Windrichtung: . ~
Windgeschwindigkeit: — ¥
Berechnungsart WR: vektoriell mit gewahiter WG ~
Berechnungsart WG skalar W
DGIeitende Winddaten Sensor-Paar 2 aktiv
Windrichtung: i L
Windgeschwindigkeit: — ¥
Berechnungsart WR: vektoriell mit gewdhlter WG ~
Berechnungsart WG skalar w

Die Berechnung der gleitenden Winddaten wird je Sensorpaar Uber die Checkbox ,Gleitende Winddaten
Sensor Paar [...] aktiv“ eingeschaltet.

Im Feld ,Windrichtung® wird der zuvor in der Sensorkonfiguration angelegte Windrichtungssensor aus-
gewabhlt, der mit dem Windgeschwindigkeitssensor verknlipft werden soll, welcher im Auswahlfeld
~Windgeschwindigkeit* ausgewahlt wird.

Im Feld ,Berechnungsart WR* wird fiir den Windrichtungssensor die Berechnungsart fiir die Mittelwert-
bildung der Windrichtungsmessung ausgewahit:

vektoriell mit gewahlter WG Vektorielle Mittelwertbildung mit der verknupften
Windgeschwindigkeitsmessung

vektoriell mit WG = 1 m/s Vektorielle Mittelwertbildung mit einer Einheits-
Windgeschwindigkeit von 1 m/s
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Im Feld ,Berechnungsart WG* wird fiir den Windgeschwindigkeitssensor die Berechnungsart fir die
Mittelwertbildung der Windgeschwindigkeitsmessung ausgewahlt:

vektoriell mit gewahlter WR Vektorielle Mittelwertbildung mit der verknlpften
Windrichtungsmessung

skalar Einfache (skalare) Mittelwertbildung der Windge-
schwindigkeitsmessung, unabhangig von der
Windrichtung

Es hat sich bewahrt, die Windrichtung vektoriell mit einer virtuellen Geschwindigkeit von 1 m/s zu be-
rechnen und die Windgeschwindigkeit als skalaren Wert zu betrachten. Die hier gerechneten Daten
kénnen mit der LAMBRECHT Applikation MeteoWare-CS4 zur Anzeige gebracht werden.

9 SDI-12 Dialog - Werkzeug

Uber den Button stellt der Ser[LOG]-Commander zusatzliche Werkzeuge zur Verfi-
gung. Diese Sammlung bietet unter anderem ein Werkzeug fir den direkten Dialog mit SDI-12 Geraten.

Im Feld ,Station“ ist zunachst der Ser[LOG] auszuwahlen, Uber den der SDI-12-Dialog durchgefihrt
werden soll.

S0I-12 Dialog

Gestartet wird der SDI-12 Dialog tber den Button

SDI-12 Dialog Start Schlielfen

M 01Dy o

DSl

Dialogbo:x

S0I-12 Dialog Ende l )
5DI-12 Dialog Start Statusanzeige j

1CC!
e —
Protokoll des Dialogs J

Befehl senden J

—

— Befehlseingabe i
5DI-12 Befehl: u-_/_J

1CC

Kopie 2002_SerLog_SCHWARZ
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Der Dialog wird per g gestartet. Die Statusanzeige zeigt dann an, dass SDI-12 aktiv ist.

Wichtiger Hinweis: Die SDI-12 Verbindung zur Messwerterfassung wird wahrenddessen ausge-
schaltet!

Im Feld ,Befehlseingabe“ kann ein SDI-12 Kommando eingegeben und per g‘E abgeschickt

werden.

Der Befehl und die Antwort darauf werden in der Dialog-Box angezeigt.

Der SDI-12 Dialog wird per Q beendet und die SDI-12 Verbindung zur Messwerterfassung wird

wieder eingeschaltet!

10 Firmware Update

Uber den Button ‘—————"1] stellt der Ser[LOG]-Commander zusatzliche Werkzeuge zur Verfi-
gung. Diese Sammlung bietet unter dem Register ,Firmware Update” ein Werkzeug fiir das Aktualisie-
ren der Ser[LOG]-Firmware.

Im Auswahlfeld ,Station“ wahlen Sie den Namen des Ser[LOG] aus, dessen Firmware aktualisiert wer-
den soll.

4 Utilities - X

ﬂ Station: SERLOG2 w

Allgemein Firmware Update

Firmware:

Durch Betatigen des Buttons wird ein Windows-Dateidialog zur Auswahl der zu ladenden

Firmware geoffnet.

{i,
Mit dem Button J‘Q‘ wird das Firmware-Update gestartet und die Firmware wird an das Gerat

Ubertragen. Es erfolgt zuerst nur die Dateilibertragung, dann prift der Ser[LOG] die Firmware auf Giil-
tigkeit und Integritat, erst danach wird die Firmware in den Flashspeicher geschrieben.

Hinweis: Bitte beachten Sie, dass der Ser[LOG] mit dem PC Uber die fir die jeweilige Station konfigu-
rierte Schnittstelle verbunden sein muss. Ggf. passen Sie die Schnittstelle in der ,Ser[LOG]-Konfigura-
tion“ an. Siehe hierzu auch Kapitel 5.3.1.1, Kapitel 5.3.1.2 und Kapitel 5.3.4.
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Storungen oder beschadigte Firmware kénnen den Ser[LOG] nicht beeintrachtigen. Wird keine valide,
glltige Firmware angeliefert, dann ignoriert der Ser[LOG] den Updateversuch und arbeitet mit seiner
bisherigen Firmware weiter.

11 Sonstige Funktion — USB-Stick auslesen

Wie in Kapitel 3.2 beschrieben, konnen Uber die USB-Schnittstelle direkt am Ser[LOG] mit einem USB-
Speicherstick Daten exportiert werden. Dabei wird mit den Messwerten auch immer die Konfiguration
des Ser[LOG] mit auf dem USB-Stick abgespeichert. Diese Konfiguration kann entweder direkt Uber
den USB-Stick auf einen anderen Ser[LOG] geladen werden oder mit dem Ser[LOG]-Commander zu-
sammen mit den gespeicherten Messwerten ausgelesen werden.

Dazu gelangt man Uber den Button Q‘ zu einem MendU, Uber das weitere, teilweise selten

genutzte Funktionen angesteuert werden kdnnen. Siehe hierzu auch Kapitel 4.8.

Eine dieser Funktionen ,USB-Stick lesen® liest von dem USB-Stick die Konfiguration und legt diese,
sofern sie noch nicht vorhanden ist, automatisch in der Stationsdatenbank des Ser[LOG]-Commander
an.

Gleichzeitig werden die auf dem USB-Stick gespeicherten Messwerte ausgelesen und in eine CSV-
Datei gespeichert. Damit ist ein schneller Datenexport méglich, wenn die gespeicherten Messwerte ma-
nuell eingesammelt wurden.

USE Stick auslesen *A_M*

v [ x]4a]

Info:

Bitte setzen Sie den USE Stick mit den SYMMET Daten in den PC ein!
Klicken Sie dann auf "OK’

Die kleine Applikation fordert Sie zunachst auf, den USB-Stick in den PC einzusetzen. Durch Betatigen

des Buttons u ,OK* werden die gefundenen Wechsellaufwerke angezeigt und kénnen im Feld

~Wechsellaufwerke“ ausgewahlt werden. Ist das richtige Laufwerk nicht dabei oder war der USB-Stick

noch nicht eingesetzt, dann kann die Laufwerksliste Uber den neu eingeblendeten Button J

aktualisiert werden.

Durch erneutes Betatigen des Buttons u ,OK*“ werden die Daten vom USB-Stick geladen!
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Wichtiger Hinweis: Die Applikation fragt nach dem Runterladen der Daten, ob der USB-Stick ge-
l6scht werden soll! Es wird daher empfohlen, einen USB-Stick zu verwenden, der nur fiir den
Datenexport gedacht ist und der keine weiteren wichtigen Daten enthalt!

12 Verwaltung der Sicherheitseinstellungen

LhMBHEC!-leo

Ser[LOG]_Cmd
¢
¢

USB Stick lesen
Sicherheitseinstellungen
Einstellungen C5V Ib

Stationsdaten exportieren

Stationsdaten importieren

Sensorauswahl 'My Sensors Only'

Sensordaten exportieren

Sensordaten importieren

Datenbank recrganisieren

PDF Document anzeigen

Status Codes anzeigen

Sprache

Die Maske Sicherheitseinstellungen ist nur fir den Benutzer Administrator erreichbar.
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Sicherheitseinstellungen

Benutzerkonten  Passwort Richtlinien  Hardware- Software Fusion Key  Logger Sicherheit einstellen
- - P—
x + | S
Benutzername: Administrator i
Passwort: | | |.?__1|
Passwort (Wiederholung) | | |.r:||
121 Register Benutzerkonten

Benutzerkonten kdnnen hier neu angelegt oder geléscht werden, Passworte kdnnen ohne Kenntnis des
aktuellen Passworts tberschrieben werden.
=
* erzeugt ein neues Benutzer-Konto

A

x

|6scht ein bestehendes Benutzer-Konto

speichert die Anderungen in diesem Register

s
¥

=

beendet die Funktion und schlief3t die Maske

zeigt bei gedruckter linker Maustaste die Eingabe im Feld an
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12.2 Register ,,Passwort Richtlinien“

k. Sicherheitseinstellungen

4 |

Benutzerkonten  Passwort Richtlinien  Hardware- Software Fusion Key  Logger Sicherheit einstellen

=

Minimale Passwortlange 8 o

Passwort Galtigkeitsdauer: 0 . Tage

Passwort Zusammensetzung: 4 Gruppen aus 'A.Z' 'a.z' '0.9' ‘<’ >
Maximale Logins mit Fehler: 2 o

In der werksseitigen Grundeinstellung ist nur ein primitives Passwort erforderlich.

Lambrecht empfiehlt fiir héhere Anspriiche die Einstellungen wie hie vorgeschlagen zu andern. Bei
der Passworteingabe wird dann auf den hier definierten Aufbau geprift.

Achtung! Andern Sie das Administrator-Passwort umgehend gemaR dieser Einstellungen.

speichert die Anderungen in diesem Register

beendet die Funktion und schlief3t die Maske

Achtung!

Die beiden folgenden Register beschreiben die Aktivierung eines Schutzmechanismus, der Ser[LOG]
und die Anwendungssoftware (Ser[LOG]_Cmd und MeteoWare_CS_4) zu einer Einheit verschmilzt. Nur
Programme und Logger, in denen der Code zur Fusion von Soft- und Hardware hinterlegt ist, kbnnen
dann miteinander kommunizieren. Der Vorteil besteht darin, dass dieser Code in den Programmen nur
einmal vom Administrator eingetragen wird und anschlieRend nicht mehr sichtbar und abrufbar ist.
Selbst legitime Anwender der Software kénnen ihn nicht sehen und andern. Er ist nicht von einem
Rechner auf einen anderen Rechner Ubertragbar (alle Dateien der Software kopieren), da er rechnerin-
terne Kennungen Uberprift und sich ggf. selbst zerstort. Auf jedem PC, auf dem Ser[LOG]_Cmd oder
MeteoWare_CS_4 genutzt werden sollen, muss der Administrator den Code neu eintragen.

Gleichzeitig wird der Zugang zur Logger-Bedieneinheit gesperrt und kann nur durch die Eingabe eines
12-stelligen numerischen Codes aufgeschlossen werden.
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Diese Form der Zugriffschutzes auf die Datenlogger ist vor allen Dingen bei Messnetzen von Vorteil, da
sich hiermit alle Logger schltzen lassen, ohne individuelle Passworte zu vergeben, die doch zumeist
identisch sind und nach Lambrecht-Erfahrung zu fast 100 % der Werksvorgabe folgen. Die Sperrung
der Bedieneinheit verhindert, das Unbefugte am Logger direkt Anderungen vornehmen kdnnen.

12.3 Register Hardware-Software Fusion Key

Sicherheitseinstellungen

4 |

Benutzerkonten  Passwort Richtlinien ~ Hardware- Software Fusion Key  Logger Sicherheit einstellen

o Fusions Code OK Generalschlissel OK
=

Code zur Fusion von Soft- und Hardware

) B

Administrator Generalschliissel fiir Loggerzugriff

[ 12 Ziffern ) 1]

Der Schlissel zur Fusion von Soft- und Hardware wird im entsprechenden Feld eingetragen. Im Feld
Administrator-Generalschlissel wird ein 12-stelliger numerischer Code eingetragen, mit dem die Bedie-
neinheit am Logger aufgeschlossen werden kann, wenn der Logger geschiitzt wurde. Dieser Schliissel
dient als Backup, wenn der Anwenderschlissel gedndert wurde und in Vergessenheit geriet.

LAMBRECHT meteo empfiehlt:

Notieren Sie sich diese beiden Schliissel und bewahren Sie sie an einem sicheren Ort auf. Ver-
lorene Schliissel konnen nur durch LAMBRECHT meteo zuriickgesetzt werden.

Sind Fusions-Code und Generalschlissel bereits eingetragen, sind die beiden Check-Boxen am oberen
Rand des Registers grun unterlegt.

=

zeigt bei gedriuckter linker Maustaste die Eingabe im Feld an

o

speichert die Anderungen in diesem Register

N

beendet die Funktion und schliel3t die Maske
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12.4 Register Logger Sicherheit einstellen

Jede Kommunikation mit dem Datenlogger, die unter dieser Registerkarte durchgefihrt wird, erfolgt
per Lambrecht Service Port (USB).

Abfrage des aktuellen Sicherheitsstatus:

Wahlen sie die Schnittstelle ,Lambrecht Service Port“ aus.

Ruft die Sicherheitseinstellung vom Ser[LOG] ab

Es ist bisher keine Sicherheitseinstellung vorhanden

Benutzerkonten  Passwort Richtlinien  Hardware- Software Fusion Key Logger Sicherheit einstellen

Fusions Code QK Generalschlissel QK
Lambrecht Service Port: COMS LAMBRECHT Service Port w

Sicherheitseinstellung prifen

Sicherheitseinstellungen deaktivieren I

Fusionscode: || | ﬂl L‘éj

Sicherheitseinstellungen aktivieren

Meni-Passwort: | [12 Ziffern ) La| | {_ﬁ
n

Der Logger ist geschiitzt und ist noch nicht zur Kommunikation bereit.
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Sicherheitseinstellungen

»1

Benutzerkonten  Passwort Richtlinien  Hardware- Software Fusion Key ~ Logger Sicherheit einstellen

Fusions Code QK Generalschlisszel OK
Lambrecht Service Port: COMS LAMBRECHT Service Port w

Sicherheitseinstellung prifen

Bitte den Logger per Mend entsperren!

Sicherheitseinstellungen deaktivieren

Fusionscode: | | ﬂ E‘jj

Sicherhertseinstellungen aktivieren

Mend-P rk 12 Ziff = |
enu-Passwao [ iffern | !La|

Nach der Freischaltung der Logger-Bedieneinheit kann die Uberpriifung weiter durchgefiihrt werden.

Sicherheitseinstellungen

»1

Benutzerkonten  Passwort Richtlinien  Hardware- Software Fusion Key ~ Logger Sicherheit einstellen

Fusions Code QK Generalschliszel OK
Lambrecht Service Port: COMS LAMBRECHT Service Port e

Sicherheitseinstellung priifen

Sicherheitseinstellungen deaktivieren

Fusionscode: | | I_La|| E‘j'n,

Sicherheitseinstellungen aktivieren

Mend-P rt: 12 Ziff G |
end-Passwo | [ iffern | !La|

Im vorliegenden Fall ist der Logger geschiitzt.
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Hat der Logger einen aktiven Schutz, der nicht zum aktuellen Fusionscode passt, tragen Sie bitte den
korrekten Code im Register Hardware-Software Fusion Key ein und rufen Sie die Sicherheitseinstellun-
gen erneut ab. Sollte diese Ausgabe weiterhin erscheinen, wenden Sie sich bitte an LAMBRECHT me-
teo.

Sicherheitseinstellungen

4 |

Benutzerkonten  Passwort Richtlinien  Hardware- Software Fusion Key ~ Logger Sicherheit einstellen

Fusions Code QK Generalschliszel OK
Lambrecht Service Port: COMS LAMBRECHT Service Port w

Sicherheitseinstellung prifen

Der aktuelle FusionsCode ist nicht mit dem Logger kompatibel, Bitte Sicherheitsreset durchfiihren! E

Sicherheitseinstellungen deaktivieren

Fusionscode: =] [

Sicherhertseinstellungen aktivieren

Meni-Passwort: | (12 Ziffern ) _|.?__1| Jé
.
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12.5 Aktivierung der Loggersicherheit

Tragen Sie im Feld Meni-Passwort einen 12-stelligen Code ein, mit dem der Anwender die Bedienein-
heit des Loggers in Zukunft aktivieren kann

Setzt die Sicherheitseinstellungen im Logger

Benutzerkonten  Passwort Richtlinien  Hardware- Software Fusion Key ~ Logger Sicherheit einstellen

Fusions Code 0K Generalschlassel OK

Lambrecht Service Port: COMS LAMBRECHT Service Port ~

Sicherheitseinstellung prifen

Ser[LOG]_Cmd

Sicherheitseinstellungen dea
| Sicherheitseinstellungen erfolgreich aktiviert.

Fusionscode:

| (12 Ziffern ) L'a|

Sicherheitseinstellungen akti

Meni-Passwort: |

12.6 Deaktivierung der Sicherheitseinstellungen

Nur wenn der Abruf der Sicherheitseinstellungen erfolgreich war und der eingestellte Fusionscode mit
dem aktuellen Fusionscode identisch ist, kann der Administrator die Sicherheitseinstellungen deaktivie-
ren.

deaktiviert die Sicherheitseinstellung

Benutzerkonten  Passwort Richtlinien ~ Hardware- Software Fusion Key =~ Legger Sicherheit einstellen

Fusions Code OK Generalschlissel OK [
Lambrecht Service Port: COMS5 LAMBRECHT Service Port ~

Sicherheitseinstellung prifen

Ser[LOG]_Cmd

Fusionscode:

Sicherheitseinstellungen a

Menii-Passwort: | (12 Ziffern ) LP]| Ji
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13 Anschlussbilder

13.1 Ubersicht - Klemmenbelegung Ser[LOG]Plus

Ser[LOG]

COM PORTS ANALOG INPUTS
(O RTS (COM 1 ONLY) (O sHunT
(O s (com 1 oNLY) (O sHunT
(O TXD (COM 1.4 ONLY) . I
(O RXD (COM 1.4 ONLY) Resisfor U
RS-485 (O GND (COM 1.4 ONLY) u-
O T+ I-
O
Datas —£ ) D-/R-
Data- —£) D-/R- .
SHUNT
I
(O RTS (COM 1 ONLY) Volfage v
(O 75 (com 1 0NLY) u-
(O XD (COM 1.4 ONLY) O
(O RxD (COM 1.4 ONLY)
RS-42?2 () GND (COM 1.4 ONLY)
Ei €€ I ’:8 SHUNT
THe —£) DerRe 5 SHUNT
™ —£) 0-/R- Current L
Q8
O -

RTS —&) RTS (COM 1 ONLY)
1S —E) TS (COM 1 ONLY)
RXD —) TXD (COM 1.4 ONLY)

RS-232 XD —E) RXD (COM 1.4 ONLY)

GND —E ) GND (COM 1.4 ONLY)
(Modem) O

00O

T X

T-
D Impulse
D-/R-

RTS RTS (COM 1 ONLY) Frequency
cTs £TS (COM 1 ONLY)
RXD TXD (COM 1.4 ONLY)
RS-232 TXD RXD (COM 1.4 ONLY)
GND —E) GND (COM 1.4 ONLY)
(PC) O

T
D/

]

3+

D-/R

OO

X
0

DIGITAL
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ANALOG INPUTS

1..12
(O] SHUNT
8 |SHUNT
o) |+
P 1100 © Ut
4-Leiter 2
ANALOG INPUTS
.12
O SHUNT
O] SHUNT
PT100 S
3-Leiter 08
ANALOG INPUTS
.12
O] SHUNT
O] SHUNT
mmo¢ U U
2-Leiter el
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00.15184.000000
rain| e]

9.8..32 vV DC
GND

— SUPPLY+
— SUPPLY-

=12
“

GND SDI-12
1/0 SDI-12

+ PULSE

Bl ] 8

GND

GITAL INPUTS
.3

O

- PULSE

ofe] 2

I+ PULSE ISO
I — PULSE 1SO
+ Data RS485]1
— Data RS485
+ Analog RST |1
— Analog RST|1
+ Out Voltage |1

1

1

DU WN DT OO~ O N

coCoOdcRRCORRClele

Analog GND
+ Out Current

00.15188.002000
PRECIPITATION

DIGITAL INPUTS
D1...3

o) +

T

00.16103.100000
PYRANOMETER

\
’

red

@ _

ANALOG INPUTS
12

SHUNT
SHUNT
I+

U+

blue

[D] 0UT 0..X mV
5| AGND

ClelelClo]]

U-
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BAROMETER
ANALOG

H

©| SUPPLY+

OUT 0..X V or mA

Q)

©)| AGND

ANALOG INPUTS
12

SHUNT
SHUNT
[+

U+
-

el

i

NSOR SUPPLY

S
(VOUT = VIN)

VO
)| +
©

LEAF WETNESS
ANALOG

.

_ |

©| SUPPLY+

QUT 0..X V or mA

lio)| SUPPLY-

i©)

)| AGND

ANALOG INPUTS
12

SHUNT
SHUNT
I+

U+

U-

TR =

v
m

NSOR SUPPLY
OUT = VIN)

—
O

+

©)

HUMIDITY-TEMPERA
ANALOG VOLTAGE

77

V[ 1
GND
RXD

@

[T Ny

VOLTAGE %H

TURE

UPPLY+
UPPLY-

ANALOG INPUTS
1..12

Cl@©O00

SHUNT
SHUNT
I+

U+

U_

|-

SHUNT
SHUNT
I+

U+

U_

|-

@000

VOLTAGE *C

2
3
TXD| 4
5
)
7

@*@KNCXQKﬁ

Analog GND
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PRECIPITATION
SDI-12 & PULSE

SDI-12

/i

©) /O
O} (V)
©)| CND

DIGITAL INPUTS

...Z)

D1
(o)) +
)

j[@

/0 SDI-12] 2[@
GND SDI-12| 3|@—-

| 4@
! 24 V DC| 5[@— SUPPLY+
GND| 6[@}— SUPPLY-

71O

810

9|0

' PULSE 0UT10(@)

' PULSE OUT|11]|@!

wz@l

1310

B

WIND SPEED

OPEN COLLECTOR

DIGITAL INPUTS

D1...3

o) +

EE

@) SUPPLY+
l©)| SUPPLY-

@)

DIGITAL+

@) DIGITAL-

SUPPLY+
— SUPPLY-

| -
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WIND SPEED COM PORTS
MODBUS 2..5/6

OO T+
T,
r-' T D+ /R+
[ | D-/R—
1|@t+— SUPPLY+
GND| 2 |@+— SUPPLY-
1

BEee

Data+| 3
Data—| 4

WIND DIRECTION
MODBUS

‘_ [ |

| w @4— SUPPLY+
| GND|_2[@+— SUPPLY-

@)@

| e .

Dato+
Data-

el®

HUMIDITY-TEMPERATURE
MODBUS

7

=
+

@#— SUPPLY+
I GND|_2[@#— SUPPLY-

o
o
a

|
BN
B
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COM PORT

1

RTS

CTS

TXD

RXD

GND

T+

T-

32.05705.0XXXXX

D+ /R+

OOO0©©©e©

D- /R

MODEM

COM PORTS

2.5/6

RTS

CTS

XD

RXD

GND

=

Steeeeeee

D+ /R+

RS—435-Bus

D-/R-

T+

T

Sensor
RS—485

Data+
Data—
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00.15184.000000
rain| e SDI-12

— . 5 %/O
Ol (V)
o) CND

, 9.8..32 V DC — SUPPLY+ 2.
GND — SUPPLY-

<

~

GND SDI-12
/0 SDI-12

+ PULSE

- PULSE

I + PULSE 1SO
I — PULSE 1SO
+ Data RS485

— Data RS485
+ Analog RST

— Analog RST
I+ Out Voltage |14
| Analog GND{15

+ Out Current|16

I

PRECIPITATION
SDI-12

/0 SDI-12
GND SDI-12

—_

seeeeeeeeeernerd

! 24V DC
GND
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14 Unterstiitzte serielle Protokolle

Der Ser[LOG] unterstiitzt folgende serielle Protokolle:

Sensor Protokolle Sonstige Protokolle

NMEA e SNAP
RPT350 e GPRS PPP
PTB330 e Modbus Relay
LDWHM_12 e Ser[LOG] - AnDiMod-Bus
LD-40

CL31 msg 2_base

FS11

rain[e] ‘SDI-12 on RS485’

Pluvio 1 DWD

Pluvio 2 ‘M’ command

X81

VFP-730 ‘compressed format’

15189 ‘SDI-12 on RS485’

LPM Distrometer ‘Tel. 6’

Modbus Sensor

SDI-12 (nur COM5)

141 NMEA

Der Ser[LOG] kann eine Untermenge der Datensatze nach den Standard NMEA 0183 verarbeiten. Als
Schnittstelle wird die RS422 empfohlen. Der Ser[LOG] kann aber auch NMEA-Protokolle Uber die
RS485-Schnittstelle empfangen, sofern diese im Talker-Mode (Sensor sendet die Datensatze automa-
tisch im Sekundentakt) Gbertragen werden.

14.2 RPT350

Proprietares Talker-Protokoll des Prazisions-Luftdruck-Sensors 00.08126.475002. Der Sensor ist nicht
mehr verfiigbar.

14.3 PTB330

Proprietares Talker-Protokoll des Prazisions-Luftdruck-Sensors 00.08127.080002.

144  LDWHM_12

Proprietares Protokoll des Wolkenhéhenmessgerats LDW HM-12 der Firma Impulsphysik. Der Sensor
ist nicht mehr verfiigbar.

14.5 LD-40

Proprietares Protokoll des Wolkenh6henmessgerats LD- der Firma Impulsphysik. Der Sensor ist nicht
mehr verfiigbar.

14.6 CL31 msg 2_base

Proprietares Protokoll des Wolkenhéhenmessgerats CL31 von Vaisala.

14.7 FS11

Proprietares Protokoll des Sichtweitenmessgerats FS11 von Vaisala.
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14.8 rain[e] 'SDI-12 auf RS485’

Pseudo- SDI-12 Protokoll auf einer RS485 Schnittstelle. Das exakte Timing des SDI-12 Buses kann
hierbei nicht eingehalten werden! Es kann jeweils nur ein rain[e] und sonst kein Sensor an der Schnitt-
stelle angeschlossen werden. Die Adresse des rain[e] muss auf O eingestellt sein. Die Abfrage des
Sensors erfolgt alle 20 Sekunden. Es werden sowohl die Standard- als auch Extended-SDI-Protokolle
von rain[e] unterstitzt.

14.9 Pluvio 1 DWD

Proprietares Talker Protokoll in der DWD Version des Niederschlagsensors Pluvio 1 von Ott. Das Geréat
ist nicht mehr verfigbar

1410 Pluvio 2 ‘M Command’

Proprietares Protokoll des Niederschlagssensors Pluvio 2 vom OTT. Mit dem M-Befehl werden Mess-
werte per RS485 abgefragt.

1411  X81

Proprietares Talker Protokoll des Luftdrucksensors 8126 X81.

1412 VFP-730 ‘compressed format’

Proprietares Talker Protokoll des Sichtweiten- / Present Weather — Sensors VFP-730 von Biral.

14.13 15189 'SDI-12 on RS485'

Pseudo- SDI-12 Protokoll auf einer RS485 Schnittstelle. Das exakte Timing des SDI-12 Buses kann
hierbei nicht eingehalten werden! Es kann jeweils nur ein 15189 seriell und sonst kein Sensor an der
Schnittstelle angeschlossen werden. Die Adresse des 15189 seriell muss auf O eingestellt sein. Die
Abfrage des Sensors erfolgt alle 20 Sekunden.

14.14 LPM Distrometer ‘Tel. 6’

Proprietares Talker Protokoll des Distrometers LPM von Thies Clima.

14.15 Modbus

Der Ser[LOG] kann Uber die RS485-Schnittstelle Messwerte von Sensoren abrufen, die Modbus RTU
unterstitzen.

In der Sensor-Bibliothek sind bereits Sensoren definiert, mit denen per Modbus RTU Daten abgerufen
werden kénnen. Weitere Modbus-Sensoren kénnen durch den Anwender definiert werden.

14.16  SDI-12 (nur COM5)

SDI-12-Sensoren werden im Ser[LOG]-Commander Uber die COM5-Schnittstelle konfiguriert. Der
Ser[LOG] unterstitzt aus der SDI-12-Spezifikation nur eine Untermenge. Es kdnnen nur Messwerte von
Sensoren aufgezeichnet werden, die mit dem CC-Kommando generiert werden.

Vordefinierte Sensoren in der Sensor-Bibliothek gibt es unter anderem fiir den LAMBRECHT rain[e].
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1417 SNAP

Das SNAP-Protokoll wird fir die Kommunikation zwischen dem PC und den Ser[LOG] verwendet. Sol-
len Uber eine Schnittstelle Daten abgerufen oder der Ser[LOG] konfiguriert werden, muss das SNAP-
Protokoll ausgewahlt werden.

14.18 GPRS PPP

Das GPRS PPP (Point-to-Point-Protocol) wird eingesetzt, wenn der Ser[LOG] Daten via GPRS oder
einer anderen internet-basierten Mobilfunk-Datenlbertragung an den GPRS-Server der LAMBRECHT
Auswertesoftware MeteoWare CS-4 Ubertragen soll. Weitere Details zur Konfiguration finden Sie in der
Anleitung der MeteoWare CS-4.

14.19 Modbus Relais

Wie unter anderem in Kapitel 7.4.3 beschrieben, kann der Ser[LOG] bis zu 8 externe Modbus-Relais im
Rahmen einer Prozess- oder Zyklussteuerung oder von Fehler- und Alarmmeldungen schalten. Werden
die Modbus-Aktoren Uber eine serielle Schnittstelle angeschlossen, muss entsprechend als Protokoll
.Modbus Relay* ausgewahlt werden.

1420  Ser[LOG] — AnDiMod-Bus (nur COM6)

Wird der Ser[LOG] um ein AnDiMod-Modul erweitert, muss auf der COM6-Schnittstelle das
LAMBRECHT-spezifische Protokoll ,,Ser[LOG] — AnDiMod-Bus* ausgewahlt werden.
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15

Stand 08.03.2018

15.1

15.1.1

Liste vordefinierter Sensoren

Vordefinierte Status-Sensoren

Standard-Status-Sensoren

D_Standard_Zustand_aktiv=high

Standardsensor fir das Aufzeichnen von Zusténden, bei dem gilt:
logisch 1 (wahr) bei High-Level, z.B. 5V oder Schalter gedffnet
logisch 0 (falsch) bei Low-Level, z.B. 0V oder Schalter geschlossen
Dient als Basis flr die Definition eigener Sensoren.

D_Standard_Zustand_aktiv=low

Standardsensor fir das Aufzeichnen von Zusténden, bei dem gilt:
logisch 1 (wahr) bei Low-Level, z.B. 0V oder Schalter geschlossen
logisch 0 (falsch) bei High-Level, z.B. 5V oder Schalter geéffnet
Dient als Basis flr die Definition eigener Sensoren.

15.1.2 LAMBRECHT-Status-Sensoren
D_16203.XX0004_Sonnscheind_0-1V Sonnenscheindauersensor (16203) mit Statusausgang.
0V = Sonne scheint nicht und 1V = Sonne scheint
Service Statussensor, der bei Werten > 0 die Speicherung aller Mittelwerte
unterbindet. Wird bei professionellen Systemen wahren Wartungs-
arbeiten eingeschaltet.
Status Klon von D_Standard Zustand_aktiv=low
15.2 Vordefinierte Digital-Sensoren
15.2.1 Standard-Digital-Sensoren

D_Standard_Frequenz_10000Hz

Standardsensor flr das Aufzeichnen von Frequenzen bis 10000 Hz.
Dient i.d.R. als Basis fir die Definition eigener Sensoren.

D_Standard_Zustand_aktiv=high

Standardsensor flr das Aufzeichnen von Zusténden, bei dem gilt:
logisch 1 (wahr) bei High-Level, z.B. 5V oder Schalter gedffnet
logisch 0 (falsch) bei Low-Level, z.B. 0V oder Schalter geschlossen
Dient als Basis fur die Definition eigener Sensoren.

D_Standard_Zustand_aktiv=low

Standardsensor flr das Aufzeichnen von Zusténden, bei dem gilt:
logisch 1 (wahr) bei Low-Level, z.B. 0V oder Schalter geschlossen
logisch 0 (falsch) bei High-Level, z.B. 5V oder Schalter geéffnet
Dient als Basis fur die Definition eigener Sensoren.

15.2.2

LAMBRECHT-Digital-Sensoren

D_14512.X70030_WG_|_35m/s

Windgeschwindigkeit des kombinierten Windsensors 14512 mit in-
duktivem Frequenzausgang.

D_14576.010000_ WG_Met_I600_60m/s

Windgeschwindigkeit des Windgeschwindigkeitssensors
14576.010000 mit induktivem Frequenzausgang.

D_14576.250004_WG_Met_Freq_60m/s

Windgeschwindigkeit des Windgeschwindigkeitssensors
14576.250004 mit TTL Frequenzausgang.

D_15183.002000_Nied_2ccm_10mm

Niederschlagssensor 15183 mit 0,1 mm/m? Niederschlag pro Im-
puls. Niederschlagskorrektur im Ser[LOG]

D_15183.004000_Nied_4ccm_20mm

Niederschlagssensor 15183 mit 0,2 mm/m? Niederschlag pro Im-
puls. Niederschlagskorrektur im Ser[LOG]

D_15184.x00000 rain[e] H Res

Impulsausgang des Highend-Niederschlagssensors rain[e] mit
0,01 mm/m? Niederschlag pro Impuls. Keine zusatzliche Nieder-
schlagskorrektur im Ser[LOG].

D_15184.x00000 rain[e] Standard

Impulsausgang des Highend-Niederschlagssensors rain[e] mit
0,1 mm/m? Niederschlag pro Impuls. Niederschlagskorrektur im
Sensor, keine zusatzlich im Ser[LOG].

D_15188.X02000_Nied_2ccm_10mm

Niederschlagssensor 15188 mit 0,1 mm/m? Niederschlag pro Im-
puls. Niederschlagskorrektur im Sensor, keine im Ser[LOG
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D_15188.X02050_Nied_2ccm ++

Niederschlagssensor 15188 mit 0,1 mm/m? Niederschlag pro Im-
puls. Niederschlagskorrektur im Ser[LOG]

D_15188.X04000_Nied_4ccm_20mm

Niederschlagssensor 15188 mit 0,2 mm/m? Niederschlag pro Im-
puls. Niederschlagskorrektur im Ser[LOG]

D_15189.X02000_Nied_2ccm_8mm

Niederschlagssensor 15189 mit 0,1 mm/m? Niederschlag pro Im-
puls. Niederschlagskorrektur im Ser[LOG]

D_15189.X04000_Nied_4ccm_16mm

Niederschlagssensor 15189 mit 0,2 mm/m? Niederschlag pro Im-
puls. Niederschlagskorrektur im Ser[LOG]

15.3

15.3.1

Vordefinierte Analog-Sensoren

Standard-Analog-Sensoren

D_Standard_PT100_-100 ... +200°C

Standard-Temperatursensor mit Pt100 in den Grenzen von -100 bis
+200 °C.
Dient u. a. als Basis flr die Definition eigener Sensoren.

D_Standard_Spannung_+/-50mV

Standardsensor fir Spannungen im Messbereich -50 mV bis
+50 mV.
Dient u. a. als Basis fiir die Definition eigener Sensoren.

D_Standard_Spannung_+/-5V

Standardsensor flr Spannungen im Messbereich -5 V bis +5 V.
Dient u. a. als Basis flr die Definition eigener Sensoren.

D_Standard_Strom_+/-20mA

Standardsensor flir Strome im Messbereich -20 mA bis +20 mA.
Dient u. a. als Basis fiir die Definition eigener Sensoren.

D_Standard_Strom_4...20mA

Standardsensor flr Stréme im Messbereich 4 mA bis +20 mA.
Dient u. a. als Basis fiir die Definition eigener Sensoren.

D_Standard_Widerstand_50000hm

Standardsensor fur Widerstandsmessungen im Messbereich bis
5000 Q.
Dient u. a. als Basis flr die Definition eigener Sensoren.

D_Standard_Widerstand_500_Ohm

Standardsensor fur Widerstandsmessungen im Messbereich bis
500 Q.
Dient u. a. als Basis fiir die Definition eigener Sensoren.

15.3.2

LAMBRECHT-Analog-Sensoren

D_08091.000042_Feuchte_4-20mA

Luftfeuchte des kombinierten TH-Sensors 00.08091.000042 mit
0...100%rF = 4...20 mA Signal-Ausgang

D_08091.000042_T_4-20mA_-30-70°C

Temperatur des kombinierten TH-Sensors 00.08091.000042
mit -30...+70°C = 4...20 mA Signal-Ausgang

D_08092.330402_Feuchte_0-1V

Luftfeuchte des kombinierten TH-Sensors 00.08092.330402 mit
0...100%rF = 0...1 V Signal-Ausgang

D_08092.330402_Temperatur_PT100

Temperatur des kombinierten TH-Sensors 00.08092.330402 mit
Pt100 in Messbereich -40...+85°C

D_08093.100000_Feuchte_0-1V

Luftfeuchte des kombinierten TH-Sensors 00.08093.100000 mit
0...100%rF = 0...1 V Signal-Ausgang

D_08093.100000_Temperatur_PT100

Temperatur des kombinierten TH-Sensors 00.08093.100000 mit
Pt100 in Messbereich -40...+80°C

D_08096.X30402_Feuchte_0-1V

Luftfeuchte des kombinierten TH-Sensors 00.08093.100000 mit
0...100%rF = 0...1 V Signal-Ausgang

D_08096.X30402_Temperatur_PT100

Temperatur des kombinierten TH-Sensors 00.08093.100000 mit
Pt100 in Messbereich -40...470°C

D_08121.100002_P_0-20mA_600-1100

Luftdrucksensor 00.08121.100002 konfiguriert auf
0...20 mA = 600...1100hPa

D_08121.100002_P_0-20mA_800-1100

Luftdrucksensor 00.08121.100002 konfiguriert auf
0...20 mA = 800...1100hPa

D_08121.100002_P_0-2V_600-1100

Luftdrucksensor 00.08121.100002 konfiguriert auf
0...2V =600...1100hPa

D_08121.100002_P_0-2V_800-1100

Luftdrucksensor 00.08121.100002 konfiguriert auf
0...2V =800...1100hPa

D_08121.100002_P_4-20mA_600-1100

Luftdrucksensor 00.08121.100002 konfiguriert auf
4...20 mA = 600...1100hPa

D_08121.100002_P_4-20mA_800-1100

Luftdrucksensor 00.08121.100002 konfiguriert auf
4...20 mA = 800...1100hPa

D_08128.XXXXXX_P_0-5V_600-1060

Luftdrucksensor der Familie 8128 mit 0...5 V = 600...1060hPa

D_08128.XXXXXX_P_0-5V_800-1060

Luftdrucksensor der Familie 8128 mit 0...5 V = 800...1060hPa
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D_08128. XXXXXX_P_0-5V_600-1100

Luftdrucksensor der Familie 8128 mit 0...5 V = 600...1100hPa

D_08128.XXXXXX_P_0-5V_800-1100

Luftdrucksensor der Familie 8128 mit 0...5 V = 800...1100hPa

D_08241.000000_Temp_PT100_-30-70

Grastemperatur-Sensor Pt100 im Messbereich -30...+70°C

D_08280.008503_Temp_PT100_-40-70

Boden-/Wasser-Temperatur-Sensor Pt100 im Messbe-
reich -30...+70°C

D_08281.008005_Temp_PT100_-30-70

Lufttemperatur-Sensor Pt100 im Messbereich -30...+70°C

D_08411.000000_Bodenfeuchte_0-1V

Bodenfeuchte-Sensor 8411 (TRIME) mit
0...1V =0...100% Wassergehalt

D_14512.X70030_WR_F1000

Windrichtung des kombinierten Windsensors 14512 mit Potentiome-
ter (1000 Q).

D_14521.100040_WR_Prof._4-20mA

Windrichtungssensor der PROFESSIONAL Familie mit
4...20 mA =0...360°

D_14522.100040_WG_Pro_4-20_75m/s

Windgeschwindigkeitssensor der PROFESSIONAL Familie mit
4..20mA =0...75m/s

D_14523.130040_ WR_PRO_WEA

Windrichtungssensor der PRO-WEA Familie mit
4...20mA =0...360°

D_14523.230040_ WR_PRO_WEA/RF

Windrichtungssensor der PRO-WEA Familie mit RF-Windfahne und
4...20 mA =0...360°

D_14524.100040_WG_PRO_WEA

Windgeschwindigkeitssensor der PRO-WEA Familie mit
4...20mA =0...60m/s

D_14524.200040 WG_PRO_WEA/RF

Windgeschwindigkeitssensor der PRO-WEA Familie mit RF-Scha-
lenstern und 4...20 mA = 0...60m/s

D_14565.200304_WR_ECO_4-20

Windrichtungssensor der ECONOMY Familie mit
4...20 mA =0...360°

D_14566.000030_WR_Met_F1000

Windrichtungssensor der METEOROLOGY Familie
mit Potentiometer (1000 Q).

D_14566.200304_WR_Met_0-20mA

Windrichtungssensor der METEOROLOGY Familie
Ausgang: 0...20 mA = 0...360°

D_14566.200304_WR_Met_4-20mA

Windrichtungssensor der METEOROLOGY Familie
Ausgang: 0...20 mA =0...360°

D_14567.X00000_WR_Ind_0-20mA

Windrichtungssensor der INDUSTRY Familie mit
0...20 mA =0...360°

D_14567.X00040_WR_Ind_4-20mA

Windrichtungssensor der INDUSTRY Familie mit
4...20mA =0...360°

D_14575.200004_WG_0-20_35m/s

Windgeschwindigkeitssensor der ECONOMY Familie
Ausgang: 0...20 mA =0...35m/s

D_14575.200004_WG_ECO_4-20_35m

Windgeschwindigkeitssensor der ECONOMY Familie
Ausgang: 4...20 mA =0...35m/s

D_14576.250004_WG_Met_0-20_50m/s

Windgeschwindigkeitssensor der METEOROLOGY Familie
Ausgang: 0...20 mA = 0...50m/s

D_14576.250004_WG_Met_4-20_50m/s

Windgeschwindigkeitssensor der METEOROLOGY Familie
Ausgang: 4...20 mA =0...50m/s

D_14577.X00000_WG_Ind_0-20_50m/s

Windgeschwindigkeitssensor der INDUSTRY Familie mit
0...20 mA =0...50m/s

D_14577.X00040_WG_Ind_4-20_50m/s

Windgeschwindigkeitssensor der INDUSTRY Familie mit
4...20 mA =0...50m/s

D_15235.10000X_Verdunst_5V_200mm

Pegelsensor zur Verdunstungsmessung mit 0...5V =0...200 mm

D_16103.X00000_Strahlung

Second Class — Globalstrahlungssensor mit mV-Ausgang. (EMK [in
pV/(W/m?)] muss fiir jeden Sensor individuell angegeben werden.)

D_16110.X00000_SB

Strahlungs-Bilanzsensor mit mV-Ausgang an einem Eingang. Be-
sondere Anschlussschaltung beachten!

D_16123.000000_SB

Netto-Radiometer mit mV-Ausgang.

D_16130.X00000_Strahlung

Secondary Standard — Globalstrahlungssensor mit mV-Ausgang.
(EMK [in pV/(W/m?3)] muss fiir jeden Sensor eingegeben werden.)

D_16131.X00000_Strahlung

First Class — Globalstrahlungssensor mit mV-Ausgang. (EMK [in
pV/(W/m?)] muss fir jeden Sensor individuell angegeben werden.)

D_16321.010342_Helligkeit_4-20mA

Helligkeitssensor mit 4...20 mA = 0...100 kLux

D_16470.000000_u[sonic] WG__4-20

Windgeschwindigkeit des kombinierten Ultraschall-Windsensors
u[sonic] mit 4...20 mA = 65m/s

D_16470.000000_u[sonic]_WR_4-20

Windrichtung des kombinierten Ultraschall-Windsensors u[sonic] mit
4...20mA =0...360°
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15.4 Verfligbare serielle Sensoren

15.4.1 LAMBRECHT-Seriell-Sensoren
D_15184_R_Betriebsstunden

rain[e] RS485 Betriebsstundenzahler

D_15184_R_Fehlerstatus
rain[e] RS485 Fehlerstatus

D_15184_R_Fehler_Heiz.Temp
rain[e] RS485 Fehler Heizung Temperatur

D_15184_R_Fehler_Heizung
rain[e] RS485 Fehler Heizungstest

D_15184_R_Fehler_RTC_Init
rain[e] RS485 Fehler RTC Initialisierung

D_15184_R_Fehler_Spannung
rain[e] RS485 Fehler Spannungsversorgung

D_15184_R_Fehler_Temp_aulRen
rain[e] RS485 Fehler Temperatursensor Umgebung

D_15184_R_Fehler_Temp_Basis
rain[e] RS485 Fehler Temperatursensor Sensor-Basis

D_15184_R_Fehler_Temp_Trichter
rain[e] RS485 Fehler Temperatursensor Trichter

D_15184_R_Gehause_offen
rain[e] RS485 Status ,Gehause offen”

D_15184_R_Gesamtmenge
rain[e] RS485 akkumulierte Niederschlagsmenge seit Start

D_15184_R_Intens Min mm/min
rain[e] RS485 Intensitat der letzten Minute in mm/min

D_15184_R_lIntens. Diff mm/h
rain[e] RS485 Intensitat der letzten Minute in mm/h

D_15184_R_Intens. Diff mm/min
rain[e] RS485 Intensitat seit letztem Abruf in mm/min

D_15184_R_Intens. Min mm/h
rain[e] RS485 Intensitat seit letztem Abruf in mm/h

D_15184_R_Menge
rain[e] RS485 Niederschlagsmenge seit dem letzten Abruf

D_15184_R_Temperatur_aussen
rain[e] RS485 Umgebungstemperatur

D_15184_R_Temperatur_Basis
rain[e] RS485 Temperatur Sensor Basis

D_15184_R_Temperatur_Trichter
rain[e] RS485 Temperatur Trichter

D_15184_R_Zustand_Heizung
rain[e] RS485 Heizung Ein / Aus

D_15189_R_Intens Min mm/min
15189 RS485 Intensitat der letzten Minute in mm/min

D_15189_R_Menge 15189 RS485 Niederschlagsmenge seit dem letzten Abruf
D_Luftdruck (PTB330)

Hochpréaziser Luftdrucksensor 00.08127.080002

D_Luftdruck (RPT350)
Hochpraziser Luftdrucksensor 00.08126.475002

D_Luftdruck (X81)

Hochpraziser Luftdrucksensor 00.08126.481002

15.4.2 LAMBRECHT SDI-12 Sensoren
D_15184_S Betriebsstunden

rain[e] RS485 Betriebsstundenzahler

D_15184_S_Fehlerstatus
rain[e] RS485 Fehlerstatus

D_15184_S_Fehler_Heiz.Temp
rain[e] RS485 Fehler Heizung Temperatur

D_15184_S_Fehler_Heizung
rain[e] RS485 Fehler Heizungstest

D_15184_S Fehler_RTC_Init
rain[e] RS485 Fehler RTC Initialisierung

D_15184_S_Fehler_Spannung
rain[e] RS485 Fehler Spannungsversorgung

D_15184_S_Fehler_Temp_auflen

rain[e] RS485 Fehler Temperatursensor Umgebung
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D_15184_S_Fehler_Temp_Basis

rain[e] RS485 Fehler Temperatursensor Sensor-Basis

D_15184_S_Fehler_Temp_Trichter

rain[e] RS485 Fehler Temperatursensor Trichter

D_15184_S_Gehéause_offen

rain[e] RS485 Status ,Gehause offen”

D_15184_S_Gesamtmenge

rain[e] RS485 akkumulierte Niederschlagsmenge seit Start

D_15184_S_Intens Min mm/min

rain[e] RS485 Intensitat der letzten Minute in mm/min

D_15184_S_Intens. Diff mm/h

rain[e] RS485 Intensitat der letzten Minute in mm/h

D_15184_S_Intens. Diff mm/min

rain[e] RS485 Intensitat seit letztem Abruf in mm/min

D_15184_S Intens. Min mm/h

rain[e] RS485 Intensitat seit letztem Abruf in mm/h

D_15184_S Menge

rain[e] RS485 Niederschlagsmenge seit dem letzten Abruf

D_15184_S Temperatur_aussen

rain[e] RS485 Umgebungstemperatur

D_15184_S_ Temperatur_Basis

rain[e] RS485 Temperatur Sensor Basis

D_15184_S_Temperatur_Trichter

rain[e] RS485 Temperatur Trichter

D_15184_S_ Zustand_Heizung

rain[e] RS485 Heizung Ein / Aus

15.4.3

LAMBRECHT Modbus Sensoren

D_08095.000000_Luftdruck

THP Luftdruck in hPa

D_08095.000000_Relative_Feuchte

THP relative Feuchte in %

D_08095.000000_Taupunkt

THP Taupunkt in °C

D_08095.000000_Temperatur

THP Temperatur in °C

D_14523.130030_Windgeschwind.

Windgeschwindigkeit in m/s

D_14524.100030_Windrichtung

Windrichtung in °

D_16103.50X030_Strahlung

Globalstrahlung in W/m?

D_16130.50X030_Strahlung

Globalstrahlung in W/m?

15.4.4 NMEA-Sensoren

D_Abs. Feuchte WIMHU

Absolute Feuchte aus dem MHU Datensatz

D_Bodentemperatur WIMTS

Bodentemperaturin °C aus dem MTS Datensatz

D_Luftdruck WIMMB

Luftdruck in hPa aus dem MMB Datensatz

D_Lufttemperatur WIMTA

Lufttemperatur in °C aus dem MTA Datensatz

D_Rel._Feuchte WIMHU

Relative Luftfeuchte in % aus dem MHU Datensatz

D_Taupunkt WIMHU

Taupunkt in °C aus dem MHU Datensatz

D_Wassertemperatur WIMTW

Wassertemperatur in °C aus dem MTW Datensatz

D_Windgeschwind. kt WIMWV

Windgeschwindigkeit in kt aus dem MWV Datensatz. Bei Bedarf
von m/s umgerechnet

D_Windgeschwind. m/s WIMWV

Windgeschwindigkeit in m/s aus dem MWV Datensatz. Bei Bedarf
von kt umgerechnet

D_Windrichtung rel. WIMWV

Relative Windrichtung in ° aus dem MWV Datensatz

D_Windrichtung True WIMWV

Wahre“ Windrichtung in ° aus dem MWV Datensatz
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15.4.5 Weitere Serielle Sensoren (Proprietar)

CL31 Cloud Base 1 ft

CL31 Cloud Base 1 m

CL31 Cloud Base 2 m

CL31 Cloud Base 2 ft

CL31 Cloud Base 3 ft

CL31 Cloud Base 3 m

CL31 Cloud Detection Status

CL31 Highest Signal Detected ft

CL31 Highest Signal Detected m

CL31 Vertical Visibility ft

CL31 Vertical Visibility m

Proprietares Protokoll des Wolkenhéhenmessgerats CL31 von
Vaisala. Detailinformationen zu den Parametern entnehmen Sie
bitte den Anleitungen der jeweiligen Sensoren.

FS11 Backgr. Luminance 10_min

FS11 Backgr. Luminance 1_min

FS11 FSM102 Window Corr. Factor

FS11 LM21 Window Corr. Factor

FS11 MOR_10_min

FS11 MOR_1_min

FS11 Status_BAL

FS11 Status_IAL

FS11 Status_VAL

Proprietares Protokoll des Sichtweitenmessgerats FS11 von
Vaisala. Detailinformationen zu den Parametern entnehmen Sie
bitte den Anleitungen der jeweiligen Sensoren.

LD12 Cloud Base 1 ft

LD12 Cloud Base 1 m

LD12 Cloud Base 2 ft

LD12 Cloud Base 2 m

LD12 MROD ft

LD12 MROD m

LD12 Vertical Visibility ft

LD12 Vertical Visibility m

Proprietares Protokoll des Wolkenh6henmessgerats LDW HM-12
der Firma Impulsphysik. Der Sensor ist nicht mehr verfligbar. De-
tailinformationen zu den Parametern entnehmen Sie bitte den Anlei-
tungen der jeweiligen Sensoren.

LD40 Cloud Base 1 ft

LD40 Cloud Base 1 m

LD40 Cloud Base 2 ft

LD40 Cloud Base 2 m

LD40 Cloud Base 3 ft

LD40 Cloud Base 3 m

LD40 MROD ft

LD40 MROD m

LD40 Vertical Visibility ft

LD40 Vertical Visibility m

Proprietares Protokoll des Wolkenhéhenmessgerats LD-40 von
Vaisala. Detailinformationen zu den Parametern entnehmen Sie
bitte den Anleitungen der jeweiligen Sensoren.

LPM_Present_Weather_4677__1_min

LPM_Present_Weather_4677__5_min

LPM_Present_Weather_4680__1_min

LPM_Present_Weather_4680__5 min

LPM__Amount_accumulated mm/m?

LPM__Intensity_avr__ 5 min

LPM__Intensity_liquid__1_min

LPM__Intensity_solid__1_min

Proprietares Protokoll des Distrometers LPM von Thies Clima De-
tailinformationen zu den Parametern entnehmen Sie bitte den Anlei-
tungen der jeweiligen Sensoren.
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LPM__Intensity total__1_min

LPM__Max_diameter_hail

LPM__Measuring_quality

LPM__Number_of meas._particles

LPM__ Precipitation_amount mm/m?

LPM__Stat._L_Current_analogue

LPM__Stat. L Current_digital

LPM__Stat. L Temp. analouge

LPM__Stat. L _Temp. digital

LPM__ Status_Laser

LPM__ Status_Sensor_suppy

LPM__ Status_Signal

NIRS_Freezing_temperature

NIRS_Friction

NIRS_Ice_percentage

NIRS_Road_condition

StraRenzustandssensor NIRS im SDI-12-Modus. Detailinformatio-
nen zu den Parametern entnehmen Sie bitte den Anleitungen der
jeweiligen Sensoren.

NIRS_Road_surface_temperature

NIRS_Road_Weather_Index

NIRS_Saline_concentration NaCl

NIRS_Snow_height

NIRS_Freezing_temperature

P1_Behalter

1M Pluvio 1 DWD Niederschlagssensor. Detailinformationen zu den Pa-
_vienge rametern entnehmen Sie bitte den Anleitungen der jeweiligen Sen-

P1_Behalter soren.

P2_Behaelter_ EZ

P2_Behaelter_NEZ

P2_Int_EZ

P2_Menge_aus_Total NEZ

P2_Menge_EZ-NEZ Pluvio 2 Niederschlagssensor im SDI-12-Modus. Detailinformatio-

P2_Menge NEZ nen zu den Parametern entnehmen Sie bitte den Anleitungen der

P2_Menge_Total NEZ jeweiligen Sensoren.

P2_Satus

P2_Satus_Heizung
P2_Temperatur Messzelle

P2_M_Behalter EZ

P2_M_Behalter NEZ Pluvio 2 Niederschlagssensor an RS485. Abfrage mit ,M*-Befehl.

Detailinformationen zu den Parametern entnehmen Sie bitte den
Anleitungen der jeweiligen Sensoren

P2_M_Intensitat EZ

P2_M_Menge EZ/NEZ
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P2_M_Menge NEZ

P2_M_Menge Total NEZ

P2_M_Status

P2_M_Status Heizung

P2_M_Temperatur

VPF730 EXCO

VPF730 MOR

VPF730 Visibility 2% Contrast

VPF_730_EXTI

VPF_730_Precipitation

VPF_730_Present_Weather

VPF_730_Temperature

Biral VFP-730. Compressed Format Talker. Detailinformationen zu
den Parametern entnehmen Sie bitte den Anleitungen der jeweili-
gen Sensoren

PLS_Pegel

PLS_Temperatur

PLS_Temperatur |

PLS Pegelsensor im SDI-12-Modus. Detailinformationen zu den Pa-
rametern entnehmen Sie bitte den Anleitungen der jeweiligen Sen-
soren.

WS100 Niederschlag abs.

WS100 Niederschlag diff.

WS100 Niederschlagsart

WS100 Niederschlagsint. High-Res

WS100 Niederschlagsintensitat

WS100 Radar Niederschlagsensor im Modbus-Modus. Detailinfor-
mationen zu den Parametern entnehmen Sie bitte den Anleitungen
der jeweiligen Sensoren

WS501_Globalstrahlung

WS501_Globalstrahlung_AVR

WS501_Luftdruck

WS501_Lufttemperatur

WS501_Relative_Feuchte

WS501_Windgeschwindigkeit

WS501_Windgeschwindigkeit AVR

WS501_Windrichtung

WS501_Windrichtung AVR

WS501 Multiparameter (Wetter-) Sensor im SDI-12-Modus. Detailin-
formationen zu den Parametern entnehmen Sie bitte den Anleitun-
gen der jeweiligen Sensoren.

15.4.6 Virtuelle Sensoren

D_Abs. Feuchte (Temp. Feuchte)

Absolute Feuchte berechnet aus Temperatur und relativer Feuchte.

D_Freie_Formel

Formelparser

D_Horizontale Sichtweite

Virtueller Sensor funktioniert nur in Verbindung mit dem des Sicht-
weitenmessgerat FS11

D_Meteorologische Sichtweite MOR

Virtueller Sensor funktioniert nur in Verbindung mit dem des Sicht-
weitenmessgerat FS11

D_Pistensichtweite RVR

Virtueller Sensor funktioniert nur in Verbindung mit dem des Sicht-
weitenmessgerat FS11

QFE Umrechnung des Luftdrucks auf eine andere Héhe als die Hohe des
Luftdrucksensors. Positive und negative Hohendifferenzen sind er-
laubt.

QFF Reduktion des Luftdrucks auf Normalnull unter Berlcksichtigung der
aktuellen Werte fir Luftdruck, Taupunkt und Temperatur.

QNH Reduktion des Luftdrucks auf Normalnull unter Annahme einer

Standard-Atmosphare.
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D_Rel. Feuchte (Psychrometer) Relative Feuchte berechnet aus Trocken-, Feuchttemperatur und
Luftdruck

D_Standardabw. Windgeschwind. Vektorielle Berechnung der Standardabweichung der Windge-
schwindigkeit.

Erfordert ein vektoriell verknipftes Sensorpaar, bestehend aus ei-
nem Windgeschwindigkeits- und einem Windrichtungssensor.
D_Standardabw. Windrichtung Vektorielle Berechnung der Standardabweichung der Windrichtung.
Erfordert ein vektoriell verkniipftes Sensorpaar, bestehend aus ei-
nem Windgeschwindigkeits- und einem Windrichtungssensor.

D_Standardabweichung Standardabweichung fiir nicht vektorielle Messwerte
D_Taupunkt (Temp_Feuchte)

Taupunkt berechnet aus Temperatur und relativer Feuchte

D_Taupunkt (Psychrometer)
Taupunkt berechnet aus Trocken-, Feuchttemperatur und Luftdruck

D_Varianz
Varianz fir nicht vektorielle Messwerte

D_Varianz Windgeschwindigkeit Vektorielle Berechnung der Varianz der Windgeschwindigkeit.
Erfordert ein vektoriell verknipftes Sensorpaar, bestehend aus ei-
nem Windgeschwindigkeits- und einem Windrichtungssensor.
D_Varianz Windrichtung Vektorielle Berechnung der Varianz der Windrichtung.

Erfordert ein vektoriell verkniipftes Sensorpaar, bestehend aus ei-
nem Windgeschwindigkeits- und einem Windrichtungssensor.

15.4.7 Virtuelle Sensoren — Sonderfunktion Redundanz

D_Redundante Feuchte Dem virtuellen Sensor werden 2 Sensoren zugewiesen. Davon ist
D Redundanter Luftdruck der Erste der P.rinj.érsensor und .der Zweite d"er.Sekundérs_ensor. .

- Solange der Primarsensor funktioniert und gultige Werte liefert, wird
D_Redundanter Taupunkt der Wert des Primarsensors weiterverarbeitet. Wenn der Pri-
D_Redundante Windgeschwindigkeit marsensor nicht funktioniert oder ungultige Werte liefert, wird der

—— Wert des Sekundarsensors weiterverarbeitet. Wenn beide Sensoren
D_Redundante Windrichtung nicht funktionieren, wird ein Fehler ausgegeben.

16 Jumperfeld Abschlusswiderstand und Schnittstellentreiber
RS485 / RS422

Der Ser[LOG] verfugt Uber 6 serielle Schnittstellen, die teilweise als RS232, RS422 oder RS485
betrieben werden kénnen. Dartberhinaus stehen Modbus und eine SDI-12-Schnittstelle zur Verfigung.

RS232
::;:e RS232 RS422 RS485 Modbus SDI-12 AnDiMod
com| > | XX | XK
com2 > | XK | XK | XK
coms3 > | XX | X< |
com4 > | X< | XX | X
com5 > | X< [ XK | X%
COM6 6 | B9 > X

% separate Klemme « separate terminal
(><) nicht bei Ser[LOG) PLs « not at Ser[LOG) Phs

Eine RS232-Schnittstelle mit Handshake-Leitung steht nur auf der COM1 zur Verfligung.

Werden SDI-12-Sensoren verwendet, erfolgt der Anschluss Uber die separate SDI-12 Klemme am
Ser[LOG]. Dabei wird durch SDI-12 die COM5-Schnittstelle belegt und der COM5-Anschluss wird
deaktiviert.
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Wird der Ser[LOG] mit einem oder mehreren AnDiMod-Modulen erweitert, erfolgt der Anschluss Uber
die separate 4er-Klemme an der Gehauseunterseite. Dabei belegen die AnDiMod-Module die COM6-
Schnittstelle und der COM6-Anschluss wird deaktiviert.

Da der Ser[LOG]Plus bereits Uber ein integriertes AnDiMod-Modul verfigt, steht die COM6 von
vorherein nicht zur Verfigung.

COM2 bis COM6 kénnen per Jumper von RS485 (Werkseinstellung) auf RS422 umgeschaltet werden.
Bitte beachten Sie, dass die Konfiguration der verwendeten Schnittstellen auch softwareseitig
mit dem Ser[LOG]-Commander erfolgen muss!

Werkseinstellung:

COM1
com2
com3
comMm4
COM5
COM6

COM1: RS232 oder RS422*; keine
Abschlusswiderstande

COM2: RS232 oder RS485*; keine
Abschlusswiderstande

COM3: RS232 oder RS485*; keine
Abschlusswiderstande

COM4: RS232 oder RS485*; keine
Abschlusswiderstande

COMS5: RS485*; keine Abschlusswiderstande

COM6: RS485*; keine Abschlusswiderstande

*per Software konfigurierbar

16.1 Umschalten der COM2 bis COM6 von RS485 auf RS422

Werkseitig sind bei der COM2 bis COM®6 des Ser[LOG] die RS485-Hardwaretreiber aktiviert.

“N®MTLO
=E==2=2=2

comM
co
com
co
co
co

Abschlusswiderstand 120Q) setzen
" Set terminating resistor 120Q

! RS485- oder RS422-Treiber
RS485- or RS422-driver

Durch Lésen der beiden Trox-Schrauben (GréRe Tx6) 1ait sich die kleine Abdeckung rechts oberhalb
der COM-Anschlisse entfernen und die darunterliegenden Jumper-Felder kénnen erreicht werden.

COoM1

Uber das untere Jumper-Feld kénnen die Hardware-
Treiber der COM-Schnittstellen COM2-COM®6 von RS485
auf RS422 umgeschaltet werden.

COM 1 kann nur als RS232 oder RS422 betrieben
werden. Ein Umschalten auf RS485 ist nicht mdglich!

Die setzbaren Funktionen der COM-Schnittstellen sind
spaltenweise angeordnet, wobei jede Spalte fir eine
COM-Schnittstelle steht, von links nach rechts beginnend
bei der COM1.

LAMBRECHT meteo GmbH Ser[LOG] Handbuch Seite 122 von 133



Die COM-Schnittstellen COM2-COM6 kodnnen als RS485 betrieben werden, wenn in der Spalte der
jeweiligen COM-Schnittstelle die beiden unteren Jumper gesteckt sind. Sind die beiden unteren Jumper
hingegen nicht gesteckt, kann die Schnittstelle als RS422 betrieben werden.

16.2 Hinzuschalten der Abschlusswiderstinde fiir RS485 oder RS422

Werkseitig sind bei der COM1 bis COM6 des Ser[LOG] keine Abschlusswiderstande hinzugeschaltet.
Bei Bedarf, z.B. bei langen Leitungslangen, kdnnen diese hinzugeschaltet werden.

Hinweis: Bitte beachten Sie, dass durch das Hinzuschalten der 120 Q Abschlusswiderstande der
Strombedarf des Systems steigt. Werden zusatzlich die Leitungsenden (z.B. am Sensor) mit
Abschlusswiderstanden terminiert, erhoht sich der Strombedarf zusatzlich. Der tatsachliche
Strombedarf hangt von der Konfiguration und vom Gesamtsystem ab und muss bei Bedarf gesondert
ermittelt werden.

Durch Lésen der beiden Trox-Schrauben (Grofte Tx6) lalt sich die kleine Abdeckung rechts oberhalb
der COM-Anschliisse entfernen und die darunterliegenden Jumper-Felder kénnen erreicht werden.

"N®TWO
EE==22=
000000
0CO0OO0OO0O0O

Abschlusswiderstand 120Q setzen
" Set terminating resistor 1200Q

! RS485- oder RS422-Treiber
RS485- or RS422-driver

Uber das obere Jumper-Feld kénnen die 120Q Abschlusswiderstéande hinzugeschaltet werden.

Die setzbaren Funktionen der COM-Schnittstellen sind spaltenweise angeordnet, wobei jede Spalte fur
eine COM-Schnittstelle steht, von links nach rechts beginnend bei der COM1.

Die Abschlusswiderstande werden hinzugeschaltet, wenn in der Spalte der jeweiligen COM-
Schnittstelle die beiden oberen Jumper gesteckt sind.

Beispiel:

COM1: RS232 oder RS422*; keine
Abschlusswiderstande

COM2: RS232 oder RS422*; 120Q
Abschlusswiderstande

COM3: RS232 oder RS485*; keine
Abschlusswiderstande

COM4: RS232 oder RS485*; 120Q
Abschlusswiderstande

COM5: RS485%; keine Abschlusswiderstande

com2
com3
comMm4
COM5
COM6

O o O o o O o O coM1

COM®6: RS485*; keine Abschlusswiderstande

*per Software konfigurierbar
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17 Gewabhrleistung

Beachten Sie den Gewahrleistungsverlust und Haftungsausschluss bei unerlaubten Eingriffen
in das System. Anderungen bzw. Eingriffe in die Systemkomponenten diirfen nur mit ausdriick-
licher Genehmigung der LAMBRECHT meteo GmbH durch Fachpersonal erfolgen.

Die Gewahrleistung beinhaltet nicht:

1. Mechanische Beschadigungen durch aufiere Schlageinwirkung (z. B. Eisschlag, Steinschlag, Van-

dalismus).

2. Einwirkungen oder Beschadigungen durch Uberspannungen oder elektromagnetische Felder, wel-
che Uber die in den technischen Daten genannten Normen und Spezifikationen hinausgehen.

3. Beschadigungen durch unsachgemafie Handhabung, wie z. B. durch falsches Werkzeug, falsche
Installation, falsche elektrische Installation (Verpolung) usw.

4. Beschadigungen, die zuriickzufiihren sind auf den Betrieb der Gerate aullerhalb der spezifizierten
Einsatzbedingungen.

18 Anderungshistorie
28.08.2018 Kapitel 2.2.5 Anschluss — Sensoren mit SDI-12-Schnittstelle - Seite 19 eingefugt.
M. Maller
28.04.2021 Anderungen It. Dr. Henn
B. Schulz
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19 Ser[LOG] Sensor-Belegung

Serielle Schnittstellen

Schnittstelle Bezeichnung Lambrecht-Artikel-Nr. Scbr,:? )tstztpilllse ,”Pgﬁtg?m‘;’:ﬁsrhsz”' Norm Protokoll
0 COMA1 [ RS 232 LI RS 422
0 RS 232 I RS 485
O COM2 L1 RS 422 O
1 RS 232 1 RS 485
O COM3 L RS 422 U
0 RS 232 I RS 485
O COm4 L1 RS 422 O
1 RS 485 I RS 422
0| COMs 01 SDI-12
Hinweis: SDI-12 belegt die COM5
O | SDI-12
COM6 0RS [J RS 485
O 422
J AnDiMod an Ser[LOG]-
Bus

Hinweis: Bei Ser[LOG]Plus ist die COM®6 bereits durch ein AnDiMod-Modul belegt!

Digitale Sensoren

Schnittstelle

Bezeichnung

Lambrecht-Artikel-Nr.

Messbereich

[] Status high-aktiv / low-ak-

B DA tiv
O DB uDv Status high-aktiv / low-ak-
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19.1 Sensor-Belegung - AnDiMod bzw. Ser[LOG]Plus Analogteil
0 AnDiMod Adresse 1 [ AnDiMod Adresse 2 [ AnDiMod Adresse 3 [ Ser[LOG]Plus (analog)
Analoge Sensoren

Schnittstelle Bezeichnung Lambrecht-Artikel-Nr. Messbereich i Skalierung o Eiq-
eit

I Wt et

I Wort Wert

I Wt et

I Wort Wert

I Wt et

O 6 S\;ZT'Z \?\}Zr:sl:

il Wt Wt

I Vet et

il B Wt Wt

I et et

| Wt Wt

B et et

Digitale Sensoren

Schnittstelle Bezeichnung Lambrecht-Artikel-Nr. Messbereich Ein-
heit

O D1 E/ Status high-aktiv / low-ak- O Impuls (8. Niederschiag) | [ Frequenz
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[J Status high-aktiv / low-ak-

O D2 v U Impuls (z.B. Niederschlag) | [1 Frequenz
O D2 E/ Status high-aktiv / low-ak- | Impuls (2. Niederschiag) | [1 Frequenz

19.2 Sensor-Belegung - AnDiMod bzw. Ser[LOG]Plus Analogteil
0 AnDiMod Adresse 1 [ AnDiMod Adresse 2 [J AnDiMod Adresse 3 [ Ser[LOG]Plus (analog)
Analoge Sensoren

Schnittstelle Bezeichnung Lambrecht-Artikel-Nr. Messbereich _ Skalierung Ein-
Min Max heit
Signal: Signal:
o] o o
Signal: Signal:
K o "
Signal: Signal:
o) 3 et Wert
Signal: Signal:
I et et
Signal: Signal:
i et Wert
Signal: Signal:
o] s et et
Signal: Signal:
o7 Wert Wert
Signal: Signal:
K o e
Signal: Signal:
o] 9 Wert Wert
Signal: Signal:
o] o et wert
Signal: Signal:
o] Wert Wert
Signal: Signal:
o] v o =
Digitale Sensoren
Schnittstelle Bezeichnung Lambrecht-Artikel-Nr. Messbereich Ein-
heit
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O D1 E/ Status high-aktiv / low-ak- O] Impuls (z5. Niederschiag) | [ Frequenz
O D2 E/ Status high-aktiv / low-ak- O] Impuls (z5. Niederschiag) | [ Frequenz
D2 E/ Status high-aktiv / low-ak- O] Impuls (z5. Niederschiag) | [ Frequenz

19.3 Sensor-Belegung - AnDiMod bzw. Ser[LOG]Plus Analogteil
0 AnDiMod Adresse 1 [ AnDiMod Adresse 2 [J AnDiMod Adresse 3 [ Ser[LOG]Plus (analog)
Analoge Sensoren

Schnittstelle Bezeichnung Lambrecht-Artikel-Nr. Messbereich _ Skalierung Ein-
Min Max heit
Signal: Signal:
o] wers wer:
Signal: Signal:
o] 2 et et
Signal: Signal:
0| 3 wers wer:
Signal: Signal:
1K = =
Signal: Signal:
5 s = s
Signal: Signal:
o] s et et
Signal: Signal:
ol 7 ert wert
Signal: Signal:
ol 8 et et
Signal: Signal:
o] 9 ert wert
Signal: Signal:
5| w = =
Signal: Signal:
0 ert wert
Signal: Signal:
o] 12 et et
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Digitale Sensoren
Schnittstelle Bezeichnung Lambrecht-Artikel-Nr. Messbereich Ein-
heit
N D1 E/ Status high-aktiv / low-ak- | Impuls (25. Niedersehiag) | [ Frequenz
O D2 E/ Status high-aktiv/low-ak- | |0 15 (2 8. Niedersehiag) | (1 Frequenz
N D2 E/ Status high-aktiv / low-ak- | Impuls (25. Niedersehiag) | [ Frequenz
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20 ASCII-Zeichentabelle

ASCII-Zei- ASCII-Zei-

Hexadezimal | Dezimal chen Hexadezimal | Dezimal chen
20, 32, " 50, 80, "P"
21, 33, """ 51, 81, "Q"
22, 34, 52, 82, "R"
23, 35, "#" 53, 83, "S"
24, 36, "$" 54, 84, "T"
25, 37, "%" 55, 85, "U"
26, 38, "&" 56, 86, V"
27, 39, 57, 87, "W
28, 40, "(" 58, 88, "X"
29, 41, ") 59, 89, "Y"
2A, 42, " 5A, 90, "z"
2B, 43, "+" 5B, 91, T
2C, 44, 5C, 92, "\"
2D, 45, = 5D, 93, "T"
2E, 46, 5E, 94, At
2F, 47, " 5F, 95, "
30, 48, "0" 60, 96,
31, 49, " 61, 97, "a"
32, 50, "2" 62, 98, "b"
33, 51, "3" 63, 99, "c"
34, 52, "4" 64, 100 ,"d"
35, 53, "5" 65, 101 ,"e"
36, 54, "6" 66, 102 i
37, 55, "7" 67, 103 ,"'g"
38, 56, "8" 68, 104 ,"h"
39, 57, "9" 69, 105 i
3A, 58, 6A, 106 VT
3B, 59, 6B, 107 , "K"
3C, 60, <" 6C, 108 T
3D, 61, =" 6D, 109 ,'m"
3E, 62, ">" 6E, 110 ,"n"
3F, 63, " 6F, 111 ,"o"
40, 64, "@" 70, 112 ,"p"
41, 65, "A" 71, 113 ,"'q"
42, 66, "B" 72, 114 "
43, 67, "c" 73, 115 ,"'s"
44, 68, "D" 74, 116 e
45, 69, "E" 75, 117 ,"u”
46, 70, "F" 76, 118 , V"
47, 71, "G" 77, 119 ,"w!
48, 72, "H" 78, 120 e
49, 73, " 79, 121 Y
4A, 74, "J" TA, 122 ,"z"
4B, 75, "K" 7B, 123 "
4C, 76, "L 7C, 124 "
4D, 77, "M" 7D, 125 M
4E, 78, "N" 7E, 126 , "
4F, 79, "o
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21 Technische Daten

Ser[LOG]

Artikel-Nr. 00.95770.000000

Kategorie:

Display:
Bedienelement:

Kommunikationsinterfaces:

Signaleingange:

Ausgange:

Ethernet:

Ext. Versorgung (V0):
Stromaufnahme:
Umgebungsbedingungen:
EMV:

Halterung:
Abmessungen/ Gewicht:

Gehause:

Kommunikationswege

Ser[LOG] - Anwender:

Professional Line Datenlogger

Multiprozessor System mit 32 Bit embedded Realtime Linux-Kern
LCD 2 Zeilen a 16 Zeichen

Drehdruck-Taster

5xRS 485 -6 xRS 422 - 4 x RS 232 - USB-Device - USB-Host -
Ethernet

COMS5 auch als SDI12 - 2 Statuseingange

2 potentialfreie, konfigurierbare Relais « mit max. 8 Modbus-Relais
erweiterbar auf 10 Relais

100 MBIt « Stecker RJ45

10...30 VDC

ab 34 mA (12 V) bis zu 240 mA (12 V) konfigurationsabhangig
-30...470 °C + 5...95 % r. F. (nicht kondensierend)

IEC 60945 « RS422 und RS485 bis zu 2,5kV isoliert «
alle Schnittstellen mit 15 kV ESD Schutz

fir 35 mm DIN Schiene
135x135x 72 mm « ca. 0,9 kg

Aluminium gefrast, eloxiert und laserbeschriftet

wahlweise per USB-Speichermedium, Kabel, Netzwerk, Bluetooth oder Mobilfunk (GPRS, EDGE,

UMTS, HDSP, LTE)

Unterstltzung von Dialogen (SNAP), FTP, Email, SMS

Ser[LOG] - Sensoren:

wahlweise NMEA, Modbus-RTU, Modbus-TCP, SDI12 und zahlreiche proprietare Protokolle (weitere

Protokolle auf Anfrage mdglich)

Speicher:

Im Lieferumfang enthalten:

1 Jahr im Ringspeicher (8-Byte IEEE-Realformat) -
konfigurationsunabhangig

USB-Kabel - Konfigurations-Software Ser[LOG]-Commander
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Ser[LOG]Plus
Ident-Nr. 00.95770.100000 - Alstom-ld-Nr. DTR0000532873

Technische Daten wie Ser[LOG]. Unterschiede:

Kommunikationsinterfaces: 4 xRS 485 - 5x RS 422 - 4 x RS 232 - USB-Device - USB-Host -
Ethernet

Analoge/Digitale Eingange: 12 analoge / 5 digitale Eingange

Auflésung: 16-Bit-ADC (SAR) mit bis zu 1024-fachem Oversampling
Messdaten-Verarbeitung: 8-Byte IEEE-Realformat

Ausgange Sensor-Versorgung: 6x VO (10...30 VDC) » max. Stromausgang uber alle: 500mA
Abmessungen/ Gewicht: 135x 238 x 72 mm « ca. 1,3 kg

AnDiMod — Erweiterungsmodul Analog/Digital Eingange

AnDiMod - Adresse 1 Artikel-Nr. 00.95770.200000
AnDiMod - Adresse 2 Artikel-Nr. 00.95770.200001
AnDiMod - Adresse 3 Artikel-Nr. 00.95770.200002

Erweitert die analogen und digitalen Eingange von Ser[LOG] und Ser[LOG] Plus
(Reihenfolge beachten!)

Kommunikationsinterfaces: Ser[LOG]-Bus (RS485)
Analoge/Digitale Eingange: 12 analoge / 3 digitale Eingange
Ser[LOG]-Erweiterung: bis zu 3 AnDiMod
Ser[LOG]Plus-Erweiterung: bis zu 2 AnDiMod

Ser[LOG] und Ser[LOG] Plus sind max. erweiterbar auf: 36 analoge/ 11 digitale Eingédnge

Auflésung: 16-Bit-ADC (SAR) mit bis zu 1024-fachem Oversampling
Messdaten-Verarbeitung: 8-Byte IEEE-Realformat
Versorgung: Uber Ser[LOG] bzw. Ser[LOG] Plus 10...30 VDC

Ausgange Sensor-Versorgung: 6x VO (10...30 VDC) » max. Stromausgang Uber alle: 500mA

EMV: IEC 60945

Halterung: far 35 mm DIN Schiene

Abmessungen/ Gewicht: 135 x 114 x 72 mm + ca. 0,6 kg

Gehause: Aluminium gefrast, eloxiert und laserbeschriftet
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22 Entsorgung

Die LAMBRECHT meteo GmbH ist bei der Stiftung Elektro-Altgerate Register ear erfasst und registriert

unter:
WEEE-Reg.-Nr. DE 45445814

In der Kategorie Uberwachungs- und Kontrollinstrumente, Gerateart: ,Uberwachungs- und Kontrollin-

strumente flir ausschliefl3lich gewerbliche Nutzung®.

Entsorgung innerhalb der EU

Das Gerat ist gemal der Europaischen Richtlinien 2002/96/EG und 2003/108/EG
(Elektro und Elektronik-Altgerate) zu entsorgen. Altgerate dirfen nicht in den Haus-
mull gelangen! Fir ein umweltvertragliches Recycling und die Entsorgung lhres Alt-
gerates wenden Sie sich an einen zertifizierten Entsorgungsbetrieb fiir Elektronik-

schrott.

Entsorgung auBerhalb der EU

Bitte beachten Sie die im jeweiligen Land geltenden Vorschriften zur sachgerechten Entsorgung von

Elektronik-Altgeraten

Technische Anderungen vorbehalten

SerLOG_|

Handbuch (17.21)

LAMBRECHT meteo GmbH Tel
Friedlander Weg 65-67 Fax
37085 Gottingen E-Mail
Germany Internet

+49 551 4958 0
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